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DLX-REM400

pl Pulpit sterowniczy
Instrukcja obstugi

Niniejsza instrukcja MUSI zosta¢ przekazana uzytkownikowi wézka inwalidzkiego.
PRZED rozpoczeciem korzystania z produktu KONIECZNE jest przeczytanie niniejszej
instrukcji i zachowanie do wykorzystania w przysztosci. Yes, you can.
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1 0Ogdlne

1.1 Informacje na temat niniejszej instrukcji

Dokument ten stanowi uzupetnienie dokumentacji uzytkownika
produktu.

Komponent nie jest oznakowany symbolem CE ani UKCA, jednak
stanowi czes$¢ produktu, ktory spetnia wymagania dotyczgce urzadzen
klasy I okreslone w rozporzadzeniu UE nr 2017/745 o wyrobach
medycznych oraz czesci Il ustawy Wielkiej Brytanii dotyczacej wyrobéw
medycznych (MDR) 2002 (z pdzniejszymi zmianami). Dlatego tez
oznaczenia CE i UKCA obejmujg réwniez ten komponent. Dla uzyskania
dalszych informacji nalezy zapoznac sie z dokumentacja produktu.

Z komponentu mozna korzystac tylko po zapoznaniu sie z tym
podrecznikiem i zrozumieniu jego tresci. W przypadku pytan
dotyczacych prawidtowego korzystania z urzadzenia oraz jego
koniecznej regulacji nalezy zasiegnac¢ porady pracownika stuzby
zdrowia, ktoéry zna stan zdrowia pacjenta.

Ten dokument moze zawierac czesci nieodnoszace sie do zakupionego
komponentu, poniewaz jest on przeznaczony do wszystkich
dostepnych (w momencie jego drukowania) modeli. Jesli nie podano
inaczej, kazda czesc¢ niniejszego dokumentu dotyczy wszystkich modeli
komponentu.

Firma Invacare zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji
komponentu bez powiadomienia.

Przed zapoznaniem sie z niniejszym dokumentem nalezy sie upewnic,
Ze jest to wersja najnowsza. Najnowszg wersje instrukcji w formacie
PDF mozna znalez¢ na stronie internetowej firmy Invacare. Poprzednie
wersje produktu moga nie zostac opisane w biezgcej wersji niniejszej
instrukcji. Jesli bedzie konieczna pomoc, prosimy o kontakt z Invacare.
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W przypadku trudnosci z przeczytaniem dokumentu w wersji
drukowanej z powodu zbyt matej czcionki mozna pobra¢ dokument w
postaci pliku w wersji PDF z witryny internetowej. Korzystajac z pliku
PDF, mozna zwiekszy¢ czcionke do odpowiedniej wielkosci.

Aby otrzymywac¢ dodatkowe informacje na temat komponentu, na
przyktad powiadomienia dotyczgce bezpieczenstwa i wycofywania,
nalezy sie skontaktowac z przedstawicielem firmy Invacare. Stosowne
adresy znajduja sie na koncu tego dokumentu.

W przypadku wystgpienia powaznego wypadku zwigzanego z
komponentem nalezy poinformowac producenta i wtasciwe organy w
danym kraju.

1.2 Symbole stosowane w instrukgcji

W niniejszej instrukcji wystepujg symbole i stowa sygnatowe
wskazujace zagrozenie lub niebezpieczne dziatania mogace
spowodowac obrazenia ciata 0s6b lub uszkodzenie mienia. Ponizsze
informacje zawierajq objasnienia stow sygnatowych.

OSTRZEZENIE!

A Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogacy spowodowac
powazne obrazenia ciafa lub zgon, jesli ostrzezenie zostanie
zignorowane.

PRZESTROGA!

A Wskazuje niebezpieczng sytuacje moggcg spowodowac
nieznaczne lub lekkie obrazenia ciata, jesli przestroga
zostanie zignorowana.

| NOTYFIKACJA!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca spowodowac
uszkodzenie mienia, jesli ostrzezenie zostanie zignorowanie.
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o Wskazowki i zalecenia

n Oznacza uzyteczne wskazowki, zalecenia oraz informacje
umozliwiajgce wydajne, bezproblemowe uzytkowanie
produktu.

) Narzedzia
I} I Oznacza wymagane narzedzia, podzespoty i elementy, ktore sg
wymagane do wykonania okreslonego zadania.

Inne symbole
(Nie dotyczg wszystkich instrukcji obstugi)

Osoba odpowiedzialna w Wielkiej Brytanii
Wskazuje, czy produkt jest wytwarzany w Wielkiej Brytanii.

N Triman
§* Okredla zasady recyklingu i sortowania (ma zastosowanie
jedynie we Francji).

1.3 Gwarancja
Warunki i postanowienia gwarancji sg czescig ogdlnych warunkéw

i postanowien obowigzujgcych w poszczegdlnych krajach, w ktérych
produkt jest sprzedawany.

1.4 Okres eksploatac;ji

Szacowany okres eksploatacji tego produktu wynosi piec lat, pod
warunkiem uzytkowania go w Scistej zgodnosci z przeznaczeniem
opisanym w niniejszym dokumencie i przestrzegania wszelkich zalecen
dotyczacych konserwacji i serwisu. Szacowany okres eksploatacji moze
zostaé przekroczony, o ile produkt jest uzytkowany ostroznie

i poddawany wtasciwe]j konserwacji, a wprowadzane ulepszenia
techniczne i naukowe nie doprowadza do ograniczen technicznych.
Okres eksploatacji moze byc¢ takze znacznie skrécony z powodu
intensywnego oraz nieprawidtowego uzytkowania. Fakt szacowania
okresu eksploatacji dla tego produktu nie stanowi dodatkowe;j
gwarancji.

1.5 Ograniczenie odpowiedzialnosci

Firma Invacare nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate
w wyniku:

e niestosowania sie do zalecen podanych w instrukcji obstugi;

e uzytkowania w sposdb niewtasciwy;

e naturalnego zuzycia;

e nieprawidtowego montazu lub konfiguracji produktu przez
nabywce albo inng osobe;

« modyfikacji technicznych;

¢ niedozwolonych modyfikacji i/lub uzycia nieodpowiednich czesci
zamiennych.
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1.6 Ogdlne uwagi dotyczgce bezpieczenstwa
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OSTRZEZENIE!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia elektrycznego

wozka inwalidzkiego

Niniejszego sprzetu nie nalezy instalowa¢, konserwowac ani

obstugiwac przed przeczytaniem i zrozumieniem wszystkich

instrukcji i podrecznikéw produktu i wszystkich innych

produktéw, ktére sg stosowane lub instalowane wraz z tym

produktem.

— Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami w instrukcji
obstugi.

OSTRZEZENIE!

Ryzyko powaznych obrazen ciata ub uszkodzenia

elektrycznego wdzka inwalidzkiego badz

znajdujacego sie w poblizu mienia

Nieprawidtowe ustawienia mogg sprawic, ze nie da sie

kierowac elektrycznym woézkiem inwalidzkim lub bedzie on

niestabilny. Niekontrolowany lub niestabilny elektryczny
wozek inwalidzki moze spowodowac sytuacje niebezpieczna,
taka jak wypadek.

— Regulacja parametrow wozka moze byc¢ przeprowadzana
wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw lub
osoby, ktére w petni rozumieja parametry programowe,
proces regulacji, konfiguracje elektrycznego wadzka
inwalidzkiego oraz mozliwosci kierowcy.

— Regulacje wydajnosci moga by¢ dokonywane wytacznie
w suchych warunkach.

1 Ogdlne

OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia

urzgdzenia z powodu zwar¢ elektrycznych

Styki ztgczy przewodow podtgczonych do modutu zasilania

moga znajdowac sie pod napieciem nawet po wyfgczeniu

systemu.

— Przewody, na stykach ktérych wystepuje napiecie,
powinny by¢ podtaczone, zabezpieczone lub zakryte
(materiatami nieprzewodzacymi), aby nie byty narazone
na kontakt z ludZzmi lub materiatami mogacymi
powodowac zwarcia elektryczne.

— Jesli trzeba odtaczy¢ kable, na stykach ktorych wystepuje
napiecie, na przyktad w przypadku wyjmowania
przewodu magistrali z pulpitu sterowniczego ze
wzgleddw bezpieczenstwa, nalezy zamocowac lub
przykry¢ styki (materiatami nieprzewodzacymi).

OSTRZEZENIE!

Ryzyko obrazen lub uszkodzenia elektrycznego

wozka inwalidzkiego

Ryzyko niezamierzonego ruchu elektrycznego wozka

inwalidzkiego lub systemu siedziska, gdy luzne rzeczy

osobiste (np. bizuteria, szaliki) zaplgcza sie wokét joysticka.

— Kiedy elektryczny wozek inwalidzki jest wtgczony, nalezy
sie upewnic, ze w poblizu joysticka nie znajdujg sie zadne
luzne przedmioty.

— Niezwtocznie wytgczyc elektryczny wozek inwalidzki, aby
zatrzymac jakikolwiek ruch.
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PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata spowodowanych przez kontakt

z goracymi powierzchniami

Modut pilota moze sie nagrza¢ po narazeniu przez dtuzszy

czas na silne swiatto stoneczne.

— Nie nalezy narazac elektrycznego woézka inwalidzkiego na
bezposrednie dziatanie swiatta stonecznego przez
dtuzszy czas.

PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo obrazen ciata spowodowanych

niezamierzonym ruchem

Zaleca sie, aby elektryczny wézek inwalidzki wyposazony w
modut zyroskopowy miat funkcje jazdy z wytgczonym
modutem zyroskopowym. Jezeli elektryczny wozek
inwalidzki jest stosowany w poruszajacym sie pojezdzie (np.
todzi, autobusie lub pociggu), funkcja zyroskopu moze
dziata¢ nieprawidtowo i polecenia jazdy moga spowodowacé
niezamierzony ruch.

— Podczas jazdy w poruszajagcym sie pojezdzie nalezy
wybrac funkcje jazdy z wytgczonym modutem Gyro.

— Jezeli elektryczny wozek inwalidzki nie ma funkcji jazdy z
wytgczonym modutem zyroskopowym, nalezy
skontaktowac sie ze swoim dostawcg produktéw firmy
Invacare.

NOTYFIKACJA!

Dotkniecie stykow ztgczy moze spowodowac ich zabrudzenie
lub uszkodzenie przez wytadowanie elektrostatyczne.

— Nie wolno dotykac stykow ztgczy.

NOTYFIKACJA!

Wewnatrz obudowy nie ma zadnych czesci podlegajacych

serwisowaniu przez uzytkownika.
— Nie nalezy otwiera¢ ani demontowac obudowy.

1654699-K



2 Elementy

2.1 Interfejs uzytkownika urzgdzenia REM400

® Klawisz © Nadajnik
Wt./WYL. / o podczerwieni
wskaznik LED G~
stanu e (5))
Klawisze B Gtosnik
wielofunkcyjne ED ?
Ekran (M Gniazdo
dotykowy — tadowarki
Joystick D @ Przetgczniki

— dwustabilne

Gniazda jack

stereo %

Gniazdo
magistrali

[

2.2 0gdlny zarys uktadu ekranu

(A Pasek stanu akumulatora

Pasek stanu
© Karta funkcji uzytkownika
(©
© Przycisk nawigacyjny
® O ® Informacje dotyczace funkcji
LA
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2 Elementy

2.2.1 Pasek stanu akumulatora

Pasek stanu akumulatora graficznie przedstawia aktualny poziom
natadowania akumulatora i, gdy podtagczona jest tadowarka
akumulatora, stan natadowania.

Pasek stanu akumulatora jest zielony, gdy poziom natadowania
Wynosi
od 60% do 100%.

Pasek stanu akumulatora jest pomaranczowy, gdy poziom
natadowania wynosi
od 20% do 59%.

Pasek stanu akumulatora jest czerwony, gdy poziom natadowania
wynosi mniej niz 20%.
—- =

tadowanie.

2.2.2 Pasek stanu

® Nazwa profilu Czas

© Informacje o statusie

Nazwa profilu

Nazwa profilu moze by¢ ustawiona wytgcznie przez dostawce.

Godzina

Czas wyswietlany jest w formacie 12-godzinnym lub 24-godzinnym.
Czas ustawiany jest na podstawie uniwersalnego czasu
koordynowanego (UTC) i dostosowywany w zaleznosci od lokalizacji
(kraju) uzytkownika.
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Czas UTC jest ustawiany automatycznie po podfaczeniu systemu do
narzedzia programowania i diagnostyki. Czas dostosowuje sie

w zaleznosci od kraju przy uzyciu ekranu menu modutu sterowniczego,
patrz 4.2.4 Konfigurowanie ustawier, strona 24.

Informacje o statusie

Informacje o statusie podajg aktualny stan systemu LiNX przy uzyciu
ikon stanu.

@ Powiadamia o aktywnej blokadzie napedu. Blokada jazdy to

stan, ktory uniemozliwia jazde wézka inwalidzkiego. Wiecej
informacji na temat blokad i ich zwalniania, patrz 4.16.3
Funkcja zmniejszania predkosci i ograniczniki funkcji siedziska,
strona 63.

@ Powiadamia o aktywnej funkcji zwolnienia predkosci jazdy.
Funkcja zwolnienia predkosci jazdy uniemozliwia jazde wdzka
inwalidzkiego z maksymalng szybkoscig ze wzgledu na
bezpieczenstwo. Zamiast tego wozek inwalidzki moze jechac ze
zmniejszong predkoscig w trakcie aktywnego spowolnienia
jazdy. Wiecej informacji na temat blokad i ich zwalniania, patrz
4.16.3 Funkcja zmniejszania predkosci i ograniczniki funkcji
siedziska, strona 63.

Powiadamia o wystgpieniu usterki. Liczba wskazuje typ usterki.
Wiecej informacji na temat kodow usterek, patrz 6.1.1 Kody

usterek i kody diagnostyczne, strona 103.

Powiadamia o aktywnej blokadzie siedziska. Blokada siedziska
to stan, ktdry uniemozliwia obstuge siedziska wdzka
inwalidzkiego. Wiecej informacji na temat blokad i ich
zwalniania, patrz 4.16.3 Funkcja zmniejszania predkosci

i ograniczniki funkcji siedziska, strona 63.

Generowane jest powiadomienie dla uzytkownika z informacja,
ze t3cznos¢ Bluetooth jest wytaczona. Wiecej informacji na
temat wytaczania funkcji Bluetooth, patrz 4.22 Wytgczanie
funkcji Bluetooth, strona 99.

©

Po prawej stronie paska stanu wyswietlane sg trzy alarmy dotyczgce
stanu akumulatora, patrz 4.23.1 Alarmy dotyczqce stanu akumulatora,
strona 100.

2.2.3 0Ogodlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika

Dla oséb leworecznych lub praworecznych

System LiNX umozliwia dostosowanie kart funkcji do uzytkownikéw
leworecznych lub praworecznych, patrz 4.2 Ekran menu, strona 21.

Uzytkownik leworeczny Uzytkownik praworeczny

Zaznaczamy, iz w tej instrukcji przedstawione sg tylko karty

ﬁ funkcji dla oséb praworecznych. Wszystkie przyciski maja te
same funkcje na obu wersjach kart, dlatego nastepujgce opisy
mozna zastosowac rowniez w przypadku uzytkownika
leworecznego.

Nagtéwek karty funkcji

Na typ karty funkcji wskazuje kolor nagtéwka karty:

zielony oznacza karte jazdy,
pomaranczowy oznacza karte siedziska,
niebieski oznacza karte tgcznosci, a
filetowy oznacza karte uzytkowa.

1654699-K



®

Ikona ® oznacza rodzaj wejscia
podstawowego.

Tekst ® moze by¢ zaprogramowany
przez dostawce i moze stuzy¢ do
nazwania danej funkgcji.

Wskaznik @

Rodzaj wejscia podstawowego

v

DLX-REM400 lub DLX-REM500

DLX-REM2xx lub DLX-CR400 lub DLX-CR400LF

i
A

DLX-ACU200
l Modut wejs¢ lub interfejs innego dostawcy
= Zagtéwek z uktadem sterowania
e Cisnienie i podci$nienie
r@' Przetacznik uzytkownika
1654699-K

2 Elementy

Karta jazdy

Karty jazdy mogg by¢ wstepnie ustawione na rézne
predkosci maksymalne, stosownie do potrzeb

i otoczenia uzytkownika. Na przykfad karty jazdy

z ustawiong wstepnie mniejsza predkosciag maksymalng
- mozna uzywa¢ w pomieszczeniach, a karty jazdy

z ustawiong wstepnie catkowita predkoscia maksymalng
na zewnatrz. Oproécz tego uzytkownik moze takze
regulowac ustawiong wstepnie predkos¢ maksymalng —
patrz 4.8.2 Sterowanie predkosciq maksymalng, strona
41.

Przy uzyciu karty jazdy mozna réwniez wiaczy¢ klakson i obstugiwac
funkcje oswietlenia, patrz 4.11 Obstugiwanie funkcji oswietlenia
i klaksonu, strona 51.

Funkcje predkosciomierza/drogomierza uaktywnia producent. Jesli
producent jej nie uaktywni, wskazanie predkos$ci/drogi nie bedzie
wyswietlane. Jesli funkcja jest aktywna, mozna wyswietla¢ wskazania
predkosciomierza/drogomierza i mozna wybrac jednostki uktadu
metrycznego lub uktadu anglosaskiego — patrz 4.2.4 Konfigurowanie
ustawien, strona 24.
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Predkosciomierz wskazuje, ze wozek sie nie
porusza.

W trakcie jazdy predkosciomierz wskazuje
biezgca predkos¢ wadzka.

3.8

Drogomierz wskazuje trase przebyta przez
wézek od ostatniego zresetowania
(wyzerowania) drogomierza.

Maksymalna warto$¢ wskazania drogomierza
wynosi 9999 mil lub kilometréw. Po jej
osiggnieciu wskazanie jest automatycznie
zerowane.

Drogomierz mozna tez wyzerowac¢ w dowolnej
chwili — patrz 4.2.5 Konfigurowanie
drogomierza, strona 27.

12 km

W informacjach dotyczacych funkcji wyswietlany jest tryb blokowania
jazdy — patrz 4.10 Tryb blokowania jazdy, strona 43, lub status
zyroskopu — patrz tabela ponizej.

Do systemu nie jest podtgczony zaden zyroskop

Brak lub zyroskop jest wytgczony w ustawieniu funkcji
symbolu .

jazdy.

Zyroskop wytaczony.

& Zyroskop wigczony.

11

Karta siedziska

Recline

\’ Karty siedziska stuzg do obstugi funkcji siedziska — patrz
< rozdziat 4.16.1 Przez karty siedziska, strona 57.

@

Karta facznosci

S

Funkcja przemieszczania myszy  Funkcja sterowania przetqgcznikiem

13:37

Connectivity

1L @

Karty tacznosci umozliwiajg komunikacje z urzgdzeniami zewnetrznymi.
Funkcje facznosci obstugiwane przez pulpit sterowniczy to funkcja
przemieszczania myszy i funkcja sterowania przetacznikiem. Funkcje te
sg domyslnie nieaktywne. Aby zmienic¢ te konfiguracje, nalezy sie
skontaktowac z dostawca.

Funkcja przemieszczania myszy umozliwia sterowanie kursorem na
ekranie komputera stacjonarnego lub laptopa za pomocg wejscia
uzytkownika na wézku inwalidzkim, takiego jak joystick na pulpicie
sterowniczym lub joystick zewnetrzny.

Funkcja sterowania przetacznikiem to funkcja dostepnosci
umozliwiajgca nawigacje i wybor pozycji w urzgdzeniu z systemem iOS
lub Android przy uzyciu joysticka na pulpicie sterowniczym lub ekranu
dotykowego.

1654699-K



Wiecej informacji na temat kart tagcznosci i ich obstugi — patrz 4.17
Konfigurowanie kart tgcznosci, strona 64, 4.18 Funkcja przesuwania
myszy, strona 71 i 4.19 Sterowanie przetqcznikiem, strona 75.

Karta uzytkowa

Karta uzytkowa umozliwia obstuge urzadzen sterujgcych systemu (np.
funkcji oswietlenia i klaksonu), a takze wyjs¢ sterujgcych za pomoca
wejs¢ zewnetrznych. Funkcja karty uzytkowej nadaje sie zaréwno do
wejs¢ trzykwadrantowych (3Q), jak i czterokwadrantowych (4Q).

Przyktadowa trzykwadrantowa  Przyktadowa czterokwadrantowa
(3Q) karta uzytkowa do nawigacji. (4Q) karta uzytkowa do nawigacji.

« A D » - =»
() (E]

¥ Karta uzytkowa umozliwia obstuge dwdch
urzadzen/wyjs¢ sterujgcych w danym kwadrancie,
w zaleznosci od czasu trwania aktywacji danego
wejscia uzytkownika:

« 0 » . o .
& » o (A Kroétkotrwate nacisniecie / chwilowe

® naciéniecie oraz

% o (® Dtugotrwate nacisniecie.

1654699-K

2 Elementy

Karta ta jest domyslInie aktywna tylko w przypadku konfiguracji wozka
z zewnetrznym wejsciem sterujgcym, ktére nie umozliwia sterowania
klaksonem lub $wiattami. Aby zmienic te konfiguracje i mdc ustawiaé
czynnosci zadane przez uzytkownika, nalezy sie skontaktowac

z dostawca.

Przyktadowy sposdb korzystania z karty uzytkowej na co dzien — patrz
4.12 Obstugiwanie funkcji oswietlenia i klaksonu za posrednictwem
karty funkcji uzytkowej, strona 54.

Uktad

Karty funkcji uzytkownika sg utozone w rzedach profili. Kazdy profil
moze zawierac karty funkcji uzytkownika tego samego typu (na
przyktad same karty jazdy) lub przemieszane karty jazdy, siedziska

i tacznosci.

Maksymalna liczba kart funkcyjnych we wszystkich profilach wynosi 40.
Na przyktad w konfiguracji z piecioma profilami kazdy profil moze
pomiesci¢ do osmiu kart funkcyjnych.

Karty funkcji
F1 F2 F3 F4 | F5 | F6
oem | 1 osm | o
P1 ¢ (@) m
Pro- | b, ¢ - M B B
file
om owm | o=m | ow | owm | o=
P3 ¢ | B ™ m
== e | | omm | . | =
P4 f' B ﬁ ¢ L’
12
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2.3 Przycisk nawigacyjny

W zaleznosci od konfiguracji modutu sterowniczego i potrzeb
uzytkownika, przycisk nawigacyjny jest wyswietlany u dotu po lewej
stronie lub u dotu po prawej stronie ekranu.

Po aktywacji kolor przycisku nawigacyjnego zmienia sie z szarego na
niebieski.

Przycisk nawigacyjny petni dwie wazne funkcje:

1. Zapewnia wizualne wskazanie skonfigurowanego trybu interakcji.

Oznacza to, ze przecigganie i dotykanie ekranu
aktywuje rézne funkcje.

: Skonfigurowano tryb dotykania
@ Oznacza to, ze tylko dotykanie ekranu aktywuje

rozne funkcje. Sygnaty przeciggania sa pomijane.

@ Skonfigurowano tryb przeciggania i dotykania

ﬁ Wiecej informacji na temat zmiany trybu interakcji
znajduje sie w rozdziale 4.2.4 Konfigurowanie ustawien,
strona 24.

2. Zapewnia funkcje nawigacji w zaleznosci od kontekstu i czasu
aktywacji. Przyktadowo kroétkie nacisniecie przycisku
nawigacyjnego, gdy wyswietlana jest karta funkcji aktywnego
uzytkownika, otwiera widok podgladu kart. Patrz rozdziat 4.3
Wybieranie funkcji, strona 28. Dtuzsze nacisniecie otwiera ekran
stanu. Patrz rozdziat 4.2.4 Konfigurowanie ustawien, strona 24.

Oprocz ekranu dotykowego do interakcji z systemem mozna uzywac
zewnetrznych urzadzen wejscia. Patrz rozdziat 4.21 Uzycie wejs¢
dodatkowych, strona 83.

13 1654699-K



2.4 Etykiety na produkcie

Etykiety na elementach firmy Dynamic Controls

Etykiety znakujace elementy firmy Dynamic Controls znajduja sie na tylnej czesci tych elementéw. W zaleznosci od rodzaju elementu dostepne

moga by¢ tylko niektore etykiety.

Tylna strona modutu wejs¢ DLX-IN500

—

2 Elementy

Tyt pulpitu sterowniczego DLX-REM400

®
Ak

Etykieta na produkcie zawierajaca

nastepujace informacje: 5. Numer seryjny
1. Numer katalogowy 6. Ostrzezenie zalecajgce przeczytanie instrukcji
@ E 2. Logotyp firmy Dynamic Controls przed uzyciem
3. Opis czesci firmy Dynamic Controls 7. Stopien ochrony IP
4. Adres strony internetowe;j firmy 8. Symbol zgodnosci z dyrektywa WEEE?
Dynamic Controls
23 Etykieta informujaca o wersji urzadzenia 3. Pomocnicza wersja sprzetu
. Holz,oos ’ i aplikacji (oprogramowania uktadowego): 4. Wersja aplikacji
4—» $00.003 . . . o
[ 1. Wersja sprzetu 5. Gtéwna wersja aplikacji
58 2. Gtéwna wersja sprzetu 6. Pomocnicza wersja aplikacji

Etykieta na produkcie zawierajaca
nastepujace informacje:
e Logo firmy Dynamic Controls
e Kod kreskowy produktu

© \I I I\::‘\'I'I”H”I'\‘I'I'I!‘ i

Numer seryjny produktu
Numer katalogowy produktu

1654699-K
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WARRANTY VOID
IF SEAL H H
© e Plomba zabezpieczajaca.

® E Symbol zgodnosci z dyrektywg WEEEL
IPX4 Oznaczenie klasy wodoszczelnosci obudowy
A Zalecenie przeczytania instrukcji instalacji przed uzyciem modutu

Etykieta na produkcie zawierajgca
nastepujace informacje: « Identyfikator certyfikatu technologii Bluetooth
e Adres strony internetowej firmy zastosowanej przez firme Dynamic Controls

Dynamic Controls

T Symbol dyrektywy dotyczacej zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (ang. Waste Electrical and Electronic Equipment Directive,

WEEE).
Producent tego urzadzenia dba o srodowisko naturalne. Produkt ten moze zawieraé substancje, ktére mogtyby by¢ szkodliwe dla srodowiska

w przypadku jego utylizacji w miejscach (sktadowiskach), ktére zgodnie z prawem nie nadajg sie do tego celu.
o Symbol przekreslonego kosza na kdtkach umieszczony na tym produkcie ma za zadanie zacheci¢ uzytkownika do recyklingu, jesli tylko

istnieje taka mozliwos¢.
oAby dbac o srodowisko naturalne, po uptywie okresu eksploatacji produktu nalezy poddac go recyklingowi w odpowiednim zaktadzie.
Numer seryjny i data produkcji

Numer seryjny produktu firmy Dynamic Controls zawiera zaréwno informacje na temat daty jego produkcji, jak i unikatowy numer seryjny danego
modutu.

Format to MRRnnnnnn, gdzie:
e M to literowe oznaczenie miesigca produkcji (od A do L; A = styczen, B = luty, C = marzec itd.),
¢ RR oznacza rok produkcji,
e nnnnnn to unikatowy szesciocyfrowy numer sekwencyjny.

Przyktadowy numer seryjny pulpitu sterowniczego przedstawiony powyzej zaczyna sie od Al4, co oznacza, ze data produkcji to styczen 2014 roku.
Po dacie nastepuje unikatowy numer sekwencyjny 132800.

15 1654699-K



Etykiety na przetacznikach dwustabilnych

2 Elementy

Zasilanie

Funkcja i profil

@ Potencjometr szybkosci w lewo

Siedzisko

@ Potencjometr szybkosci w prawo

Pusta

Etykiety na elementach firmy Adaptive Switch Labs

Etykiety znakujace elementy od firmy Adaptive Switch Labs znajduja sie kazdorazowo po lewej stronie z tytu elementu (zagtowki z uktadem
sterowania) lub modutu interfejsu. W zaleznosci od rodzaju uzytego elementu dostepne mogg by¢ tylko niektore etykiety.

ITERIn

E5069%

Etykieta na produkcie (zagtéwek
z uktadem sterowania) zawierajgca
nastepujace informacje:
o A: logotyp firmy Adaptive Switch
Labs
o ®: numer seryjny

Etykieta na produkcie zawierajaca
nastepujace informacje:

o Identyfikator certyfikatu
technologii Bluetooth
zastosowanej przez firme
Adaptive Switch Labs

+ Informacje o warunkach pracy

m.ﬂ wfA5LI30LX
e

Etykieta na produkcie (moduty interfejsu) zawierajgca nastepujace

informacje:
e ®:numer modelu
o ®: numer seryjny
o ©: logotyp firmy Adaptive Switch Labs

o (O: dane kontaktowe firmy Adaptive Switch Labs

1654699-K
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3 Konfiguracja

3.1 Ogdlne informacje dotyczace konfiguracji

Opisane w tym rozdziale zadania poczatkowej konfiguracji powinny
by¢ wykonywane przez przeszkolonych i autoryzowanych technikow
serwisu. Tych zadan nie powinien wykonywaé uzytkownik.

3.1.1 Warunkowe wejscie/wyjscie sterujace

Indywidualne zaprogramowanie woézka inwalidzkiego z
wykorzystaniem narzedzi dostepu LiNX musi przeprowadzi¢
wykwalifikowany technik.

System LiNX obstuguje teraz warunkowe wejscie/wyjscie sterujgce,
rozszerzajgc aktualny model, w ktérym zawsze jedno dziatanie
wyjsciowe jest aktywowane zawsze w odpowiedzi na pojedyncze
dziatanie wejsciowe. Dzieki wprowadzeniu warunkowego

wejscia/wyjscia sterujgcego wykwalifikowany technik moze stworzy¢:

o wiele zasad dziatajagcych zawsze — co najmniej jedno dziatanie
wyjsciowe jest aktywowane zawsze przez pojedyncze dziatanie
wejsciowe,

e zasady warunkowe — co najmniej jedno dziatanie wyjsciowe jest
aktywowane przez pojedyncze dziatanie wejsciowe, jezeli sg
spetnione okreslone warunki,

o zasady warunkowe/inne — dziatanie wyjsciowe jest aktywowane
pojedynczym dziataniem wejsciowym, jesli spetniony jest
okreslony warunek, inne (w przeciwnym razie) alternatywne
dziatanie jest aktywowane, jezeli ten sam okreslony warunek nie
jest spetniony.

1654699-K

3 Konfiguracja

Korzy$¢ warunkowego wejscia/wyjscia jest podwadjna. Po pierwsze,
jedno dziatanie wejSciowe moze teraz aktywowac wiele dziatan
wyjsciowych. Po drugie, kontrolne dziatania wejsciowe mogg byc¢
przecigzone. Przecigzenie nastepuje tam, gdzie jedno dziatanie
wejsciowe moze mie¢ wiele zastosowan, a kazde z nich zalezy od
okreslonych warunkow.

Oznacza to, ze dziatanie wejsciowe moze zostac uzyte do aktywacji
jednego dziatania wyjsciowego, kiedy system znajduje sie w jednym
stanie lub funkcji, a nastepnie do aktywacji innego dziatania
wyjsciowego, kiedy system znajduje sie w innym stanie lub funkcji. Na
przyktad przycisk pomocniczy uzywany do zatrzymywania wézka
inwalidzkiego podczas jazdy moze by¢ uzywany do wydtuzenia regulacji
siedziska, kiedy uzywana jest funkcja regulacji siedziska.

3.2 Okablowanie

W celu zagwarantowania bezpiecznego i niezawodnego dziatania
montaz przewoddw i ich wigzek nalezy przeprowadzi¢ z
uwzglednieniem podstawowych zasad montazu instalacji
elektrycznych.

Odcinki przewodéw pomiedzy ztgczami a miejscami zgiecia nalezy
zabezpieczy¢ tak, aby sity powodujgce zginanie przewodow nie byty
przenoszone na ztacza.

17
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é PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia

pulpitu sterowniczego

Uszkodzenia przewoddow powodujg wzrost impedancji.

Uszkodzony przewdd moze by¢ przyczyng miejscowego

wzrostu temperatury lub iskrzenia i w rezultacie prowadzic¢

do zaptonu znajdujacych sie w poblizu materiatéw palnych.

— Podczas montazu wszystkie przewody zasilajace (w tym
przewdd magistrali) nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem i potencjalnym kontaktem z materiatami
palnymi.

| NOTYFIKACJA!
o Jezeli nie wtasciwie utozone, przewody i moduty zdalne
mogg zostac uszkodzone.

— Przewody i moduty sterownicze nalezy umiescic i
poprowadzic¢ tak, aby nie byty narazone na naprezenia
czy uszkodzenia wynikajgce z zaczepienia, zgniecenia,
uderzenia przez inne obiekty, ciSniecia czy przetarcia.

Wszystkie przewody nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed
naprezeniem. Nie nalezy przekraczaé limitéw mechanicznych
przewidzianych dla przewodow i ich wigzek.

Ztacza i gniazda nalezy zabezpieczy¢ przed rozpryskami i wnikaniem
wody. Przewody wyposazone w zfgcza zeriskie powinny by¢ utozone
poziomo lub skierowane w doét. Nalezy upewnic sie, ze wszystkie ztgcza
sg prawidtowo podtaczone.

18

é PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia
pulpitu sterowniczego

Styki ztgczy przewodow podtgczonych do modutu zasilania

moga znajdowac sie pod napieciem nawet po wyfgczeniu

systemu.

— Przewody, na stykach ktérych wystepuje napiecie,
powinny by¢ podtgczone, zabezpieczone lub zakryte, aby
nie byty narazone na kontakt z ludzmi lub materiatami
mogacymi powodowac zwarcia elektryczne.

Nalezy upewnic sie, ze przewody nie wystajg poza obrys woézka, aby nie
zostaty zahaczone lub uszkodzone przez inne obiekty. Dotyczy to w
szczegblnosci wozkow inwalidzkich wyposazonych w ruchome
elementy (np. podnosnik siedziska).

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo obrazen ciata i uszkodzenia

urzadzenia z powodu zwar¢ elektrycznych

Ciagty kontakt uzytkownika z przewodem moze

spowodowac postrzepienie ostony przewodu. Zwieksza to

ryzyko zwar¢ elektrycznych.

— Nalezy unika¢ prowadzenia przewodéw w miejscach, w
ktorych mogtyby miec staty kontakt z ciatem
uzytkownika.

Podczas montazu przewodu magistrali nalezy unikaé¢ nadmiernego
naprezenia przewodu i miejsc potgczen. W miare mozliwosci nalezy
minimalizowac ryzyko zginania sie przewodu, pozwoli to wydtuzy¢
okres eksploatacji i wyeliminuje niebezpieczeristwo przypadkowego
uszkodzenia.

1654699-K



NOTYFIKACJA!
Regularne zginanie moze spowodowac uszkodzenie

przewodu magistrali

— Zaleca sie wzmocnienie przewodu magistrali ostong w

miejscach, w ktorych narazony jest on na czeste
zginanie. Maksymalny zakres rozciggniecia ostony
powinien by¢ mniejszy niz dtugos$¢ przewodu magistrali.
Sita zginajgca przewdd nigdy nie powinna przekraczac
10 N.

3 Konfiguracja

3.3 Podtaczanie pilota

AN\

PRZESTROGA!

Ryzyko niezamierzonych zatrzyman

Jezeli wtyczka przewodu pilota zostanie uszkodzona,
przewdd pilota moze poluzowac sie podczas jazdy. Pilot
moze utracic zasilanie, nagle sie wytgczy¢ i wymusic¢
niezamierzone zatrzymanie.

— Nalezy zawsze sprawdzac wtyczke pilota pod katem
uszkodzen. W razie uszkodzenia nalezy niezwtocznie
skontaktowac sie z dostawca.

W celu okre$lenia/potwierdzenia przewidywanego okresu
eksploatacji oraz harmonogramu inspekcji i konserwacji nalezy
przeprowadzi¢ odpowiednie testy uzytkowe.

=3

NOTYFIKACIJA!

Wotyczka pilota i gniazdo pasuja do siebie tylko w jeden
sposab.

— Nie nalezy ich tgczy¢ z uzyciem sity.

1. Delikatnie popchng¢, aby podtaczy¢ wtyczke przewodu pilota i
gniazdo, az rozlegnie sie klikniecie.

1654699-K 19



4 Uzytkowanie

4 Uiytkowanie Wytaczanie pulpitu sterowniczego

4.1 Wiaczanie/wytaczanie pulpitu sterowniczego 1. Nacisnaé klawisz Wt./WYt. ®.

Wyswietlony zostanie ekran wytgczania.
Po kilku sekundach pulpit sterowniczy zostanie
wytaczony.

Wiaczanie pulpitu sterowniczego

EECER

1. Nacisng¢ klawisz WL./WYt. ®.
Opiekun majacy kontrole

Jesli wozek jest wyposazony w modut sterowniczy osoby
towarzyszacej (DLX-ACU200) i modut ten sprawuje
kontrole, wyswietlana jest naktadka opiekuna majgcego
kontrole.

Réwniez wskaznik LED stanu wewnatrz klawisza
Wt./WYL. gtéwnego pulpitu sterowniczego jest
wytgczony.

2. Wigczyé swiatta ekranu.

1. Nacisngé klawisz Wt./WYt. ® gtéwnego pulpitu
sterowniczego, aby przejac¢ kontrole.

Jesli nie wystgpi zadna usterka podczas wtgczania, wskaznik LED stanu
wewnatrz klawisza Wt./WYt. zaswieci sie na zielono. Po kilku
sekundach wyswietlacz jest gotowy do uzycia.

Jesli w systemie wystepuje usterka podczas wtgczania, wskaznik LED
stanu sygnalizuje usterke serig migniec¢ na czerwono, jak réwniez

Modut sterowniczy osoby towarzyszgcej zostanie
wytaczony automatycznie.

w pasku stanu wy$wietlana jest ikona usterki. Wiecej informacji na o Wiecej informacji na temat korzystania z modutu
temat wskazania usterki znajduje sie w rozdziale 6.1.1 Kody usterek n sterowniczego osoby towarzyszacej znajduje sie w instrukcji
i kody diagnostyczne, strona 103. dotyczacej modutu.

1654699-K 20



Invacare® LiNX

4.2 Ekran menu

Otwieranie ekranu menu

- T
Profile1 13:37

Drive

S

Konfigurowanie ekranu menu

Dotknac i przytrzymac przycisk nawigacyjny
®), az pojawi sie ekran menu.

Zamykanie ekranu menu

13:37

Soreen Lock @

1. Dotknga¢ przycisku ®, aby zamkna¢ ekran

Glove Mode @ menu

Settings >

Odometer @
X

Pulpit sterowniczy mozna konfigurowac na ekranie menu. Na ekranie menu dostepne sg rdzne parametry.

Element

Funkcja

Screen Lock

Glove Mode

Settings

Odometer

(A)
13:37

o
o

>

®

Wyswietlanie i konfigurowanie godziny, patrz 4.2.2 Konfigurowanie godziny,

Clock (Zegar

® (zegar) strona 23.

Screen Lock Wiaczanie blokady ekranu, patrz 4.2.3 Blokowanie ekranu w celu unikniecia
(Blokada ekranu) niezamierzonej odpowiedzi, strona 23.

© Glove Mode (Tryb | Wtgczanie Trybu rekawiczek. Po wtaczeniu tego trybu ekran dotykowy jest
rekawiczek) bardziej czuty, co umozliwia uzytkownikowi w rekawiczkach jego obstuge.

® Settings Otwieranie menu ustawien Konfigurowanie ustawien, patrz 4.2.4 Konfigurowanie
(Ustawienia) ustawien, strona 24.

® Odometer Wyswietlanie catkowitej drogi, resetowanie drogomierza, wybieranie jednostek —

(Drogomierz)

patrz 4.2.5 Konfigurowanie drogomierza, strona 27.

21
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4.2.1 Elementy sterujgce na ekranie menu
Przyciski

Przyciski stuzg do wykonywania dziatan, np. @, aby zamkna¢ ekran.

Przyktad przycisku

1. Dotkna¢ przycisku @, aby wykona¢ dziatanie.
Settings @)

Obecnie na zdalnym wyswietlaczu wykorzystywane sg nastepujace przyciski:

4 Uzytkowanie

Symbol Dziatanie Symbol Dziatanie
Otwarcie nastepnego ekranu/poziomu. Jest
Q Zamkniecie ekranu. wyswietlany tylko, jesli wpis w menu

umozliwia dodatkowe ustawienia.

e Powrét do poprzedniego ekranu. A v

’

Zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci

godziny lub minuty na zegarze.

Przetaczniki | Suwaki

Przetaczniki stuzg do zmiany pomiedzy dwoma réznymi stanami, takimi | Suwaki stuzg do zmiany wartosci ustawienia w sposéb ciggty.

jak WL. i WYL. Aktualny stan jest widoczny na ekranie.

Przyktad przetgcznika S
1. Dotkng¢ przetgcznika aby zmienic stan.
a p a ®I y |
Language
1654699-K

Przyktad suwaka

1. Dotkngé i przytrzymac okragg ®
wewnatrz suwaka.

2. Przeciggnac okrag w prawo, aby
zwiekszy¢ wartosc. Przeciggnac okrag
w lewo, aby zmniejszy¢ wartos¢.
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4.2.2 Konfigurowanie godziny

1. Dotknac zegara, aby edytowac godzine. W trybie edycji godziny na zegarze wyswietlony jest selektor godziny, gdzie wartosci godziny i minuty

mozna zmieniaé niezaleznie.

Dotkng¢ strzatek @),
aby wyregulowac
wartos¢ godziny, lub
®, aby wyregulowad
wartos¢ minuty.

3.

13:37

12/24hour @ & 2

Dotkng¢ przycisku ©,
aby powrdci¢ do ekranu
menu.

W razie potrzeby dotkng¢ | 4.,
przetacznika ©, aby
przetgczy¢ pomiedzy

zegarem 12-

a 24-godzinnym.

13:37

Zegar Zegar
24-godzinny 12-godzinny

12/24 hour

4.2.3 Blokowanie ekranu w celu unikniecia niezamierzonej odpowiedzi

Blokada ekranu jest funkcjg bezpieczenstwa, ktérg uzytkownik moze aktywowac, aby zapobiec przypadkowej lub zamierzonej interakcji innych
0s6b z ekranem dotykowym. Zapobiega ona takze niezamierzonej odpowiedzi spowodowanej deszczem lub innymi ptynami, ktdre moga spasé na

ekran dotykowy.

Gdy blokada ekranu jest wtgczona, ekran nadal wyswietla w normalny sposob, jednak nie odpowiada na czynnosci przeciggania ani dotykania.

23
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4 Uzytkowanie

1. ™ 13:37 2. 3.

Drive 1 3 . 37

™, Dotkna¢ Dotkna¢ przetacznika SRS |l Dotknac przycisku ©, aby

< | preytrzymac _ Screen Lock (Blokada zamkna¢ ek
, = . . . Sreenlock QP 3¢ ekran menu.
Q ‘ gzgi)l\s/kort]\?vvc\)lgigwny > ekranu) ®, aby S B Blokada ekranu zostata
\ ‘ ek'ran o zablokowac ekran. - > aktywowana.
. ettings

&

b Odometer
. o &

ﬁ Wytgczenie i wigczenie (cykl zasilania) spowoduje dezaktywacje blokady ekranu. Ekran dotykowy nalezy chroni¢ przed wilgocig, aby
zapewnic jego prawidtowe odpowiedzi podczas uzywania.

4.2.4 Konfigurowanie ustawien

Menu Settings (Ustawienia) umozliwia zmiane ustawien w réznych kategoriach:

Element Funkcja
Settings ® Display (Wyswietlacz) Otwieranie ustawien wyswietlacza.
Display (A) .
Audible Cues
AR Otwieranie ustawien wskazéwek dZzwiekowych.
) (Wskazowki dzwiekowe)

Audible Cues @

© Interaction (Interakcja) Otwieranie ustawien interakgcji.
Interaction @
Connectivity @ N © Connectivity (t3cznosc) Otwieranie ustawien facznosci.

® Back (Wstecz) Powracanie do poprzedniego poziomu.
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Display (Wyswietlacz)

Element Funkcja
FBE,;;LM“ ® Brightness (Jasnos¢) Zmniejszanie lub zwiekszanie jasnosci ekranu.
= Speedo/Odo Display (Wskazanie WHtaczanie wskazan predkosciomierza/drogomierza na kartach
phoeto/0do predko$ciomierza/drogomierza) jazdy.
Przetgczanie interfejsu uzytkownika ekranu menu na wybran
Language © Language (Jezyk) . 2 ! Y Y Y
jezyk.
Units
© Units (Jednostki) Woybieranie jednostek.

Audible Cues (Wskazowki dzwiekowe) (dalsze informacje na temat wskazéwek dzwiekowych, patrz 4.20 Wskazowki dzwiekowe, strona 79.)

Element Funkcja
® Mode (Tryb) Wybieranie Wt., aby wigczy¢ wskazéwki dzwiekowe i Wyt., aby je wytaczyé.
Tempo (element Regulacja predkosci odtwarzania wskazéwek dzwiekowych. W lewo ustawia
opcjonalny) sie najmniejszg predkos¢, a w prawo najwieksza.
Ustawianie poziomu gtosnosci wskazéwek dzwiekowych. Na ekranie REM500
© Volume (Gtosnos¢) wyswietlane s3 dwa ustawienia poziomu gtosnosci, jedno dotyczy przedniego
gtosnika, a jedno tylnego.
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4 Uzytkowanie

Interaction (Interakcja)

Element Funkcja
Tap-Only Mode
® P v ) Przetaczanie pomiedzy trybem dotykania a trybem przeciggania i dotykania.
(Tryb dotykania)
Okreslanie obszaru wykrywania dotyku na ekranie dotykowym. Stuzy do okreslenia
obszaru wokét punktu pierwotnego dotkniecia, w obrebie ktérego bedzie
identyfikowany dotyk. Ciggte dotykanie poza tym obszarem bedzie traktowane jako
s Q‘_W przeciaganie.
Tap Zone (Strefa Zalecenie:
Tap Zone e dotykania) o Dobra zrecznos$¢ - niska wartos¢ (mata strefa dotykania)
3 °) e Mata zrecznos¢ - wysoka wartos$¢ (duza strefa dotykania)
o  Ustawienie tego parametru nie powoduje zmiany obszaru wokét statych
Left Hand Mode @SS H wejsé (przyciskdw, taczy itp.). Dotyczy wytgcznie obszaru wokét pierwszego
dotkniecia w trybie dotykania i przeciggania.
Przetgczanie pomiedzy prawostronnym a lewostronnym korzystaniem z pulpitu
© Left Hand Mode sterowniczego. Ustawienie tego przetgcznika w pozycji WE. powoduje, ze wszystkie
(Tryb lewej reki) elementy sterujace uzytkownika (przycisk nawigacyjny, suwak predkosci, elementy
sterujace Swiattami itp.) znajduja sie po lewej stronie ekranu.

Connectivity (L3cznosc) Wiecej informacji na temat ustawien kursora znajduje sie w rozdziale 4.17 Konfigurowanie kart tgcznosci, strona 64.
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4.2.5 Konfigurowanie drogomierza

Odometer @ Catkowita przebyta droga

(A]
1200
km

Przebyta trasa
© Przycisk resetowania
Reset to zero @

© Wybodr jednostki

(® Wstecz

Catkowita przebyta droga stanowi sume wszystkich przebytych tras.

2 Na tym ekranie nie mozna usungac¢ catkowitej przebytej drogi.

H Aby zresetowac ten licznik, nalezy sie skontaktowac
z dostawca.

Wartosc¢ przebytej trasy dotyczy biezgcej trasy. Jest to wartosc¢
wyswietlana na kartach jazdy.

27

Resetowanie drogomierza

- ]
1. =™ 13:37

Drive

= Dotknac i przytrzymac przycisk nawigacyjny
®), aby otworzy¢ ekran menu.

AN

(B)
Odometer n Dotkna¢ przycisku Odometer (Drogomierz).
3. Dotknga¢ przycisku Reset to zero (Resetuj do
zera)©), aby zresetowad wartos¢ przebytej
Odometer trasy_

Zmienianie jednostki

Dotkng¢ obszaru ©, w ktérym wybiera sie
jednostki, aby zmieni¢ jednostke. Symbol mi
oznacza mile, a km oznacza kilometry.
Dotkng¢ przycisku ®, aby powrdci¢ do
ekranu menu.

i X0)
km

Reset to zero @
ﬁ Jednostke mozna tez ustali¢
w ustawieniach konfiguracji
wyswietlacza, patrz 4.2.4
Konfigurowanie ustawiern, strona 24.

LN Odometer Dotkna¢ przycisku ®, aby zamknac ekran

menu.
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4.3 Woybieranie funkcji

Nawigujgc miedzy zaprogramowanymi profilami i funkcjami, mozna
wyszukiwacd i wybieraé karty funkcji. Mozna uzywac réznych sposobdéw
nawigacji w zaleznosci od potrzeb i mozliwosci. Sposoby te dzielg sie
na dwie grupy:

e nawigacja bezposrednia i

e nawigacja posrednia.

Sposdb nawigowania za pomocg systemu LiNX zalezy od konfiguracji
przycisku nawigacyjnego. Wiecej informacji na temat mozliwych
konfiguracji zawiera rozdziat 2.3 Przycisk nawigacyjny, strona 13.

4.3.1 Ograniczniki zmiany funkcji

Zablokowanie zmiany funkcji zabezpiecza przed
przypadkowymi ruchami napedu lub siedziska

;
Profile 1 13:37

Recline w nastepujacych sytuacjach:
‘ o zmiane funkcji trzeba przeprowadzi¢, podczas
N gdy uzytkownik wykonuje dziatanie na
aktywnej funkgji.

Uzytkownik musi zakonczy¢ swoje biezgce dziatanie,
@ aby zmieni¢ funkcje. W przeciwnym razie
S wyswietlana jest naktadka zablokowania zmiany
funkciji.

4.4 Korzystanie z bezposredniej nawigacji

Bezposrednia nawigacja umozliwia wybranie funkcji poprzez
przesuwanie profili i funkcji systemu, korzystajac z ekranu dotykowego
lub innych zaprogramowanych przetgcznikéw podtaczonych do
sterujgcych urzadzen wejscia. Dostepne rozne metody bezposredniej
nawigacji to:

1654699-K

4 Uzytkowanie

e tryb przeciggania i dotykania,
e tryb dotykania,
e sterujgce urzadzenia wejscia.

Kazda z tych metod umozliwia nawigowanie miedzy profilami

i funkcjami poprzez przechodzenie z aktywnej karty funkcji do

sgsiedniej karty funkcji.
Bezposredniej nawigacji nie obstuguje sie za pomoca

ﬂ, urzadzenia wejscia obstugiwanego przez aktywnego

uzytkownika (np. za pomoca pulpitu sterowniczego),
poniewaz takie urzadzenia wejscia stuzg wytgcznie do obstugi
aktywnej karty funkcji (np. przetaczania pulpitu
sterowniczego do trybu jazdy). Uzytkownik nawiguje miedzy
profilami i funkcjami za pomocg ekranu dotykowego lub
innych sterujacych urzadzen wejscia.

4.4.1 Tryb przeciggania i dotykania

Zmiana kart funkgcji
1. -

x| ]
-1l

3. Dotkna¢ wybranej karty funkcji, dotkna¢ przycisku nawigacyjnego
lub poczekac kilka sekund, aby aktywowac wybrang karte funkgji.

Przeciggnac po ekranie lub dotkngé
przycisku nawigacyjnego, aby otworzy¢
widok podgladu kart.

Przeciggna¢ w lewo lub w prawo, aby
zmienic karty funkgcji.
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Zmiana profili

1.

Profil 1 ...
!

Profil 2 l-’:‘-'...
!

Profil 3 .....
!

Profil 4 ......

2. Przeciggna¢ w lewo lub w prawo, aby zmieni¢ karty funkgji.
3. Dotknaé¢ wybranej karty funkcji, dotknaé przycisku nawigacyjnego
lub poczekac kilka sekund, aby aktywowac wybrang karte funkcji.

Przeciggnac w gore lub w dot,
aby aktywowac kolejny profil.
Widok ekranu koncentruje sie
na pierwszej karcie funkcji lub
ostatnio uzywanej karcie
funkcji w profilu, w zaleznosci
od konfiguracji
programowania.

4.4.2 Tryb dotykania
Zmiana kart funkgji
1. = Dotkna¢ przycisku nawigacyjnego
l 8 I . . . (krétkie nacisniecie), aby otworzy¢
widok podgladu kart.
2. == Dotknga¢ po lewej lub prawej stronie
lxn ! . . . karty znajdujacej sie posrodku widoku,
aby zmienic¢ karty funkcji.

3. Dotkna¢ wybranej karty funkcji, dotkna¢ przycisku nawigacyjnego
lub poczekac kilka sekund, aby aktywowac wybrang karte funkcji.

29

Zmiana profili

1.
profil 1 [0 100 I

Dotkng¢ powyzej lub ponizej
karty funkcji znajdujacej sie

Profil 2 . ~m I . . . posrodku widoku, aby
.

aktywowac kolejny profil.
Widok ekranu koncentruje sie
na pierwszej karcie funkcji lub

ostatnio uzywanej karcie
Profil 3 . . . . . . funkcji w profilu, w zaleznosci
1 od konfiguracji
pror . |

programowania.
2. Dotkna¢ przycisku nawigacyjnego lub poczekac kilka sekund, aby
aktywowac wybrang karte funkcji.
4.4.3 Sterujace urzadzenie wejscia

Sterujgcym urzadzeniem wejscia moze by¢ dowolny przetacznik
zewnetrzny, na przyktad przetacznik jajkowy lub przetgcznik ustny
w uktadzie cisnienia i podcisnienia.

1. Nacisngc¢ krétko, aby zmieni¢ karte funkcji.
2. Nacisng¢ dtuzej, aby zmieni¢ profil.

Podglad kart nie jest wyswietlany. Karty funkcji zmieniajg sie i staja sie
aktywne natychmiast.
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4.5 Korzystanie z nawigacji posredniej

Nawigacja posrednia zapewnia mozliwos$¢ nawigowania w obrebie
roznych profili i kart funkcji niezaleznie od ekranu dotykowego,

z pomocg urzgdzenia wejscia obstugiwanego przez aktywnego
uzytkownika (np. zagtéwka z uktadem sterowania).

Nawigacja posrednia jest domysInie wytgczona. Jesli wymagane jest
wigczenie nawigacji posredniej, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

Dostepne rézne metody posredniej nawigacji to:

o menu wyboru (korzystanie z widoku listy lub siatki),
o skanowanie menu (korzystanie z widoku listy lub siatki).

Widok listy

W widoku listy elementy menu sg wyswietlane na
jednej lub dwdch pionowych listach do wyboru,
przy czym na jednej liscie przedstawiane sg profile,
a na drugiej wybrane funkcje profili. Pozycje menu
mozna wybrac, gdy jej tto jest podswietlone na

@® niebiesko.

1654699-K
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Widok siatki

W widoku siatki elementy menu sg przedstawiane
w postaci jednej siatki, na ktorej jednoczesnie
orve wyswietlane sg zaréwno profile (w rzedach), jak i
AN funkcje (w kolumnach). W przeciwienstwie do

- widoku listy, po ktérej mozna sie byto poruszac
; tylko w pionie, widok siatki umozliwia poruszanie
sie zarowno w kierunku pionowym, jak i poziomym,
co upraszcza przechodzenie miedzy profilami i
funkcjami. Pozycje menu mozna wybrac, gdy jej tto
jest podswietlone na niebiesko.

n Drive REM4xx
Indoor

Widok siatki pozwala na jednoczesne wyswietlenie

ﬁ ograniczonej liczby profili i funkcji. Ewentualne kolejne funkcje
i profile mozna odstoni¢, poruszajac sie w dot w przypadku
profili i w prawo w przypadku funkcji.

Uruchamianie nawigacji
Domyslnie nawigacje posrednig uruchamia sie za pomocg sterujacego
urzadzenia wejscia, na przyktad przetgcznika jajkowego.

y
Profile 1 13:37

Drive

Jesli dostawca wtaczyt opcje Navigation

Timeout (Limit czasu nawigacji), nawigacja

. posrednia jest uruchamiana automatycznie po

/‘ pewnym okresie nieaktywnosci uzytkownika.

‘ Ten okres moze by¢ ustawiony przez dostawce i
jest wyswietlany wraz ze wskaznikiem uptywu

czasu ®@.

@
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PROFILES

Profile 1
Ostatnia/pierwsza funkcja SEEEn
Seating 3
¢ —) SRR

bez wracania na poczatek listy Connect

@ C T .>

Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania nawigacji za pomoca kart funkcji
tak, aby na koncu profilu wchodzi¢ do menu nawigacji zamiast wracac
na poczatek listy kart funkcji. Te funkcjonalnos$¢ musi ustawic
dostawca.

[ ] [ ] [ ]
-— = = —_

W takiej sytuacji wybranie nastepnej karty funkcji, bedac na ostatniej
karcie funkcji w profilu, lub wybranie poprzedniej karty funkcje, bedac
na pierwszej karcie funkc;ji profilu, powoduje przejscie do menu
nawigacji, a nie automatyczne przejscie do poprzedniej/nastepnej
funkciji.

31
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4.5.1 Mapowanie kwadrantow

4 Uzytkowanie

Podobnie jak w przypadku funkcji jazdy, wystepuje roznica miedzy obstugg trzykwadrantowg (3Q) i czterokwadrantowg (4Q).

4Q: Joystick, ci$nienie i podcisnienie,
zagtéwek z uktadem sterowania z uzyciem
ci$nienia i podcisnienia

3Q: Zagtéwek z uktadem sterowania z uzyciem
ci$nienia i podcisnienia (bez polecenia do
przodu), czteroprzetacznikowy uktad
zblizeniowy

Wybér menu:
Widok listy

e w lewo: powrdt do poprzedniego menu
e prawy: wybierz

o do tytu: pozycja menu ponizej

e do przodu: pozycja menu powyzej

o lewy: wybierz

e prawy: pozycja menu ponizej
e do tytu: wytgczone

e do przodu: wtgczone

Wybér menu:
Widok siatki

o kroétko lewy: funkcja w lewo

o krotko lewy: zamknij menu

o krétko prawy: funkcja w prawo
o krétko prawy: wybierz

o do tytu: profil ponizej

o do tytu: profil ponizej

o krétko lewy: wybierz

o krétko lewy: zamknij menu

o krétko prawy: funkcja w prawo
o dtugi prawo: profil ponizej

e do tytu: wytgczone

e do przodu: wtgczone

Widok listy

Skanowanie menu:

o lewy: wybierz

e prawy: wybierz

e do tytu: wybierz

e do przodu: wybierz

o lewy: wybierz

e prawy: wybierz

e do tytu: wyfaczone

e do przodu: witgczone

Widok siatki

Skanowanie menu:

o lewy: wybierz

e prawy: wybierz

e do tytu: wybierz

e do przodu: wybierz

o lewy: wybierz

e prawy: wybierz

e do tytu: wylaczone

e do przodu: wtgczone

1654699-K
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4.5.2 Wybo6r menu

Funkcja wyboru menu umozliwia zaréwno nawigacje, jak i wybor kart

funkciji.

Widok listy

Widok siatki

Drive REMAxx

Obstuga trybu 4Q w widoku listy

1. Uruchomi¢ nawigacje.

33

Profile 1

Profile 1

Seating

Connect

6)

9

®

Aby przechodzi¢ miedzy profilami, uzy¢

8 polecenia do przodu @ lub polecenia wstecz

®.

F
Profile 1

EEEEE
Seating 5‘ Drl\reSIow!
Connect

58 > z;:g Seating @
Aby przechodzi¢ miedzy kartami funkcji, uzy¢ polecenia do przodu

® lub polecenia wstecz ®.
Aby powrdci¢ do poprzedniego menu, uzy¢ polecenia w lewo ©.

@™ Drive Fast ‘44N>
g9

Aby wybraé profil, uzy¢
polecenia w prawo ©.
Zostanie otwarte menu
kart funkcji.

profie 1 13:37

Drive Fast

t‘\ = Aby wybrac karte funkcji,

4 uzy¢ polecenia w prawo
4
N
{P Seating >
© . @

&% Drive Fast

&\ Driveslow >

Obstuga trybu 3Q w widoku listy

1. Uruchomi¢ nawigacje.

Profile 1
Profile 1

Seating

EEEEE
Connect

Aby zmieni¢ profil, uzy¢ polecenia
w prawo ®.

Aby zamknga¢ menu profili, uzywacé
polecenia w prawo, az wybrany zostanie
przycisk zamkniecia ®.

Aby zamkng¢ menu profili, uzy¢

I>
2 4
>

polecenia w lewo.
«
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Profile 1 & Drive Fast

, ™
EEEEE S ’

Seati

= ;‘ Drive Slow [l >
EnEnE

Connect

Aby wybraé profil, uzyé polecenia w lewo ©.
Aby zmieni¢ karte funkcji, uzy¢ polecenia w prawo ®.
4. Aby powrdci¢ do menu profili, uzywaé polecenia w prawo, az
wybrany zostanie przycisk przejscia wstecz ©.
Aby wréci¢ do menu profili, uzy¢ polecenia w lewo.

™\ Drivesiow >

%Lg Seating @

Aby wybra¢ karte funkcji, uzy¢ polecenia w lewo ©.

1654699-K

4 Uzytkowanie

Obstuga trybu 4Q w widoku siatki

1. Uruchomi¢ nawigacje.
2. Uzy¢ polecenia poruszania sie po menu
profili i funkcji.

a. Aby poruszac sie po menu w poziomie,
wydac krétkie polecenie w lewo lub
krotkie polecenie w prawo.

b. Aby poruszac sie po menu w pionie,
uzy¢ polecenia do przodu lub do tytu.

3. Aby wybrac funkcje, wydac dtugie polecenie
w prawo D.

4. Aby wyjs¢ z nawigacji, wydac dtugie
polecenie w lewo D.

o\
Indoor

Obstuga trybu 3Q w widoku siatki

1. Uruchomi¢ nawigacje.

2. Uzy¢ polecenia poruszania sie po menu
profili i funkcji. W trybie 3Q mozna poruszaé
sie po menu w jednym kierunku w poziomie
i w jednym kierunku w pionie.

a. Aby przejsc¢ poziomo do kolejnej
funkcji, wydac krotkie polecenie w
prawo.

b. Aby przej$¢ pionowo do profilu
ponizej, wydac dtugie polecenie w
prawo.

3. Aby wybrac funkcje, wydac krotkie
polecenie w lewo.

4. Aby wyjs¢ z nawigacji, wydac dtugie
polecenie w lewo D.
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4.5.3 Punkty uruchomienia nawigacji w trybie wyboru menu
Widok listy
NEP = punkt uruchomienia nawigacji

FC = karta funkcji

NEP: pierwszy profil NEP: pierwsza funkcja w aktywnym profilu

- 4
wlululule wybor profilu '_‘_E

i & &
wluls =l wstecz +

- - |

- /

wiwlw

¥

NEP: funkcja aktywnego uzytkownika
Dostepne rézne punkty uruchomienia nawigacji to:

Limit czasu/sterujace urzadzenie wejscia
g—

Wybrana FC

o Jedli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Profile (Pierwszy profil), wyb6r menu zaczyna sie od pierwszego profilu w menu
profili. Uzytkownik wybiera profil przed przejsciem do menu kart funkcji wybranego profilu. Nastepnie mozna wybrac karte funkcji z menu

kart funkcji lub powrdci¢ do menu profili, aby wybraé inny profil.

o Jedli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje Active User Function (Funkcja aktywnego uzytkownika), wybdér menu zaczyna sie od

aktualnie wybranej karty funkcji w menu kart funkcji. Z tego miejsca mozna nawigowac po menu kart funkcji, wybra¢ karte funkcji lub

powréci¢ do menu profili i wybra¢ inny profil.

o Jesli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Function in Active Profile (Pierwsza funkcja w aktywnym profilu), wybor menu
zaczyna sie od aktualnie wybranej karty funkcji w menu kart funkcji. Z tego miejsca mozna nawigowac po menu kart funkcji, wybra¢ karte

funkcji lub powrdéci¢ do menu profili i wybraé inny profil.

35
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4 Uzytkowanie
Widok siatki

First Profile

Active User Function
(Pierwszy profil)

First Function in Active Profile
(Funkcja aktywnego uzytkownika)

(Pierwsza funkcja w aktywnym profilu)

Dostepne rézne punkty uruchomienia nawigacji to:

o Jesli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Profile (Pierwszy profil), wybér menu zaczyna sie od pierwszej funkcji w pierwszym
profilu. W tym miejscu mozna poruszac sie miedzy funkcjami i profilami przed wybraniem funkcji.

Jesdli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje Active User Function (Funkcja aktywnego uzytkownika), wybor menu zaczyna sie od
aktualnie wybranej funkcji. W tym miejscu mozna poruszac sie miedzy funkcjami i profilami przed wybraniem funkcji.
o Jesli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Function in Active Profile (Pierwsza funkcja w aktywnym profilu), wybor menu

zaczyna sie od aktualnie wybranej karty funkcji w menu kart funkcji. W tym miejscu mozna poruszac sie miedzy funkcjami i profilami przed
wybraniem funkcji.

4.5.4 Skanowanie menu

p— Funkcja skanowania menu polega na tym, ze nawigacje obstuguje system, a uzytkownik wybiera karte funkcji. Skanowanie
m—— menu zapewnia pétautomatyczny proces nawigowania w obrebie menu profili i kart funkcji poprzez wyswietlanie w danym
EEEEE momencie jednej pozycji menu (lub elementu sterowania nawigacja). Mozna wybraé lub pomina¢ kazda z wyswietlanych
ST pozycji menu. W przypadku pominigcia po krétkim okresie na ekranie dotykowym wyswietlona zostanie nastepna pozycja
ST menu. Okres ten ustawia dostawca.

Connect @/

Okres do wyswietlenia nastepnej pozycji wskazuje kotko wskaznika ® lub pasek wskaznika ®.

1654699-K
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Kazde menu jest powtarzane okreslong liczbe razy. Liczbe te ustawia dostawca. Jesli uzytkownik nie dokona wyboru do uptyniecia
ustawionej liczby powtdrzen, system przejdzie w stan bezczynnosci, co wskazuje przedstawiona powyzej naktadka.

z System moze przejs¢ w stan bezczynnosci z menu profili lub menu kart funkcji. Aby wyjs¢ ze stanu bezczynnosci, nalezy wybrac

polecenie. Podczas wychodzenia ze stanu bezczynnosci system wraca do menu profili lub funkcji w zaleznosci od ustawienia
uruchomienia nawigacji. Wiecej informacji na temat uruchamiania nawigacji mozna znalez¢ w rozdziale 4.5.5 Punkty uruchomienia
nawigacji w trybie skanowania menu, strona 38.

Obstuga w widoku listy

W trybie skanowania menu w widoku listy pozycje menu sg wyswietlane na jednej lub dwéch listach: profile
lub funkcje. Podczas przegladania jednej z list system automatycznie przechodzi od jednej pozycji menu do
Seaing RE Ao drugiej w kierunku od gory do dotu, podswietlajgc na krotki czas jedng pozycje menu na raz. Czas miedzy
SERaEi podswietlaniem pozycji menu jest ustalany przez dostawce.
:ﬁlg!¢ Po podswietleniu pozycje menu mozna wybrac lub poming¢. W przypadku zignorowania po krétkim czasie

# podswietlona zostanie nastepna pozycja menu. Aby przejsc z listy profili do listy funkcji, nalezy wybrac
i i podswietlony profil.

Przycisk do tytu na liscie profili jest podswietlany po podswietleniu ostatniego profilu na liscie. Przycisk wstecz na liscie funkcji
TA] jest podswietlany po podswietleniu ostatniej funkcji na liscie.
)

X8 1. Uzy¢ polecenia wyboru, gdy wyswietlany jest element sterujgcy nawigacjg ®.
Obstuga w widoku siatki

N inoor™ W trybie skanowania menu w widoku siatki elementy menu sg przedstawiane w postaci jednej siatki, na ktérej jednoczesnie
wyswietlane sg profile i funkcje. System automatycznie przechodzi pomiedzy pozycjami menu, poruszajac sie od lewej do
prawej strony w przypadku profilu i od géry do dotu po profilach, gdy nie jest wybrany zaden profil.
| Po podswietleniu pozycje menu (profil lub funkcja) mozna wybrac¢ lub poming¢. W przypadku zignorowania podswietlonego
profilu pod$wietlony zostanie nastepny profil. W przypadku zignorowania podswietlonej funkcji po krétkim czasie podswietlona
zostanie nastepna funkcja po prawej. Czas miedzy podswietlaniem pozycji menu jest ustalany przez dostawce.

Jesli zignorowane zostang wszystkie funkcje w profilu, system powrdci do podswietlania samych profili. Po podswietleniu
ostatniego profilu podswietlany jest przycisk wyjscia.
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4.5.5 Punkty uruchomienia nawigacji w trybie skanowania menu

Punkt uruchomienia nawigacji = NEP

4 Uzytkowanie

Profile karta funkcji (FC) Wybrana FC
NEP: pierwszy profil l':leyF;k\:;jwn:flz aktywnego
-' ; wybér FC
_ —
i . Jedno powtdrzenie
1 1T 0 1 ]
i |F. E brak NEP: pierwsza funkcja w R
T wyboru | aktywnym profilu
[
o
- e ) wybor FC
: 1 —
!
Wber wybor FC
profilu —
—
Limit
. brak wyboru: .
brak wyboru: wybierz: Stayn wybierz: czasu/sterujace
Stan bezczynnosci NEP bezczynnosci NEP urzadzenie
1 | 1 wejscia; NEP
—
Zegar H
—
1654699-K
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Punkty uruchomienia nawigacji

Dostepne rézne punkty uruchomienia nawigacji to:

e Jesli do uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Profile (Pierwszy profil), na ekranie dotykowym wyswietlana jest pierwsza pozycja
menu profili. Jesli ta pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarza¢ wyswietlanie pozycji menu profili, dopdki nie zostanie wybrany
profil lub dopdki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtdérzen — wéwczas w systemie wyswietlony zostanie stan bezczynnosci. Jesli
profil zostanie wybrany, zanim system przejdzie do stanu bezczynnosci, wyswietlona zostanie pierwsza pozycja menu kart funkcji.Jesli ta
pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarzaé wyswietlanie pozycji menu kart funkcji, dopdki nie zostanie wybrana karta funkcji lub
dopadki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtdrzen — wéwczas w systemie wyswietlony zostanie stan bezczynnosci.

o Jesli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje Active User Function (Funkcja aktywnego uzytkownika), na ekranie dotykowym
wyswietlana jest aktualnie wybrana karta funkcji. Jesli ta karta funkcji nie zostanie wybrana, system wyswietli jednokrotnie pozostate karty
funkcji w profilu, przechodzac w razie potrzeby od ostatniej pozycji menu do pierwszej. Podczas tego jednokrotnego wyswietlania nalezy
wybrac karte funkcji. W przeciwnym razie nastgpi powrot systemu do menu profili. Jesli nastgpi powrdét do menu profili, na ekranie
dotykowym wyswietlana bedzie pierwsza pozycja tego menu. Jesli ta pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarza¢ wyswietlanie
pozycji menu profili, dopdki nie zostanie wybrany profil lub dopdki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtdrzen. Wéwczas w systemie
wyswietlony zostanie stan bezczynnosci. Jesli profil zostanie wybrany, zanim system przejdzie do stanu bezczynnosci, wyswietlona zostanie
pierwsza pozycja menu kart funkcji. Jesli ta pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarza¢ wyswietlanie pozycji menu kart funkcji,
dopadki nie zostanie wybrana karta funkcji lub dopdki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtdrzen. Wéwczas w systemie wyswietlony
zostanie stan bezczynnosci.

o Jesli dla uruchamiania nawigacji ustawiono opcje First Function in Active Profile (Pierwsza funkcja w aktywnym profilu), na ekranie
dotykowym wyswietlana jest pierwsza pozycja karty funkcji w aktualnie wybranym profilu. Jesli ta karta funkcji nie zostanie wybrana,
woéwczas system wyswietli jednokrotnie pozostate karty funkcji w profilu. Podczas tego jednokrotnego wyswietlania nalezy wybrac karte
funkcji. W przeciwnym wypadku nastgpi powrét systemu do menu profili. Jesli nastgpi powrdt do menu profili, na ekranie dotykowym
wyswietlana bedzie pierwsza pozycja tego menu. Jesli ta pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarza¢ wyswietlanie pozycji menu
profili, dopdki nie zostanie wybrany profil lub dopdki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtérzen. Wéwczas w systemie wyswietlony
zostanie stan bezczynnosci. Jesli profil zostanie wybrany, zanim system przejdzie do stanu bezczynnosci, wyswietlona zostanie pierwsza
pozycja menu kart funkcji. Jesli ta pozycja nie zostanie wybrana, system bedzie powtarza¢ wyswietlanie pozycji menu kart funkcji, dopoki nie
zostanie wybrana karta funkcji lub dopdki nie zostanie osiggnieta okreslona liczba powtérzen. Wéwczas w systemie wyswietlony zostanie
stan bezczynnosci.
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4.6 Uzywanie przyciskdw wielofunkcyjnych

@®)| Domysinie mozna zmieniac profile i karty funkcyjne za
pomoca przyciskow wielofunkcyjnych.

1. Nacisna¢ lewy przycisk ®, aby przetaczy¢ na nastepny
profil.

2. Nacisng¢ prawy przycisk ®, aby przetgczy¢ na nastepna
karte funkgji.

4.7 Korzystanie z przetgcznikow dwustabilnych
(opcjonalne)

Przetaczniki dwustabilne zapewniajg alternatywna metode
przetgczania czesto uzywanych elementow sterujgcych. Metoda ta
ktéra moze okazac sie potrzebna w przypadku uzytkownikow
niedosiegajgcych przycisku Wt./WYt., klawiszy wielofunkcyjnych lub
okreslonych obszaréw ekranu dotykowego.

Odgiecie przetgcznika do przodu lub do tytu od
pozycji neutralnej powoduje wykonanie
zaprogramowanego dziatania. Zwolnienie
przetacznika powoduje jego powrdt do pozycji
neutralnej.

1654699-K

4 Uzytkowanie

Domyslnie zaprogramowane s3g nastepujace dziatania:

® |Odgiecie do przodu Przycisk zasilania (wt./wyt.)

Lewy Odgiecie do tytu (krétki |Przetgczenie do kolejnej
przetgcznik nacisk) karty funkcji
w lewo Odgiecie do tytu (dtugi |Przetaczenie do kolejnego

nacisk) profilu

L Zwiekszenie predkosci

od d d
Prawy . © giecie do przodu 0 10%
przetacznik Jomiet - dkotdi
dwustabilny |© |0dgiecie do tytu mniejszenie predkosci

010%

4.8 Tryb jazdy proporcjonalnej/nieciggtej

4.8.1 Korzystanie z joysticka

Joystick stuzy do sterowania kierunkiem jazdy i predkoscig wozka
inwalidzkiego.

Po odchyleniu joysticka z potozenia neutralnego
(pozycji srodkowej) wdzek inwalidzki zaczyna
= poruszac sie w strone wskazang przez
odchylenie joysticka.
Zwolnienie joysticka z pozycji innej niz
‘\‘ <:§Oﬁ>f &\' neutralna powoduje powrét joysticka do pozycji
2 &  neutralnej oraz zmniejszenie tempa jazdy
& i zatrzymanie sie wdzka inwalidzkiego.
) Joysticka mozna takze uzy¢ do wybudzania
& systemu z trybu uspienia, o ile ta funkcja zostata
aktywowana przez dostawce, patrz 4.15 Tryb
uspienia, strona 57.
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Tryb jazdy proporcjonalnej

Predkos$¢ jazdy wozka inwalidzkiego jest
proporcjonalna do stopnia odchylenia joysticka:
im bardziej joystick jest odchylony od pozycji
neutralnej, tym szybciej wozek sie porusza.
Przywrdcenie joysticka do pozycji neutralnej
powoduje stopniowe zmniejszanie tempa jazdy,

' az do zatrzymania sie wozka inwalidzkiego.

Jesli wychylenie joysticka we wszystkich
kierunkach sprawia zbyt duza trudnos¢,
dostawca moze zmieni¢ jego ksztatt.
Odpowiedni ksztatt joysticka umozliwia
zmniejszenie zakresu jego wychylenia w celu
wykonania catego polecenia w jednym lub
wiecej kwadrantach. Przy zmianie ksztattu
joysticka mozna skonfigurowac kazdy kwadrant
osobno.

Tryb jazdy nieciggtej

Predkos¢ wdzka inwalidzkiego jest wstepnie ustawiania poprzez
kontrolowanie predkosci maksymalnej. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w rozdziale 4.8.2 Sterowanie predkoscig maksymalng, strona

41.

Predko$¢ aktywowana jest w momencie
Przechylania joysticka poza mozliwg do
skonfigurowania wartos$¢ progowa ® do
kwadrantu do przodu ® lub do tytu © i gdy
osiggnie on wstepnie ustawiong wartos¢
maksymalna bez koniecznosci dalszego
odchylania. Wartos¢ progowa przetgcznika
joysticka moze byc¢ ustawiona przez dostawce.
Przywrdcenie joysticka do pozycji neutralnej
powoduje stopniowe zmniejszanie tempa jazdy,
az do zatrzymania sie wozka inwalidzkiego.

4.8.2 Sterowanie predkosciag maksymalng

Pokretto regulacji predkosci jest podzielone na dziesie¢ segmentow
odpowiadajacych zakresowi predkosci wézka. Kazdy segment moze
by¢ wyswietlany w jednym z trzech koloréw.

o Zielony wycinek ® przedstawia zakres
predkosci zalezny od punktu ustawiania ®
na suwaku predkosci ©.

o Z6tty wycinek ® przedstawia wstepnie
ustawiony zakres maksymalnej predkosci
© zalezny od zaprogramowanej karty
jazdy.

o Szary wycinek ® wskazuje, ze w zaleznej
funkcji jazdy nie zostat osiggniety peten
zakres maksymalnej predkosci wozka.

Wstepnie ustawiong predkoscig maksymalng mozna sterowac na
kazdej karcie jazdy w zaleznosci od potrzeb.
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Wskazanie predkosciomierza/drogomierza jest

nowg funkcjg wprowadzong w module LiNX

!\ MR6.0, ktéra zastepuje dotychczasowy wskaznik
@‘ predkosci w postaci obwddki wokét pokretta

regulacji predkosci, zmieniajgcej swa dtugosé

w zaleznosci od wyniku pomiaru.

o Jesli zarowno wersja oprogramowania uktadowego, jak

i wersja pliku konfiguracji jest pdzniejsza niz 5.1.10, po
wiaczeniu predkosciomierza wyswietlane jest wskazanie
predkosciomierza/drogomierza w nowej formie.

o Jesli zarowno wersja oprogramowania uktadowego, jak

1654699-K

i wersja pliku konfiguracji jest wczesniejsza niz lub réwna
5.1.10, po witgczeniu predkosciomierza wyswietlany jest
dotychczasowy wskaznik predkosci.

o Jesli wersja oprogramowania uktadowego jest pdzniejsza
niz 5.1.10, a wersja pliku konfiguracji jest wczesniejsza niz
lub réwna 5.1.10, nie jest wyswietlany zaden wynik
pomiaru predkosci ani drogi.

4 Uzytkowanie

. g
Profile 1 13:37

Drive

\\@/ - /%&X
. @
Tryb przeciggania Tryb dotykania
i dotykania
W trybie przeciggania W trybie dotykania dotkng¢
i dotykania przesung¢ gérnej lub dolnej czesci
punkt ustawiania ® suwaka predkosci ©. Symbole
w goére lub w dot. plus i minus wskazuja, gdzie
dotknac.

Proporcja zielonych segmentéw ® do z6ttych segmentéw ® na
pokretle regulacji predkosci i na suwaku predkosci zalezy od
pozycji punktu ustawiania ®.
W Natychmiast po rozpoczeciu jazdy suwak predkosci
38" i przycisk nawigacyjny znikajg z wyswietlacza. Aktualna
predkosc jest wyswietlana na predkosciomierzu, o ile
e jest on wtgczony.
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4.9 Zatrzymanie awaryjne

Im@m 1. Nacisniecie przycisku Wt./WYt. ® podczas

{ jazdy powoduje awaryjne zatrzymanie

wozka inwalidzkiego. Nastepnie wyfaczy sie
pulpit sterowniczy.
4.10 Tryb blokowania jazdy
Tryby blokowania jazdy umozliwiaja blokowanie (lub utrzymywanie)
predkosci jazdy do przodu lub do tytu, dzieki czemu mozna jechaé bez
ciggtego wydawania polecen jazdy.

NOTYFIKACJA!

Gdy wydawane jest polecenie jazdy do przodu lub do tytu,
wozek inwalidzki jedzie do przodu lub do tytu ze statg
predkoscig i kontynuuje jazde z tg statg predkoscia do czasu
wystgpienia jednego z nastepujacych zdarzen:

— nacisniecie zewnetrznego przetacznika zatrzymywania
(patrz rozdziat 4.10.1 Zewnetrzny przetgcznik
zatrzymywania, strona 44);

— wykonanie zatrzymania awaryjnego (patrz rozdziat 4.9
Zatrzymanie awaryjne, strona 43);

— wydanie polecenia jazdy w przeciwnym kierunku (do tytu
w przypadku jazdy do przodu lub do przodu w przypadku
jazdy do tytu) lub

— uptyniecie limitu czasu blokowania jazdy.

Aby unikng¢ potencjalnie niebezpiecznych sytuacji, firma
Invacare zaleca zapoznanie sie z trybem blokowania jazdy,

=

szczegOlnie z poleceniami zatrzymywania wozka inwalidzkiego.

a3

2 Jako ,polecenie” w niniejszej instrukcji rozumie sie

n wprowadzane dane zalezne od rodzaju sterowania, np.:
ruchéw joystickiem lub zadan cisnienie i podcisnienie, patrz
4.21.6 Korzystanie zagtéwka z uktadem sterowania za pomocgq
cisnienia i podcisnienia (Sip-N-Puff), strona 89, aby uzyskac
wiecej informacji na temat uktadu sterowania z uzyciem
cisnienia i podcisnienia.

2 Domyslnie tryb blokowania jazdy jest ustawiony wstepnie

n w potgczeniu z samym sterowaniem za pomoca technologii Sip
and Puf oraz z zagtowkiem z uktadem sterowania za pomoca
technologii Sip and Puff. W przypadku wszystkich pozostatych
rodzajéw sterowania tryb blokowania jazdy nie jest ustawiony
domyslinie, jednak moze go wiaczy¢ dostawca.

Profile 1 13:37
Drive

Dostawca moze przypisac tryb blokowania jazdy do
kazdej funkc;ji jazdy. Dostepnych jest szes¢ trybdw

12km "5\
!-Q f blokowania jazdy, wskazywanych w dolnej, lewe;j
Y N czesci karty jazdy za pomocg symboli

przedstawionych w ponizszej tabeli.
&S @

J— 1 stopien w gére /',J:; 3 stopnie w gore/w doét

.-lr 3 stopien w gore r/';;r 5 stopnie w gore/w doét

I_,-I'r'- 5 stopien w goére

+~ Element sterujacy jazdy ze
statg predkoscia
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ﬂ Odliczanie limitu czasu blokowania jazdy jest zawsze
uruchamiane ponownie, gdy wydawane jest kolejne polecenie
jazdy.

ﬂ Limit czasu blokowania jazdy ustawia dostawca. Aby zmienié¢
ten parametr, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

Polecenia skretow

W trybie blokowania jazdy mozna sterowaé wézkiem inwalidzkim. Po
wydaniu polecenia skretu wozek inwalidzki pozostaje w trybie
blokowania jazdy i reaguje na polecenie skretu przez czas trwania
polecenia skretu. Odliczanie limitu czasu blokowania jazdy jest zawsze
uruchamiane ponownie, gdy wydawane jest polecenie skretu. Gdy
uptynie limit czasu blokowania jazdy, wézek inwalidzki sie zatrzyma.

1654699-K

4 Uzytkowanie

4.10.1 Zewnetrzny przetacznik zatrzymywania

Aby skonfigurowaé wozek do blokowania jazdy, zewnetrzny
przetacznik zatrzymywania trzeba zamontowac do wézka. Najlepiej,
zeby zewnetrzny przetacznik zatrzymywania byt wyraznie widoczny
i tatwo dostepny, aby zapewni¢ uzytkownikowi dodatkowy poziom
bezpieczenstwa.

Test zewnetrznego przefacznika zatrzymywania

Test zewnetrznego przetacznika zatrzymywania stuzy do sprawdzenia,
czy przetacznik dziata prawidtowo. Test jest przeprowadzany raz na
cykl zasilania, gdy:
o wozek jest wtaczony w funkcji trybu blokowania jazdy lub
o funkcja trybu blokowania jazdy zostaje wybrana po funkcji trybu
bez blokowania.

Test zewnetrznego przefacznika zatrzymywania jest
wskazywany przez nakfadke ekranu.

1. Nacisngc¢ zewnetrzny przetacznik
zatrzymywania, aby zakonczy¢ test.
ﬁ Wdzek nie pojedzie, dopoki test

zewnetrznego przetacznika zatrzymywania
nie zostanie pomysinie zakorczony.
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4.10.2 1 stopien w goére

i g
Profile 1 13:37

Drive

N ~ W tym trybie jedno polecenie jazdy (do przodu lub do tytu) powoduje zwiekszenie predkosci wdzka inwalidzkiego do
@ "‘ maksymalnej predkosci ® wybranej karty jazdy, a nastepnie pozostawia te predkos¢ przez zaprogramowany limit czasu
- \ blokowania jazdy, dopdki nie zostanie wydane kolejne polecenie.

S @

Przyspieszanie

1. Wydac polecenie jazdy w wymaganym kierunku (do przodu lub do tytu).
2. Zwolni¢ zgdanie jazdy. Predko$é wdzka inwalidzkiego zostanie zwiekszona do maksymalnej predkosci wybranej karty jazdy.

Zwalnianie
Podczas zatrzymywania predkos¢ spada do zera w jednym z dwdch temp (normalnym lub tagodnym), w zaleznosci od sposobu uruchomienia
zwalniania (dtugie lub krétkie polecenie) i jesli dostawca skonfigurowat opcjonalne wolniejsze tempo.
tagodniejsze tempo
1. Wydac krotkie (ponizej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub

do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
poczekac, az uptynie limit czasu blokowania jazdy.

Normalne tempo

1. Wydac dtugie (powyzej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
nacisngc zewnetrzny przetacznik zatrzymywania.

Zwalnianie przerywane
Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujace urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)

istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.
1. Wydac polecenie przyspieszenia zanim predkosc spadnie do zera, aby przyspieszy¢ i osiggna¢ maksymalng predkosc jazdy wybranej karty

jazdy.
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4 Uzytkowanie

4.10.3 3 stopien w gore

' U
Profile 1 13:37

Drive

y h®>7' W tym trybie mozna wybraé stopniowo jedng z trzech ustalonych predkosci. Dostepne predkosci to 33%, 67% i 100%
e # maksymalnej ustawionej wstepnie predkosci jazdy do przodu lub do tytu ® wybranej karty jazdy. Nastepnie mozna utrzymac te
. N predkosé przez zaprogramowany limit czasu blokowania jazdy, dopdki nie zostanie wydane kolejne polecenie.

S @

Przyspieszanie

1. Wydac polecenie jazdy w wymaganym kierunku (do przodu lub do tytu).

2. Zwolni¢ zgdanie jazdy. Predko$¢ wdzka inwalidzkiego zostanie zwiekszona do 33% maksymalnej predkosci jazdy.

3. Woydac polecenie jazdy do przodu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do tytu, aby przyspieszy¢ do

nastepnej ustalonej predkosci.
4. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkos¢ pozostaje stata.

Zwalnianie
Podczas zatrzymywania predkos¢ spada do zera w jednym z dwdch temp (normalnym lub tagodnym), w zaleznosci od sposobu uruchomienia
zwalniania (dtugie lub krdtkie polecenie) i jesli dostawca skonfigurowat opcjonalne wolniejsze tempo.

Normalne tempo tagodniejsze tempo

1. Wydac dtugie (powyzej jednej sekundy) polecenie jazdy 1. Wydac krotkie (ponizej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
nacisng¢ zewnetrzny przetacznik zatrzymywania. poczekac, az uptynie limit czasu blokowania jazdy.

Zwalnianie przerywane

Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujace urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)
istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.

1. Wydac polecenie przyspieszenia zanim predkosc spadnie do zera, aby przyspieszy¢ do najblizszej, wyzszej ustalonej predkosci.
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4.10.4 5 stopien w gore

g
Profile 1 13:37

Drive

e ”’@; — W tym trybie mozna wybra¢ kolejno jedng z pieciu ustalonych predkosci. Dostepne predkosci to 20%, 40%, 60%, 80% i 100%
@ # maksymalnej ustawionej wstepnie predkosci jazdy do przodu lub do tytu @ wybranej karty jazdy. Nastepnie mozna utrzymad te
. N predkos¢ przez zaprogramowany limit czasu blokowania jazdy, dopéki nie zostanie wydane kolejne polecenie.

S @

Przyspieszanie

1. Wydac polecenie jazdy w wymaganym kierunku (do przodu lub do tytu).

2. Zwolni¢ zgdanie jazdy. Predko$¢ wdzka inwalidzkiego zostanie zwiekszona do 20% maksymalnej predkosci jazdy.

3. Woydac polecenie jazdy do przodu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do tytu, aby przyspieszy¢ do

nastepnej ustalonej predkosci.
4. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkos¢ pozostaje stata.

Zwalnianie

Podczas zatrzymywania predkos¢ spada do zera w jednym z dwdch temp (normalnym lub tagodnym), w zaleznosci od sposobu uruchomienia

zwalniania (dtugie lub krdtkie polecenie) i jesli dostawca skonfigurowat opcjonalne wolniejsze tempo.

tagodniejsze tempo

1. Wydac krotkie (ponizej jednej sekundy) polecenie jazdy

w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
poczekac, az uptynie limit czasu blokowania jazdy.

Normalne tempo

1. Wydac dtugie (powyzej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
nacisng¢ zewnetrzny przetacznik zatrzymywania.

Zwalnianie przerywane

Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujace urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)
istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.

1. Wydac polecenie przyspieszenia zanim predkosc spadnie do zera, aby przyspieszy¢ do najblizszej, wyzszej ustalonej predkosci.
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4 Uzytkowanie

4.10.5 3 stopnie w gore/w dét

mu 13:37‘
W tym trybie mozna stopniowo zwiekszac lub zmniejsza¢ predkos¢, aby wybraé jedng z trzech ustalonych predkosci. Dostepne

predkosci to 33%, 67% i 100% maksymalnej ustawionej wstepnie predkosci jazdy do przodu lub do tytu ® wybranej karty jazdy.
12w "'@; == Nastepnie mozna utrzymac te predkos¢ przez zaprogramowany limit czasu blokowania jazdy, dopdki nie zostanie wydane
!@ g‘ kolejne polecenie.
N Przyspieszanie
1. Wydac polecenie jazdy w wymaganym kierunku (do przodu lub do tytu).
@ @ 2. Zwolni¢ zadanie jazdy. Predkos$¢ wdzka inwalidzkiego zostanie zwiekszona do 33% maksymalnej predkosci jazdy.

[

Drive

3. Wyda¢ polecenie jazdy do przodu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do tytu, aby przyspieszy¢ do
nastepnej ustalonej wyzszej predkosci. Wydac polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do przodu
w przypadku jazdy do tytu, aby zwolni¢ do nastepnej ustalonej nizszej predkosci.
ﬁ Polecenia jazdy w przeciwnym kierunku musza by¢ wydawane szybko, w czasie ponizej jednej sekundy; w przeciwnym wypadku

wozek inwalidzki sie zatrzyma.
4. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkosc pozostaje stata.

Zwalnianie
Podczas zatrzymywania predkos¢ spada do zera w jednym z dwdch temp (normalnym lub tagodnym), w zaleznosci od sposobu uruchomienia

zwalniania (dtugie lub krétkie polecenie) i jesli dostawca skonfigurowat opcjonalne wolniejsze tempo.

Normalne tempo tagodniejsze tempo

1. Wydac dtugie (powyzej jednej sekundy) polecenie jazdy 1. Wydac krotkie (ponizej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub

nacisng¢ zewnetrzny przetacznik zatrzymywania. poczekac, az uptynie limit czasu blokowania jazdy.

Zwalnianie przerywane

Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujgce urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)
istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.

1. Woydac polecenie przyspieszenia zanim predkos¢ spadnie do zera, aby przyspieszy¢ do najblizszej, wyzszej ustalonej predkosci.
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4.10.6 5 stopnie w gore/w dét

mu 13:37‘
W tym trybie mozna stopniowo zwiekszac lub zmniejsza¢ predkos¢, aby wybrac jedng z pieciu ustalonych predkosci. Dostepne

predkosci to 20%, 40%, 60%, 80% i 100% maksymalnej ustawionej wstepnie predkosci jazdy do przodu lub do tytu ® wybrane;j
27 g, w= karty jazdy. Nastepnie mozna utrzymac te predkosé przez zaprogramowany limit czasu blokowania jazdy, dopdki nie zostanie
! \ g‘ wydane kolejne polecenie.
@ N Przyspieszanie
1. Wydac polecenie jazdy w wymaganym kierunku (do przodu lub do tytu).
@ @ 2. Zwolni¢ zadanie jazdy. Predkos$¢ wdzka inwalidzkiego zostanie zwiekszona do 20% maksymalnej predkosci jazdy.

[

Drive

3. Wyda¢ polecenie jazdy do przodu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do tytu, aby przyspieszy¢ do
nastepnej ustalonej wyzszej predkosci. Wydac polecenie jazdy do tytu w przypadku jazdy do przodu lub polecenie jazdy do przodu
w przypadku jazdy do tytu, aby zwolni¢ do nastepnej ustalonej nizszej predkosci.
ﬁ Polecenia jazdy w przeciwnym kierunku musza by¢ wydawane szybko, w czasie ponizej jednej sekundy; w przeciwnym wypadku

wozek inwalidzki sie zatrzyma.
4. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkosc pozostaje stata.

Zwalnianie
Podczas zatrzymywania predkos¢ spada do zera w jednym z dwdch temp (normalnym lub tagodnym), w zaleznosci od sposobu uruchomienia

zwalniania (dtugie lub krétkie polecenie) i jesli dostawca skonfigurowat opcjonalne wolniejsze tempo.

Normalne tempo tagodniejsze tempo

1. Wydac dtugie (powyzej jednej sekundy) polecenie jazdy 1. Wydac krotkie (ponizej jednej sekundy) polecenie jazdy
w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub
do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub do przodu w przypadku jazdy do tytu) lub
nacisng¢ zewnetrzny przetacznik zatrzymywania. poczekac, az uptynie limit czasu blokowania jazdy.

Zwalnianie przerywane

Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujgce urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)
istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.

1. Woydac polecenie przyspieszenia zanim predkos¢ spadnie do zera, aby przyspieszy¢ do najblizszej, wyzszej ustalonej predkosci.
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4 Uzytkowanie

4.10.7 Element sterujacy jazdy ze statg predkoscia

g
Profile 1 13:37

Drive

W tym trybie nie ma statych czynnosci i mozna samodzielnie wybrac¢ zablokowang predkosé, a nastepnie pozostac przy tej
12w h%{* predkosci przez zaprogramowany limit czasu blokowania jazdy, dopdki nie zostanie wydane kolejne zgdanie.
!e »# Przyspieszanie/zwalnianie
N\ N 1. Wydaéipodtrzymac zadanie jazdy w kierunku (do przodu lub do tytu), az wézek przyspieszy do zgdanej predkosci.
@ ﬁ 2. Zwolni¢ zadanie jazdy. Predkos¢ wdzka pozostaje stata.
15

[

3. Jesli maksymalna predkosé¢ jazdy @ nie zostanie osiggnieta, ponownie wydac i podtrzymacé polecenie jazdy w tym samym kierunku.
4. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkosc pozostaje stata.
5. Wydac zadanie jazdy w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub do przodu w przypadku jazdy do tytu), aby zmniejszy¢
predkosc.
6. Zwolni¢ zadanie jazdy. Nowa predkos¢ pozostaje stata.
Zatrzymywanie
Poza korzystaniem z zatrzymania awaryjnego czy sterujacego urzadzenia wejscia skonfigurowanego do zatrzymania, mozna korzystac z réznych
innych sposobdéw zatrzymania elektrycznego wézka inwalidzkiego.
1. Wydac¢ dwa krétkie polecenia jazdy (w mniej niz jedng sekunde) w tym samym kierunku w celu zatrzymania w normalnym tempie zwalniania.
2. Wydadi przytrzymac polecenie jazdy w przeciwnym kierunku (do tytu w przypadku jazdy do przodu lub do przodu w przypadku jazdy do tytu)
do czasu az elektryczny wozek inwalidzki sie zatrzyma. Podczas zwalniania w tym trybie predkos$¢ zmniejsza sie w tempie okreslonym przez

dostawce.
Zwalnianie przerywane
Podczas zatrzymywania sie (z wyjatkiem zatrzymania awaryjnego lub gdy sterujace urzadzenie wejscia zostato skonfigurowane do zatrzymania)
istnieje mozliwos¢ przerwania zwalniania w celu wznowienia jazdy.
1. Wydac polecenie przyspieszenia zanim predkosc spadnie do zera, aby przyspieszy¢ do wybranego punktu zgodnie z poleceniem.
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4.11 Obstugiwanie funkcji oswietlenia i klaksonu

4.11.1 Korzystanie ze $wiatet pozycyjnych

W przypadku jazdy na zewnatrz $wiatta pozycyjne nalezy witgcza¢ w warunkach stabej widocznosci lub ciemnosci.
Aby obstugiwac swiatta pozycyjne, nalezy zatrzymac elektryczny wozek inwalidzki.

Wiaczanie swiatet pozycyjnych

1. S 2. Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel
@@ przyciskéw $wiatet.
Dotkng¢ symbolu swiatet pozycyjnych ®.

Swiatta pozycyjne zostang wigczone. @

Dotkna¢ przycisku

sterowania Swiattami ®. Na tablicy swiatet

zostanie
podswietlona
kontrolka swiatet
pozycyjnych.

Po rozpoczeciu jazdy nakfadka panelu

ﬂ przyciskow oswietlenia zniknie
automatycznie, a Swiatta pozostang
wigczone. W przeciwnym razie nalezy
nacisngé przycisk ©, aby zamkna¢ panel
przyciskow oswietlenia.

.

Bl Profile 1 13:37 2.

Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel przyciskow swiatet.
Dotkng¢ symbolu swiatet pozycyjnych ®.

Dotkna¢ przycisku Swiatfa pozycyjne zostang wytaczone.

sterowania $wiattami ®. ﬂ Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu przyciskdw o$wietlenia
zniknie automatycznie. W przeciwnym razie nalezy nacisng¢

przycisk ©, aby zamkna¢ panel przyciskow oswietlenia.
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4 Uzytkowanie

4.11.2 Korzystanie ze Swiatet ostrzegawczych

ﬁ Aby mdc uzywac Swiatel ostrzegawczych, nalezy zatrzymac elektryczny woézek inwalidzki.

Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel przyciskow
) swiatet.
Dotkna¢ symbolu $wiatet ostrzegawczych ®.

Swiatta ostrzegawcze zostang wtaczone.

Wigaczanie Swiatet ostrzegawczych

12km

Dotkna¢ przycisku

i sterowania $wiattami ®.
@J

Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu przyciskéw oswietlenia zniknie automatycznie, a Swiatta ostrzegawcze pozostajg wtgczone. W
przeciwnym razie nalezy nacisngc¢ przycisk ©, aby zamkna¢ panel przyciskdw oswietlenia.

2.

Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu Na tablicy swiatet
ﬂ, przyciskdw odwietlenia zniknie automatycznie, zostanie

a Swiatta ostrzegawcze pozostang wigczone. | podéwietlona

W przeciwnym razie nalezy nacisngc przycisk |kontrolka $wiatet

R ©, aby zamkna¢ panel przyciskdw oswietlenia.| ostrzegawczych.

Wytaczanie swiatet ostrzegawczych

Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel przyciskow Swiatet.
Dotkng¢ symbolu $wiatet ostrzegawczych ®.
Swiatta ostrzegawcze zostang wyfaczone.

% Dotkna¢ przycisku
sterowania swiattami ®.

Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu przyciskéw oswietlenia
ﬁ zniknie automatycznie. W przeciwnym razie nalezy nacisng¢
przycisk ©, aby zamkng¢ panel przyciskdw oswietlenia.
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4.11.3 Korzystanie z kierunkowskazow
ﬁ Aby obstugiwac kierunkowskazy, nalezy zatrzymac elektryczny wozek inwalidzki.

Wiaczanie kierunkowskazow

1. 2. Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel

przyciskow Swiatet.
Dotkng¢ symbolu lewego kierunkowskazu ® lub
(DF3
O prawego kierunkowskazu ©. e

Zostanie wigczony lewy lub prawy kierunkowskaz. @ @

E Dotkna¢ przycisku Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu Na tablicy $wiatet
s sterowania $wiattami @. ﬂ przyciskow odwietlenia zniknie zostanie
automatycznie. W przeciwnym razie nalezy podswietlona
nacisng¢ przycisk ©, aby zamkna¢ panel kontrolka prawego
L @ przyusko_w odwietlenia. Po Upr\{Vle-dZIESIQCIU lub lewego
sekund kierunkowskazy wytgczaja sie kierunkowskazu.

automatycznie.

2. 8 13:37
Na ekranie wyswietli sie naktadka — panel przyciskow Swiatet.

Dotkna¢ symbolu lewego kierunkowskazu ® lub prawego
kierunkowskazu ©.
Zostanie wyfaczony lewy lub prawy kierunkowskaz.

Wytaczanie kierunkowskazéow

12km

Dotkng¢ przycisku
s sterowania Swiattami ®.

Po rozpoczeciu jazdy naktadka panelu przyciskow oswietlenia

ﬂ zniknie automatycznie. W przeciwnym razie nalezy nacisng¢
przycisk ©, aby zamknaé panel przyciskow oswietlenia.
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4 Uzytkowanie

4.11.4 Korzystanie z klaksonu

| 1
Profile 1 13:37

Drive @

1. Dotkna¢ przycisku klaksonu ®, aby uruchomic klakson.
Klakson rozbrzmiewa, dopdki przycisk jest dotykany.

4.12 Obstugiwanie funkcji oswietlenia i klaksonu za posrednictwem karty funkcji uzytkowej

Za posrednictwem karty funkcji uzytkowej mozna obstugiwac funkcje oswietlenia i klakson za pomocg zewnetrznego urzadzenia wejscia. Karta
funkcji uzytkowej stanowi czes¢ co najmniej jednego profilu. Mozna ja aktywowac tak samo, jak karte funkcji jazdy lub regulacji siedziska.

Profile 1 13:37
N 1. Aktywowac karte funkcji uzytkowe;j.
2. Wydac polecenie wedtug ponizszej listy.

e Wydac polecenie do przodu ®, aby uruchomi¢ klakson.

o Wydac krétkie polecenie w prawo ®, aby wtaczyé/wytgczyé swiatta pozycyjne.

o Wydac krétkie polecenie w lewo ©, aby wtgczyé/wytgczyé swiatta ostrzegawcze.

o Wydac dtuzsze polecenie w lewo lub w prawo ©, aby wtgczy¢ lewy lub prawy kierunkowskaz. Mozna uzy¢ krétkiego

% polecenia, aby je wytaczy¢.

v@
)

e

Kierunkowskazy wytgczajg sie automatycznie po uptywie dziesieciu sekund. Aktywacja karty funkcji jazdy umozliwia zwykta jazde, gdy
ﬂ Swiatta pozycyjne i ostrzegawcze pozostajg wiaczone.
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4.13 Blokowanie/odblokowywanie pulpitu sterowniczego

Funkcja blokowania jest domyslinie nieaktywna. Aby zmienic te konfiguracje, nalezy sie skontaktowac z dostawca. Jesli funkcja jest nieaktywna,
system mozna zablokowac¢/odblokowaé, wykonujgc sekwencje czynnosci opisang ponize;j.

Blokowanie pulpitu sterowniczego Odblokowywanie pulpitu sterowniczego

Nacisna¢ przycisk Wt./WYL.

2. Stukac w zablokowany wyswietlacz,
dopdki biata ramka wokdét ekranu
blokowania ® nie wypetni sie.

3. Ekran dotykowy jest odblokowany i mozna
g0 ponownie uzyc.

1. Naciskac klawisz Wt./WYt. dtuzej niz przez trzy
sekundy, dopdki nie wyswietli sie naktadka
blokowania.

2. Wytaczony pulpit sterowniczy.

Podczas wtgczania pulpitu sterowniczego
wyswietlana jest naktadka blokowania.

o Jedli nie zostata wprowadzona sekwencja odblokowania lub klawisz Wt./WYt. zostat ponownie nacisniety przed zakoriczeniem sekwencji
n odblokowania, system powraca do stanu zablokowania i wytacza sie.

4.14 Tryb spoczynkowy

Tryb spoczynkowy zapewnia $rodowisko (lub stan), w ktérym podstawowe urzgdzenie wejscia jest wytaczone, ale sterujace urzadzenia wejscia
nadal mogg by¢ obstugiwane. W tym trybie mozna wykonywac inne czynnosci, majgc pewnos¢, ze kolejne polecenia, celowe lub przypadkowe,
wydawane z podstawowego urzadzenia wejscia, nie spowoduja, ze pojazd zacznie jechac lub wystgpi inne dziatanie siedziska.

13:37

Tryb spoczynkowy jest wskazywany na ekranie spoczynkowym. Do trybu spoczynkowego mozna wejs¢ automatycznie po okresie
braku aktywnosci uzytkownika (po uptywie limitu czasu) lub recznie, korzystajac ze sterujgcego urzadzenia wejscia. Aby wznowié
z normalne dziatania, nalezy wyjs¢ z trybu spoczynkowego za pomocg sterujgcego urzadzenia wejscia. Sterujgcym urzadzeniem

wejscia moze by¢ urzadzenie skonfigurowane do powrotu do funkcji lub menu przed wejsciem do trybu spoczynkowego lub
skonfigurowane do przetaczania funkcji uzytkownika, poruszania sie po menu lub menu ustawien.

55 1654699-K



4 Uzytkowanie

Funkcje
uzytkownika

Wejscie do trybu Spoczynek z funkcji jazdy lub siedziska
po uptywie limitu czasu.
—

Wejscie do trybu Spoczynek z dowolnej funkcji
uzytkownika za pomocg sterujgcego urzgdzenia wejscia.
—

Whyjscie z trybu Spoczynek za pomoca sterujgcego
urzadzenia wejscia skonfigurowanego do wchodzenia do
funkcji uzytkownika.

—

Wyjscie z trybu Spoczynek za pomoca sterujgcego
urzadzenia wejscia skonfigurowanego do wychodzenia z
trybu Spoczynek oraz powrdt do potozenia przed
wejsciem do trybu Spoczynek.

)=

Nawigacja
posrednia

Wejscie do trybu Spoczynek z nawigacji posredniej po
uptywie limitu czasu.
—

Wejscie do trybu Spoczynek z nawigacji posredniej za
pomoca sterujgcego urzadzenia wejscia.
—

Wyjscie z trybu Spoczynek za pomoca sterujgcego
urzadzenia wejscia skonfigurowanego do wchodzenia do
nawigacji posredniej.

G—

Menu Settings

Wyjscie z trybu Spoczynek za pomoca sterujgcego
urzadzenia wejscia skonfigurowanego do wchodzenia do
ustawien.

—

Spoczynek

Wejscie do trybu
Uspienie z trybu
Spoczynek po uptywie
limitu czasu.

—

Wyjscie z trybu
Spoczynek nastepuje,
gdy system jest
wytgczany i ponownie
wigczany.

Uspienie

1654699-K
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4.15 Tryb uspienia

Tryb uspienia nie jest ustawieniem fabrycznym, ale moze by¢ wiaczony przez dostawce. Jezeli ustawienie to jest wiaczone, system przechodzi do
trybu uspienia po uptywie okreslonego czasu braku aktywnosci uzytkownika. Okres ten moze zosta¢ ustawiony przez dostawce. Zanim system
przejdzie do trybu uspienia, system wchodzi w okres przejsciowy. Podczas okresu przejsciowego ekran dotykowy i wszystkie wskazniki powoli
ciemniejg, az zostang wytgczone. W tym okresie przejsciowym tryb uspienia mozna zaktécié, wykonujgc dowolne wejscie przez przemieszczenie
joysticka, nacisniecie klawisza Wt./WYt. lub dotkniecie ekranu dotykowego. Aby wybudzi¢ system z trybu uspienia, nalezy poruszy¢ joystick lub
nacisng¢ klawisz Wt./WYt., jezeli ten parametr zostat wtgczony przez dostawce.

4.16 Korzystanie z funkcji elektrycznej regulacji siedziska

Z funkcji elektrycznej regulacji siedziska, takich jak elektryczne podnoszenie podparc¢ ndg lub elektryczne odchylanie, korzysta sie w sposéb opisany
ponizej.

4.16.1 Przez karty siedziska

boier 1337
: Recline

Domyslnie kazda karta siedziska stuzy do wyswietlania pojedynczej funkcji elektrycznej regulacji siedziska. Ponizej podano
liste réznych konfiguracji. Aby zmienic te konfiguracje, nalezy sie skontaktowac z dostawca.
Nalezy wybrac karte siedziska z funkcja regulacji siedziska, ktéra ma zostac uzyta, patrz 4.3 Wybieranie funkcji, strona 28.

Profile 1 13:37 D

Recline
©
1. Wydac zadanie ,,do przodu” lub ,do tytu”, aby skorzysta¢ z funkcji regulacji siedziska.
B Gdy ruch zostaje wigczony, znika przycisk nawigacyjny ®, zostaje wyswietlony kierunek ruchu ®), drugi kierunek zostaje
wytgczony © a w pasku stanu jest wyswietlana ikona zatrzymania jazdy/blokady ©.
Ruch zostaje wytgczony od razu po zwolnieniu zgdania lub po dotarciu do celu.
L ®
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Wyswietlane symbole i ich znaczenie

“*x, Przechylenie siedziska <=» Podnosnik siedziska

“ Pochylenie oparcia [l  Funkdcastania

Inne konfiguracje

ﬁ Przedstawione karty funkcji to tylko przyktady konfiguraciji.

o Konfiguracja czterokwadrantowa

® Zmniejszenie pochylenia oparcia

Podnosnik w gore

B

& © Podnosnik w dét

©
s‘)@

O Zwiekszenie pochylenia oparcia
|-

Wszystkie cztery kwadranty stuzg do sterowania funkcjami
elektrycznej regulacji siedziska.
1. Aby skorzystac z funkcji regulacji siedziska, nalezy wydac
i podtrzymac polecenie ,,do przodu” ®, ,,do tytu” ©,
W lewo” © lub ,,w prawo” ®. Ruch zostaje wyfgczony od
razu po zwolnieniu zadania lub po dotarciu do celu.

1654699-K

4 Uzytkowanie

Lewy lub srodkowy

podndzek Oba podndzki

Prawy podndzek “ Oparcie i podndzki

Konfiguracja blokowania

Konfiguracja blokowania umozliwia sterowanie ruchem bez
ciggtego dostarczania zgdania. Konfiguracja blokowania to moze
by¢ pojedyncza funkcja elektrycznej regulacji siedziska lub
konfiguracja czterokwadrantowa.

Recline

1. Wydac¢ zadanie ,,do przodu” lub ,do tytu”,
aby skorzystaé z funkcji regulacji siedziska.

2. Zwolni¢ zadanie. Ruch zostaje wytaczony
od razu po odchyleniu joysticka

6 @ z powrotem lub po dotarciu do celu.

B W konfiguracji czterokwadrantowej mozliwe jest
B = mieszanie operacji ruchu w sposéb przedstawiony
= w przyktadzie.
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4.16.2 Przez przetaczniki zewnetrzne

Nie wszystkie konfiguracje i kombinacje funkcji elektrycznej regulacji siedziska przez przetgczniki zewnetrzne sg dostepne na wszystkich
produktach.

Przetacznikiem zewnetrznym funkcje regulacji siedziska mozna obstugiwac podczas jazdy i bez uzywania kart siedziska.

Gdy funkcja regulacji siedziska zostanie wigczona bez karty siedziska, na ekranie dotykowym jest wyswietlana mata naktadka w celu
poinformowania uzytkownika, ze siedzisko jest sterowane zewnetrznie. Naktadka pozostaje na ekranie dotykowym przez caty czas korzystania
z siedziska.

Pochylenie oparcia % Lewy IUb srodkowy E Oba podndzki n Funkcja stania
podndzek

Podnosnik siedziska Prawy podndzek Przechylenie siedziska Oparcie i podndzki

Przetaczniki stereo

Przetgcznik dwustabilny/przyciskowy stereo stuzy do przetgczania miedzy funkcjami elektrycznej regulacji siedziska ponizszych pojedynczych
konfiguracji zasilania:

o Tylko odchylanie o Tylko odchylanie siedziska Tylko $Srodkowy podndzek (LNX)

Przetacznik dwustabilny stereo Przetacznik przyciskowy stereo

® 1. Upewnic sie, ze elektryczny wézek inwalidzki znajduje sie 1. Upewnic sie, ze elektryczny wézek inwalidzki znajduje sie
na ptaskiej powierzchni i jest wiaczony.

. 2. Przechyli¢ przetacznik dwustabilny w gére ® lub w dét

i przytrzymad, aby uzy¢ danej funkcji regulacji siedziska.

na ptaskiej powierzchni i jest wtaczony.

2. Nacisngc i przytrzymac przyciski stereo ® lub ®, aby uzyé
danej funkcji regulacji siedziska.
Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu zwolnienia
przycisku.

Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu

® odchylenia przefacznika dwustabilnego.
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4 Uzytkowanie

4-kierunkowy przetacznik dwustabilny

1. Upewnic sie, ze elektryczny wézek inwalidzki znajduje sie na ptaskiej powierzchni i jest wigczony.
2. Przechyli¢ przetacznik dwustabilny w kierunku uzycia danej funkcji regulacji siedziska i przytrzymac.
Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu odchylenia przetacznika dwustabilnego.
W tabelach ponizej znajdujg sie kombinacje kierunkéw i funkcji elektrycznej regulacji siedziska.

ﬁ W tabelach przedstawiono ustawienia fabryczne. W celu przeprogramowania skontaktowac sie z dostawca.

Przechylanie i odchylanie siedziska Przechylanie siedziska i podnézek LNX Wychylanie i podnézek LNX
Przechylanie Przechylanie Wychylanie i podndzek LNX
® (do przodu) siedziska do gory ® (do przodu) siedziska do gory ® (do przodu) do gory
Przechylanie Przechylanie Wychylanie i podndzek LNX
(Do tytu) siedziska w dét (Do tytu) siedziska w d6t (Do tytu) w dot
Zmniejszenie , .
© (w lewo) pochylenia oparcia © (w lewo) LNX w gore © (w lewo) LNX w gore
Zwiekszenie , ,
© (w prawo) pochylenia oparcia © (w prawo) LNX w dot © (w prawo) LNX w dot
Wychylanie siedziska i Snik
. N .y anie siedziska i podnosni Oba podndzki Funkcja stania i podnosnik siedziska
siedziska
Przechylanie ‘s . . . .
® (do przodu) siedziska do géry ® (do przodu) Podndzek w gére ® (do przodu) Funkcja stania w gére
Przechylanie ‘- , . . .
(Do tytu) siedziska w dot (Do tytu) Podndzek w dot (Do tytu) Funkcja stania w dot
© (w lewo) Podnosnik w goére © (w lewo) Podndzek w gére © (w lewo) Podnosnik w gore
© (w prawo) Podnosnik w dot © (w prawo) Podndézek w dot © (w prawo) Podnosnik w doét
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4-kierunkowy przetacznik przyciskowy

Upewnic sie, ze elektryczny wozek inwalidzki znajduje sie na ptaskiej powierzchni i jest wigczony.
Nacisnaé i przytrzymac przycisk, aby uzy¢ danej funkcji regulacji siedziska.
Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu zwolnienia przycisku.

W tabelach ponizej znajduja sie kombinacje przyciskdw i funkcji elektrycznej regulacji siedziska.

) . - . L
ﬂ W tabelach przedstawiono ustawienia fabryczne. W celu przeprogramowania skontaktowac sie z dostawca.

Przechylanie i odchylanie siedziska

Przechylanie siedziska i podnézek LNX

Woychylanie i podnézek LNX

® Przechylanie siedziska do gory ® Przechylanie siedziska do gory ® \gl\c/’)y;\c/hylame I podnézek LNX do
. , Wychylanie i 5zek LNX
Przechylanie siedziska w dét Przechylanie siedziska w dot dc’xc ylanie i podnoze W
Zmniejszenie pochylenia oparcia © LNX w gore LNX w gore
© Zwiekszenie pochylenia oparcia © LNX w dot © LNX w dot

Wychylanie siedziska i podnosnik siedziska

Oba podndzki

Funkcja stania i podnos$nik siedziska

® Przechylanie siedziska do gory ® Podndzek w gore ® Funkcja stania w gére
Przechylanie siedziska w dot Podndézek w dét Funkcja stania w dot
© Podnosnik w goére © Podndzek w gore © Podnosnik w goére

© Podnosnik w doét © Podndzek w dét © Podnosnik w do6t
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4 Uzytkowanie

Przetacznik 10-przyciskowy

1. Upewnic sie, ze elektryczny wozek inwalidzki znajduje sie na pfaskiej powierzchni i jest wtgczony.
2. Nacisnac i przytrzymac przycisk, aby uzy¢ danej funkcji regulacji siedziska.
Funkcja regulacji siedziska dziata do momentu zwolnienia przycisku.

ﬁ 8 Jedliw posiadanym elektrycznym wdzku inwalidzkim jest dostepna funkcja stania , przyciski @ i ® sg uzywane do obstugiwania funkcji

@ stania.
ZW|ek§zen|e pochylenia © Podnosnik w gére ® Lewy Iub srodlfowy Podnqzek w gore /' Pt:zechylanle siedziska do
oparcia podndzek w gore Funkcja stania w gére gory
Zmniejszenie pochylenia . , Lewy lub srodkowy Podndzek w dot / Przechylanie siedziska w
oparcia © Podnosnik w dof ® podndzek w doét Funkcja stania w dot dot
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4.16.3 Funkcja zmniejszania predkosci i ograniczniki funkcji siedziska

2 Opisana funkcja zmniejszania predkosci iograniczniki funkcji siedziska nie wystepujg w niektérych modelach wozkéw
n inwalidzkich firmy Invacare.

Ograniczniki funkcji jazdy

o Blokada jazdy ¢ Funkcja zmniejszania predkosci
Blokada jazdy (DLO, drive lockout) jest funkcjg uniemozliwiajaca Jesli podnosnik lub kat nachylenia siedziska zostanie ustawiony
wézkowi inwalidzkiemu jazde, gdy siedzisko jest przechylone lub powyzej okreslonego punktu, elektronika napedu znaczgco
odchylone poza wstepnie okreslony bezpieczny kat catkowity. Ten zmniejszy predkos¢ wozka inwalidzkiego. Po wtgczeniu funkgji
catkowity kat moze by¢ dowolng kombinacja katdw odchylenia zmniejszania predkosci trybu jazdy mozna uzywac jedynie do
i przechylenia siedziska, i/lub kata miedzy siedziskiem wykonywania ruchéw o zmniejszonej predkosci, a nie do
a powierzchnig. W wiekszosci modeli wozkéw marki Invacare normalnej jazdy. Aby znéw jezdzi¢ normalnie, nalezy regulowac
blokada jazdy dziata tylko wtedy, gdy w trakcie regulowania katow podnosnik lub kat nachylenia siedziska az do momentu wytgczenia
wozek jest unieruchomiony. W przypadku AVIVA RX istnieje funkcji zmniejszania predkosci.

wyjatek: blokada jazdy dziata rowniez podczas jazdy.
Ograniczenie predkosci jest przedstawiane na wyswietlaczu.

Wskutek dziatania tej funkcji na pasku stanu wyswietlana jest ta Jesli podnosnik lub kat nachylenia siedziska znajduje sie

® ikona. Pozostaje ona aktywna, dopdki blokada jazdy nie @ powyzej okreslonego punktu, na pasku stanu widoczna jest
zostanie wytgczona przez wyregulowanie kata nachylenia powyzsza ikona. lkona ta pozostaje aktywna az do wytaczenia
siedziska i kata nachylenia oparcia plecow. funkcji zmniejszania predkosci przez opuszczenie podnosnika.
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Ograniczniki funkcji siedziska

¢ Maksymalne przechylenie

mn 13:37 Przetacznik kraricowego (maksymalnego)
E przechylenia to funkcja zapobiegajaca
przechyleniu lub odchyleniu siedziska poza

maksymalny, wstepnie ustawiony kat, gdy

podnosnik jest uniesiony powyzej
okreslonego punktu. Elektronika jazdy jest
o wtedy automatycznie zatrzymywana, na

karcie siedziska zostaje wyswietlony szary
@ i wykrzyknik, a przechylanie lub odchylanie do
L " tylu staje sie niemozliwe ®.

Wskutek dziatania tej funkcji na pasku stanu jest wyswietlana
ikona z siedziskiem i wykrzyknikiem. Pozostaje ona aktywna
az do wytgczenia funkcji maksymalnego przechylenia przez
opuszczenie podnosnika.

4.17 Konfigurowanie kart fgcznosci

4 Uzytkowanie

o Blokada podnosnika siedziska
R 2857 N Elektronika napedu jest wyposazona w czujnik
zapobiegajacy uniesieniu podnosnika powyzej
@® okreslonego punktu, gdy siedzisko jest
przechylone lub odchylone powyzej
I okreslonego kata. Elektronika jazdy jest
wtedy automatycznie zatrzymywana, na
® karcie siedziska zostaje wyswietlony szary
wykrzyknik, a podnoszenie siedziska staje sie
@ niemozliwe ®.

Wskutek dziatania tej funkcji na pasku stanu jest wyswietlana
ikona z siedziskiem i wykrzyknikiem. Pozostaje ona aktywna
az do wytgczenia funkcji blokady podnosnika przez
zmniejszenie kata przechylenia lub odchylenia siedziska.

Karty facznosci umozliwiajg komunikacje z urzadzeniami zewnetrznymi. Funkcje facznosci obstugiwane przez pulpit sterowniczy to funkcja
przesuwanie myszy i funkcja sterowania przetgcznikiem. Funkcje te sg domyslnie nieaktywne. Aby aktywowac karty tgcznosci, nalezy skontaktowac

sie z dostawca.

Funkcja przesuwania myszy umozliwia sterowanie kursorem na ekranie komputera PC lub laptopa za pomoca narzedzia do obstugi przez
uzytkownika na wozku inwalidzkim, takiego jak joystick na module sterowniczym lub joysticki zewnetrzne. Obecnie do korzystania z funkcji

przesuwanie myszy potrzebna jest operacja czterokwadrantowa.

Funkcja sterowania przetacznikiem to funkcja dostepnosci umozliwiajagca nawigacje i wybor pozycji w urzadzeniu mobilnym (z systemem Android
i i0S) przy uzyciu joysticka na pulpicie sterowniczym lub ekranu dotykowego.

1654699-K
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4.17.1 Parowanie systemu LiNX

Parowanie z systemem uzytkownika

Aby sparowac system LiNX z urzgdzeniem uzytkownika (komputerem PC, laptopem lub urzagdzeniem mobilnym), nalezy otworzy¢ menu ustawien
facznosci.

1. S 2. 3. r—
Connectivity 1 3 . 3 7 ‘
) S Zostaje
. L, . Soeenlock  (@0% . L. Audible Cues otwart.e menu
Dtuzej naciska¢ przycisk Zostaje otwarty wskaznik stanu. Ustawienia.
nawigacyjny ®. S Otworzy¢ menu Ustawienia ®. et Nl Otworzy¢
. ® ustawi,er?ia
Connectivity 3 tacznosci ©.
Odometer @
4. Zostanie otwarte menu 5.
ustawien tgcznosci. Menu to
jest podzielone na dwie RNV K|ucz dostepu parowania jest
sekcje: wyswietlany na ekranie
REM-116130951 dotykowym wraz z nazwga
. Sparowane L .
© Funkcje ® urzadzenia 5678 urzadzenia LiNX do sparowania,
w tym przyktadzie jest to REM-
Dotkna¢ przycisku Sparuj Cancel 116130951.

nowe urzadzenie ® u dotu
menu.

Parowanie urzgdzenia mobilnego z systemem LiNX

ﬁ Te operacje nalezy wykonac szybko, uzywajgc procesu parowania z pulpitu sterowniczego. W przeciwnym wypadku uptynie limit czasu.

Informacje na temat sposobu ustanawiania potaczenia Bluetooth za pomoca pulpitu sterowniczego zawiera instrukcja obstugi urzagdzenia
mobilnego.
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Parowanie komputera PC lub laptopa z systemem LINX

4 Uzytkowanie

ﬁ Te operacje nalezy wykona¢ szybko, uzywajgc procesu parowania z pulpitu sterowniczego. W przeciwnym wypadku uptynie limit czasu.

1. Otworzy¢ okno dialogowe Urzadzenia i drukarki na komputerze
PC lub laptopie z systemem Windows.

Istniejg rézne sposoby, aby to zrobic:

e Start = Urzadzenia i drukarki,

e Start - Panel sterowania - Urzadzenia i drukarki,

o lkona tacki systemowej - klikng¢ ikone Urzadzenie
Bluetooth

Poczekac na potaczenie z urzagdzeniem.

Gdy tylko potaczenie z urzgdzeniem
zostanie nawigzane, klikngé przycisk
Dalej.

6. Pair a New Device L . L.
Jesli urzadzenie zostato pomysinie

e sparowane, na module sterowniczym
wyswietlony zostanie ekran
potwierdzenia. Dotkna¢ przycisku OK, aby
kontynuowad.

1654699-K

2. —— e

W oknie dialogowym Urzadzenia i drukarki
klikna¢ przycisk Dodaj urzadzenie.

Wyswietlone zostang wszystkie dostepne urzadzenia. Wyszukaé nazwe
urzadzenia LiINX wyswietlang na ekranie dotykowym (REM-J16130951) i jg
zaznaczyc.

Klikng¢ przycisk Dalej.

. 4 Klikng¢ przycisk Zamknij, aby zakonczy¢ dziatanie
Dodawanie urzadzenia.

Pair a New Device

Jesli urzadzenie nie zostanie sparowane

Pairing has timed out w ustawionym limicie czasu, zostanie
wyswietlony komunikat ,No device was paired”
(Nie sparowano urzadzenia). Dotkng¢ przycisku
OK, aby kontynuowac.
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o2 System LiINX umozliwia sparowanie do dziesieciu urzadzen w dowolnym czasie. Po osiggnieciu tego limitu, jesli potrzebne jest
n dodanie kolejnych urzgdzen, nalezy rozwazy¢ usuniecie urzadzen, ktére juz zostaly sparowane, patrz 4.18.2 Korzystanie
z funkcji przesuwania myszy, strona 74.

4.17.2 Powigzanie karty tacznosci z urzadzeniem uzytkownika

Karty tgcznosci musza by¢ powigzane ze sparowanym urzadzeniem. Aby powigzac karte facznosci z urzagdzeniem, nalezy otworzy¢ menu ustawien
facznosci.

-
1. IR 2.

Connectivity

13:37

Soeenlock (@0 Zostaje otwarty

Display >

. L, . L. Audible Cues > Zostaje otwarte menu
Dtuzej naciska¢ przycisk wskaznik stanu. Ustawienia. Otworzyé
nawigacyjny ®. e Otworzy¢ menu Interaction N ustawienia .facznoéci ©

Satiis % Ustawienia ®. ® '
Connectivity >
Odometer ® @
4. Nazwy kart tagcznosci sg | 5. 6.
CONNECTIVITY wys'wietlane W sekcji
Funkcje. W przypadku uzywania karty funkcji
Lamopg ® Nazwa funkdji Dotkna¢ odpowiednia pozycje menu, aby przemieszczania myszy ustawienia szybkodci
a v-va unxat powigzac karte facznosci ze sparowanym kursora sg wyswietlane u gory. Przewing¢
Phone ® Pomazanhe urzadzeniem. w dot do sekcji Urzadzenie uzywane przez
et urzadzenie funkcje.
(F) ® Niepowigzane
urzadzenie

67 1654699-K



4 Uzytkowanie

7. 3 Wybra¢ jedno ze
sparowanych
urzadzen z listy ® lub
Link a Device dotknga¢ przycisku
Ll Sparuj nowe
urzadzenie (D, aby
sparowac system
Z nowym
urzadzeniem.
Urzadzenie aktywne
° PﬂirNewDew@ w danym momencie
jest wskazane
zielonym znacznikiem
wyboru za nazwg
urzadzenia.

Tablet

Fast Cursor Speed
L]

Galaxy Tab-10 ()

v

Slow Cursor Speed

X - Dotkna¢ przycisku
e —— Niepowigzane @.

iPad

4.17.3 taczenie urzadzen z systemem LiNX

Aby nawigzaé potaczenie z urzadzeniem, nalezy wybra¢ odpowiednia karte tgcznosci z profilu. Jesli funkcja tacznosci zostata sparowana
z urzgdzeniem oraz urzadzenie zostato powigzane z funkcja, nastepuje préba nawigzania potgczenia z urzadzeniem za posrednictwem komunikacji
Bluetooth.

Wskaznik stanu komunikacji Bluetooth przedstawia stan potaczenia Bluetooth systemu LiNX z urzgdzeniem uzytkownika:

o rozfaczone, >g o trwa faczenie, %i) e lub potaczone. °>E°

Jesli potaczenie Bluetooth sie nie powiedzie, przywrdcony zostanie stan ,roztgczone”.
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4.17.4 Usuwanie sparowanych urzadzen

1. Profile 1 13:37 2. 3. Settings
Connectivity .
13.37 Display
Duzei naciska przvcisk seentoc (@SS Zostaje otwarty wskaznik Audible Cues Zostaje otwarte menu
nawi Jac iy ® przy GloveMode (@R stanu. Otworzy¢ menu Ustawienia. Otworzy¢
gacylny & Ustawienia ®. erctoy ustawienia tgcznosci ©.
Settings
Connectivity
Odometer
4, 5. 6.

LAPTOP

Laptop Forget this device

Dotkng¢ ponownie
przycisku Zapomnij to

Galaxy Tab-10

Wybrac¢ sparowane Sprawdzi¢ szczegoty

Phone urzadzenie w sekcji ORI Il Wyswietlane na Ifolejnym urzadzenie ® lub
Sparowane urzadzenia ekranie i dotknac¢ przycisku r2ycisku Anului ©, ab
np. laptop ©. Zapomnij to urzadzenie ®. Forset this Device @) [l | %, aby

anulowad usuwanie.

Cancel @

Pair a New Devi@ @
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4 Uzytkowanie

4.17.5 Wpybranie karty tacznosci

Wiecej informacji na temat kart funkcji uzytkownika zawierajg czesci 4.4 Korzystanie z bezposredniej nawigacji, strona 28 i 4.5 Korzystanie
Z nawigacji posredniej, strona 30.

® Jesli karta tgcznosci w profilu nie zostata catkowicie skonfigurowana lub wystgpit btagd dotyczacy tej karty, zostanie ona
sklasyfikowana jako niedziatajaca.

l\\\\\\\cLb

Mozliwe sg rézne przyczyny nieczynnosci karty tgcznosci. Sg one nastepujace:

brak podstawowego urzgdzenia wejscia funkgji,
wystgpity btedy sprzetowe modutu Bluetooth,
nie powigzano urzadzenia lub

nie witgczono komunikacji Bluetooth.

W przypadku dwdch ostatnich przyczyn karte mozna wybraé, poniewaz problem mozna skorygowac pézniej.
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4.18 Funkcja przesuwania myszy

Nazwy mozna uzy¢, aby zidentyfikowac w unikalny sposéb przeznaczenie

® Nazwa karty tgcznosci Karty.

Wskaznik przesuwania myszy zmienia kolor z szarego
na niebieski, gdy jest aktywny. Ma to miejsce, gdy

(%) kursor podfgczonego urzadzenia jest kontrolowany
przez urzgdzenie wejscia obstugiwane przez

—— uzytkownika.

Wskaznik przesuwania
myszy

Profile 1 13:37
Connectivity® © Lewy przycisk myszy Aby klikng¢ lewym lub prawym przyciskiem myszy, nalezy dotkngé lewego

Prawy przycisk myszy lub prawego przycisku myszy na ekranie dotykowym.

o % o
%—) ® Wskaznik przewijania zmienia kolor z szarego na

A niebieski, gdy jest aktywny. Ma to miejsce, gdy

® Wskaznik przewijania hd przewijanie podtgczonego urzadzenia jest

v kontrolowane przez urzadzenie wejscia obstugiwane
przez uzytkownika.

@ Wskaznik stanu komunikacji Bluetooth przedstawia
stan potgczenia Bluetooth systemu LiNX z urzagdzeniem
uzytkownika:

Stan potaczenia R e roztaczone
® Bluetooth >E>B * ,

o trwa fgczenie

e pofaczone

4.18.1 Konfigurowanie funkcji przesuwania myszy

W ponizszej procedurze konfiguracji zatozono, ze karty tgcznosci sg dostepne i mozliwe do wyboru w jednym lub wiekszej liczbie profili, i ze karty
facznosci zapewniaja funkcje przesuwania myszy. Zatozono réwniez, ze komputer PC lub laptop, do ktdrego zostanie podtaczony system LiNX, ma
aktywne potaczenie Bluetooth.
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Aby korzystac z funkcji przesuwania myszy:

1.
2.

system LiNX musi by¢ sparowany (przez Bluetooth) z urzagdzeniem uzytkownika oraz
ze sparowanym urzadzeniem musi by¢ powigzana karta tgcznosci.

Procedure konfiguracji mozna wykona¢ w dowolnej kolejnosci, ale polega ona na nastepujgcych czynnosciach:

Konfigurowanie funkcji przesuwania myszy (predkos¢ kursora)

Ustawienia predkosci kursora mozna znalez¢ w menu funkcji tgcznosci.

1. g

Wybranie karty tgcznosci,

parowanie systemu LiNX z urzagdzeniem uzytkownika,
karty tgcznosci powigzanie z urzgdzeniem uzytkownika oraz
konfigurowanie funkcji przesuwania myszy (predkosc¢ kursora).

i
Profile 1 13:37

Connectivity

Galaxy Tab-10

iPhone

Pair a New Devi@

1654699-K

Dtuzej naciska¢ przycisk
nawigacyjny ®.

Otworzy¢ funkcje
tacznosci, np. ©, aby
skonfigurowac ustawienia
kursora.

13:37

Screen Lock . OFF

Glove Mode . OFF
Settings

Odometer

Tablet
Fast Cursor Speed @
&

Slow Cursor Speed @
L3

Slow Movement Time (€
ot

INCT

Not Linked

Zostaje otwarty wskaznik
stanu. Otworzyé menu
Ustawienia ®.

Dla kazdej funkcji
przesuwania myszy mozna
skonfigurowac nastepujgce
ustawienia kursora:

e Duza predkos¢ kursora

®

« Mata predkos¢ kursora

®
¢ Czas powolnego
przemieszczania @

ings

Display

Audible Cues

Interaction

Connectivity

4 Uzytkowanie

Zostaje otwarte
menu Ustawienia.
Otworzy¢
ustawienia
tacznosci ©.
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Duza predkosc kursora

Mata predkos¢ kursora

0s$ X: czas

0sY: predkosc

®
®
@ Czas powolnego przemieszczania
®
@®
@

Wozrost predkosci

© - ®

® 2x czas powolnego przemieszczania

Duza predkos¢ kursora ®: stuzy do ustawiania predkosci, do ktdrej kursor myszy wzrasta D po uptynieciu czasu powolnego przesuwania @. Jednak
w trakcie czasu powolnego przesuwania kursor myszy przesuwa sie z predkoscig skonfigurowang w ustawieniu Mata predko$¢ kursora (. Duza
predkos¢ kursora jest skonfigurowana tak, ze mozna przesuwac kursor szybko na duze odlegtosci. Duzg predkos¢ kursora nalezy skonfigurowac
jako rowng lub wiekszg niz mata predkos¢ kursora.

Mata predkos¢ kursora (®: stuzy do ustawiania predkosci, z ktorg przemieszcza sie kursor myszy, gdy poczatkowo jest odchylony. Pozostaje przy tej
predkosci przez caty czas skonfigurowany za pomocg ustawienia Czas powolnego przesuwania @. Ustawienie Mata predko$¢ kursora jest
skonfigurowane tak, ze mozna przesuwacé kursor myszy powoli na mate odlegtosci, co jest uzyteczne w przypadku niewielkich poprawek, zwtaszcza
podczas przemieszczania sie pomiedzy ikonami ekranu, ktore sg blisko siebie. Matg predkos¢ kursora nalezy skonfigurowac jako réwna lub mniejsza
niz duza predkosé¢ kursora ®.

Krétki czas ruchu @: stuzy do ustawiania dtugosci czasu, przez ktdrg mysz przesuwa sie z matg predkoscig kursora (® przed wzrostem do duzej
predkosci kursora ®. Czas wzrostu predkosci, pomiedzy korncem matej predkosci kursora a poczatkiem duzej predkosci kursora, jest rowny czasowi
skonfigurowanemu w tym ustawieniu ®.
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4 Uzytkowanie

4.18.2 Korzystanie z funkcji przesuwania myszy

W ponizszym opisie obstugi zatozono, ze karte tagcznosci z funkcja przemieszczania myszy skonfigurowano w sposéb opisany w czesci 4.18.1
Konfigurowanie funkcji przesuwania myszy, strona 71.

Przemieszczanie kursora

Kursor przemieszcza sie na urzadzeniu uzytkownika w kierunku zmapowanym do danych wejsciowych. Poczgtkowo predkos¢ kursora jest mata, co
jest idealne do bliskich lub drobnych przemieszczen, a nastepnie zwieksza sie po krétkim okresie (okreslonym przez czas powolnego
przemieszczania), aby umozliwi¢ kursorowi przemieszczanie na wiekszg odlegtos¢ w krétszych ramach czasowych. Wiecej informacji na temat
ustawien kursora znajduje sie w rozdziale 4.18.1 Konfigurowanie funkcji przesuwania myszy, strona 71.

Klikniecie prawym lub lewym przyciskiem

Przewijanie Odtaczanie
myszy
T 1. Aby klikng¢ prawym  Przycisk trybu przewijania to przycisk Aby zaprzestac korzystania z funkcji
lub lewym zewnetrzny, taki jak przetgcznik jajkowy lub przemieszczania myszy, wybrac inng karte
przyciskiem, nalezy przycisk pomocniczy. funijIlZ _profllu. Pq usunieciu wyborg karty
, . ) . facznosci potaczenie Bluetooth zostaje
dotkng¢ 1. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk trybu
oo odtaczone.
odpowiednich przewijania.
przyciskow (® lub 2. Uzy¢ danych wejsciowych przypisanego
®) na ekranie uzytkownika lub zaprogramowanych
5/ dotykowym. Po wejs¢ sterujgcych, aby wykonywac
@ dotknieciu przycisku przewijanie w gore i w dot.
u = . . . . . . . s
jego kolor zmienia 3. Aby zatrzymad przewijanie, zwolnié
sie z szarego na przycisk trybu przewijania.

niebieski.
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4.19 Sterowanie przetacznikiem

Nazwa karty
tacznosci

®

Nazwy mozna uzy¢, aby zidentyfikowac w unikalny sposéb przeznaczenie karty.

Wskaznik stanu komunikacji Bluetooth przedstawia stan
potaczenia Bluetooth systemu LiNX z urzadzeniem
uzytkownika:

profile 1 12:00
Switch Control ) Stan pofaczenia * '] .*. e roztaczone
Bluetooth ’

e trwa fgczenie

’

e potaczone

Wskazanie sterowania przetgcznikiem rézni sie
w zaleznosci od tego, czy urzadzenie jest potgczone za

@ ) posrednictwem komunikacji Bluetooth oraz czy aktywne
. © \sl'\clsrj\fva;r:; ﬁ- jest urzadzenie wejécia sterujace przetgcznikiem:
przetacznikiem e rozfgczone

o potaczone
e aktywne
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4 Uzytkowanie

4.19.1 Konfigurowanie sterowania przetgcznikiem

W ponizszej procedurze konfiguracji zatozono, ze karta tacznosci sterowania przetacznikiem jest dostepna i mozliwa do wyboru w jednym lub
wiekszej liczbie profili. Zatozono rowniez, ze urzadzenie uzytkownika (iOS lub Android), z ktérym taczy sie system LiNX, ma aktywne pofaczenie
Bluetooth.

Uzywanie funkcji sterowania przetgcznikiem:

1. system LiNX musi by¢ sparowany (poprzez funkcje Bluetooth) z urzgdzeniem uzytkownika oraz
2. karta tgcznosci sterowania przetgcznikiem musi by¢ powigzana ze sparowanym urzadzeniem.

Proces konfiguracji mozna przeprowadzi¢ w dowolnej kolejnosci, przy czym obejmuje on nastepujgce czynnosci:

e wybranie karty facznosci sterowania przetacznikiem,

e sparowanie systemu LiNX z urzadzeniem uzytkownika,

* powigzanie karty tgcznosci sterowania przetgcznikiem z urzgdzeniem uzytkownika oraz
o skonfigurowanie sterowania przetacznikiem.

Konfigurowanie sterowania przetacznikiem

Aby mozna byto uzywac sterowania przetgcznikiem, nalezy zidentyfikowac przetgczniki, ktore beda uzywane i przypisac¢ czynnosc do kazdego
przetacznika. Przyktadowo, aby przywracac ekran gtéwny w telefonie komdérkowym poprzez dotkniecie ekranu dotykowego pulpitu sterowniczego,
nalezy zidentyfikowa¢ ekran dotykowy jako urzgdzenie wejscia przetacznika, a nastepnie przypisaé czynnosc tego przetgcznika do przycisku ekranu
gtéwnego.
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4.19.2 Konfigurowanie sterowania przetgcznikiem (Android)

Opisy urzadzenia mobilnego moga sie rézni¢ w zaleznosci od réznych wersji systemu Android dostepnych na rynku. Wiecej informacji mozna

znalez¢ w instrukcji obstugi lub na stronach Pomocy dotyczacej utatwien dostepu systemu Android.

B Amisis
3. Switch Access Preferences

1.

&« Accessibility

TalkBack
off

(=@ ]

Ustawienia
> Utatwienia dostepu
> Przetacz dostep

Otworzy¢ menu
sterowania
przetacznikiem @ na

urzadzeniu mobilnym.

Wybrac z listy funkcje
do sterowania, np.
Wybierz. Pojawi sie
monit o aktywacje
przetacznika
zewnetrznego.

W razie potrzeby powtdrzy¢ te czynnosci,
aby dodac kolejne przetaczniki.

77

2.

Otworzy¢ menu
Ustawienia ®.

Aktywowac przetgcznik
zewnetrzny, na
przyktad dotkngc
ekranu dotykowego
lub wychyli¢ joystick

w lewo.

Aktywowac sterowanie
przetgcznikiem @.

e © ]

Select
Press a key combination to add or remove it from
the st

CLEARKEY ASSIGNMENT

CANCEL | SAVE

Use Switch Access?

text that you type

Otworzy¢ menu
Przypisz klawisze do
skanowania © lub
Przypisz klawisze do
dziatan ©. System
Android umiesci
funkcje w dwdch
réznych menu.

Klikng¢ przycisk Zapisz.

Klikngé przycisk OK ®,
aby aktywowac
sterowanie
przetacznikiem.
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4.19.3 Konfigurowanie sterowania przetacznikiem (iOS)

1. = os:50 tm
< General  Accessibility
On/Off Labels

INTERACTION

Switch Control (&) o

AssistiveTouch

Touch Accommodations

os zs2om .-
< switches  Source
Screen
Camera
7. B - n10AmM + -
{ External  Actions
Select Item ®
Scanner Menu
Resume Auto Scanning
Move To Next Item
Move To Previous Item
Stop Scanning

Ustawienia > Ogdlne
> Utatwienia dostepu

Otworzy¢ menu
sterowania
przetacznikiem @ na
urzadzeniu mobilnym.

Dotkna¢ przycisku
Zewnetrzny ©. Pojawi
sie monit o aktywacje
przetacznika
zewnetrznego.

Przypisac¢ czynnosc do
przetgcznika. Z menu
Czynnosci wybrac
czynnosc przetacznika,
taka jak Wybér
pozycji, ®.

2 os 2o
{ Back  Switch Control
Switch Control
Recipes
Friendiyn 3

W razie potrzeby powtdrzy¢ te czynnosci,
aby dodac kolejne przetaczniki.

3. Poa = 2826m r-

< Back Switches

Otworzy¢é menu
Przetacznik ®.

Aktywowac przetacznik
zewnetrzny, na
przyktad dotknac
ekranu dotykowego
lub wychyli¢ joystick

w lewo.

New Switch

[Touch screerl

Cancel

os ® nnan -
{Back  Switch Control

Switch Control @%

4 Uzytkowanie

Dotkng¢ pozycji menu
Dodaj nowy
przetacznik ©.

Nada¢ zewnetrznemu
urzadzeniu wejscia
unikatowa nazwe, taka
jak Ekran dotykowy
lub W prawo.
Nastepnie klikna¢
przycisk Zapisz, ®.

Aktywowac sterowanie
przetgcznikiem @.
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4.19.4 Obstugiwanie sterowania przetacznikiem

W ponizszym opisie obstugi zatozono, ze karte tacznosci z funkcja sterowania przetacznikiem skonfigurowano w sposoéb opisany w czesci 4.19.1
Konfigurowanie sterowania przetqcznikiem, strona 76.

Sterowanie pojazdem akumulatorowym

1. Nacisngc¢ przypisany wstepnie przetacznik na pulpicie sterowniczym. Pojazd akumulatorowy wykona przypisang czynnos$é.

Odfaczanie

Aby zaprzestac korzystania z funkcji sterowania przetgcznikiem, wybrac inng karte funkcji z profilu. Po usunieciu wyboru karty facznosci sterowania
przetacznikiem nastgpi roztgczenie komunikacji Bluetooth.

4.20 Wskazowki diwiekowe

Wskazowki dzwiekowe to dzwieki odtwarzane za posrednictwem gtosnika w pilocie w odpowiedzi na konkretne zdarzenia systemu lub czynnosci
nawigacyjne. Sygnaty dZzwiekowe zostaty opracowane, aby pomac uzytkownikowi w zrozumieniu, kiedy korzysta z systemu LiNX i s3 wyjatkowo
korzystne dla:

o uzytkownikéw z zaburzeniami wzroku,

o uzytkownikow, ktoérzy nie widzg wyswietlacza lub

o uzytkownikow, ktdérzy chcg uzyskaé dodatkowe informacje zwrotne na temat swoich dziatan, wiec nie majg potrzeby ciggtego monitorowania
wyswietlacza.

Wiecej informacji na temat wskazéwek dzwiekowych generowanych z pilota mozna znalez¢ w rozdziale 4.2.4 Konfigurowanie ustawiern, strona 24.

Dostepne sg dwa rodzaje wskazéwek dZzwiekowych.

o Wskazowki zwigzane ze zdarzeniami: sg odtwarzane w odpowiedzi na zdarzenia systemu.
o Wskazowki zwigzane z nawigacja: sg odtwarzane w odpowiedzi na dziatania nawigacji menu.
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Wskazowki zwigzane ze zdarzeniami

4 Uzytkowanie

ﬁ Nie wszystkim zdarzeniom systemu towarzyszg wskazéwki dzwiekowe. Na przyktad wskazowki dzwiekowe nie sg odtwarzane, gdy system

przechodzi w tryb uspienia.

Wskazoéwki zwigzane ze zdarzeniami sktadajg sie z dwéch lub trzech dzwiekdw i s3 odtwarzane po wejsciu w okreslony stan.

Rodzaj zdarzenia

Dzwiek

Warunki wystgpienia wskazowki zwigzanej ze zdarzeniem

(Ustawienia)

Odtwarzane w momencie wejscia do menu nawigacyjnego.

Spoczynek

Odtwarzane w momencie wejscia w tryb spoczynku.

Wytgczenie/wejscie w tryb uspienia

i) |

Odtwarzane przed wytgczeniem zasilania lub wejsciem w tryb uspienia.

1654699-K
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Wskazowki zwigzane z nawigacja

Wskazowki zwigzane z nawigacja sg odtwarzane podczas poruszania sie po menu w momencie podswietlenia pozycji menu funkcji i ponownie w
trakcie wchodzenia do karty funkcji.

Rodzaje nawigacji Diwiek Warunki wystapienia wskazowki zwigzanej z nawigacja
Funkcja jazdy Odtwarzar)e W momencie ppdsmetlenla pozycji menu jazdy i ponownie w trakcie
wchodzenia do karty funkcji.

. L Odtwarzane w momencie podswietlenia pozycji menu siedziska i ponownie w trakcie
Funkcja regulacji siedziska . "
wchodzenia do karty funkcji.

L Odtwarzane w momencie podswietlenia pozycji menu funkcji uzytkowej i ponownie w
Funkcja uzytkowa . . -
trakcie wchodzenia do karty funkgji.

Funkcja przemieszczania Odtwarzane w momencie podswietlenia pozycji menu przemieszczenia myszy lub
myszy/przetgcznika przetacznika i ponownie w trakcie wchodzenia do karty funkcji.

Identyfikator funkcji

Identyfikator funkcji to opcjonalna wskazéwka dzwiekowa odtwarzana bezposrednio po wskazéwce zwigzanej z nawigacja. Zapewnia zliczanie
poprzez powtdrzenie tego samego dzwieku i jest przydatna, na przyktad do identyfikacji funkcji tego samego typu w tym samym profilu.
Identyfikator funkcji moze by¢ ustawiony przez dostawce. Dzwiek moze by¢ powtarzany od 1 do 6 razy. Ten parametr moze by¢ réwniez ustawiony
jako Brak lub Odwrdécony. Przy ustawieniu funkcji Brak identyfikator funkcji nie jest odtwarzany po wskazéwce zwigzanej z nawigacjg. Przy

ustawieniu funkcji Odwrdécony pojedynczy dZwiek jest odtwarzany przez dtuzszy czas i z wyzszg czestotliwoscig niz dZzwiek uzywany do powtarzania
identyfikatora funkcji.

Funkcja = . _ Funkcja = . _ . Funkcja= . _ ., Funkcja= . _

Naped 1 Idenyfikator = brak Naped 2 Idenyfikator = 1 Naped 3 Idenyfikator = 2 Naped 4 Identyfikator = do tytu
Y @) Py o ry Qo Y o fel

/) 1 T 1 Uy 1 I 1 y 1| I | Uy 1 I 0

Ha— i 1 Ha—' — | 1 r 7 — 1 1

}’W‘h I ‘\} (AN T 1 (AN T I 1 A\ I 1
J D) D) J

In this example four drive functions of the same profile are shown. Identyfikator funkcji zostat ustawiony w kazdej funkcji jazdy z ponizszymi
wartosciami: Brak, 1, 2 i Wstecz.

81 1654699-K




4 Uzytkowanie

Indeks profilu
Profil 1 Profil 2 Profil 3 Profil 4 Profil 5
Dj J oJ | J | oJ E |
Indeks profilu jest odtwarzany podczas poruszania sie miedzy profilami — jeden dZwiek dla pierwszego profilu, dwa dzwieki dla drugiego, trzy
dzwieki dla trzeciego i tak dalej.

Podczas poruszania sie w trybie wyboru menu w widoku listy, skanowania menu w widoku listy lub skanowania menu w widoku siatki indeks
profilu jest odtwarzany oddzielnie. Oznacza to, ze odtwarzany jest indeks profilu i nie towarzyszy mu zadna wskazéwka dzwiekowa.

Podczas poruszania sie za pomoca bezposredniej nawigacji lub menu wyboru w widoku siatki mozna przejs¢ od funkcji w jednym profilu do funkcji
w sgsiednim profilu, a po indeksie profilu odtwarzana jest nastepnie wskazéwka dZzwiekowa w celu zidentyfikowania nowo pods$wietlonej funkcji.

A o Na przyktad podczas poruszania sie w doét od funkcji w drugim profilu do drugiej funkcji w trzecim profilu,
%ﬁ%{ po indeksie profilu odtwarzana jest nastepnie wskazéwka dZzwiekowa w celu zidentyfikowania danej
funkcji.

Przykiad
. . ) Podczas stosowania identyfikatoréw funkcji odtwarzane sg
Indeks profilu Funkcja Identyfikator trzy elementy dzwiekowe:
1. indeks profilu (np. trzy nuty do wskazania trzeciego
—f —f : profilu),
7 o S E— — 2. wskazéwka zwigzana z nawigacja (np. funkcja jazdy)
‘ \j’ —— : —r 3. identyfikator funkcji (np. identyfikator funkcji ustawiony
na2)
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4.21 Uzycie wejs¢ dodatkowych

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata

W przypadku uzycia wejs¢ dodatkowych niechciane funkcje lub ustawienia predkosci mogg prowadzi¢ do niespodziewanych dziatan.
— Aby uniknga¢ niespodziewanych dziatan, nalezy sprawdzi¢, ktéra funkcja jest obstugiwana i jaka predkosé funkcji jest ustawiona.

Jesli uzytkownik nie moze uzywac typowego joysticka, mozna sterowac systemem za pomocg wejscia zewnetrznego. Wszystkie opisane nizej
wejscia mogg stuzy¢ do sterowania funkcjg napedu. Za pomocg niektérych z opisanych nizej wejs¢ mozna takze przetaczaé karty funkcji, aby
sterowac funkcjg siedziska lub oswietlenia, jesli sa dostepne.

W przypadku odpowiedniego joysticka lub zagtéwka z uktadem sterowania za pomoca ci$nienia i podcisnienia mozna jecha¢ wézkiem do przodu,
do tytu, w prawo lub w lewo z obstugg typu 4Q (w uktadzie czterokwadrantowym) bez dodatkowych przetgcznikow. Jest to sposdb inny niz obstuga
typu 3Q (w uktadzie trzykwadrantowym), jak np. w przypadku zagtéwka z uktadem sterowania lub czteroprzetgcznikowego uktadu zblizeniowego.
Tu uzytkownik moze poruszac sie do przodu, w prawo lub w lewo za pomocg czujnikdéw zblizeniowych. Konieczne jest uzycie dodatkowego
przetgcznika lub sensora, aby umozliwic jazde wdzka inwalidzkiego do tytu lub zmiane kart funkcji.

Zagtowek z uktadem sterowania lub czteroprzetgcznikowy uktad zblizeniowy dostarczane sg z systemem Atom Box, wiec dostawca moze
dopasowac uktady do indywidualnych potrzeb uzytkownika za pomoca przetacznikdw typu ,dip switch”.

Domyslna konfiguracja przetacznikéw ,dip switch”:

1 Przetgcznik Reset/Reverse wytgczony. 4 W tej chwili nieuzywany.
2 W tej chwili nieuzywany. 5 W tej chwili nieuzywany.
3 Wigczony, aby wiaczy¢ zasilanie wézka. 6 Dziwiekowy sygnalizator wejscia wytaczony

ﬁ Wszystkie wymienione nizej elementy opisujg sposéb uzycia konfiguracji domysinej. Aby indywidualnie skonfigurowa¢ przetaczniki, nalezy
skontaktowac sie z dostawca.

83 1654699-K



4.21.1

AN

AN

1654699-K

4 Uzytkowanie

Korzystanie z odchylanego systemu Chin Control

OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen ciata lub zgonu

Niewielkie czesci moga powodowac ryzyko zadtawienia prowadzace do obrazen ciata lub zgonu.
— Nie wyjmowac zadnych niewielkich czesci.
— Nalezy scisle monitorowac dzieci, zwierzeta lub osoby z niepetnosprawnoscig fizyczng/umystowa.

PRZESTROGA!
Ryzyko obrazenia ciata lub uszkodzenia urzgdzenia

Pozostate odtamki i brakujgce zaslepki koricowe po modyfikacjach pretéw, takich jak skrécenie preta, moga prowadzi¢ do obrazenia ciata
lub uszkodzenia urzadzenia.

— Po skréceniu nadmiernej dtugosci nalezy usung¢ odtamki z naciecia.

— Po usunieciu odtamkdw nalezy ponownie zatozy¢ zaslepke koricowa.

— Sprawdzi¢ dopasowanie zaslepki koricowe;j.

PRZESTROGA!

Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia

Ubranie lub akcesoria osobiste mogg ograniczac lub uniemozliwia¢ prawidtowe dziatanie systemu Chin Control.
— Przed pierwszym uzyciem nalezy sprawdzic, czy przewody sg podtgczone prawidtowo.

— Nalezy sie upewni¢, ze w zasiegu uzytkowania ani przez chwile nie ma zadnych ubran ani akcesoridw.

UWAGA

Dodatkowe elementy nienalezgce do systemu Chin Control mogg spowodowac jego uszkodzenie.
— Nie wolno wieszaé obiektéw, takich jak ubrania lub akcesoria, na zadnej z czesci systemu Chin Control.
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Jazda
Do odchylenia proporcjonalnego joysticka potrzeba mniejszej sity niz do odchylenia joysticka standardowego.
1. Odchyli¢ joystick ® z potozenia neutralnego w zagdanym kierunku.
o Joystick mozna wyregulowa¢ odpowiednio do potrzeb srubg motylkowaj ®. Wiecej informacji dotyczgcych jazdy
n znajduje sie w rozdziale 4.8 Tryb jazdy proporcjonalnej/nieciggtej, strona 40.

Reczny system Chin Control Elektryczny system Chin Control

Zmiana kart funkcji Zmiana kart funkcji

Domyslnie przetacznik jajkowy stuzgcy do zmian funkcji lub profilu jest Domyslnie na drgzku do sterowania podbrodkiem
zamontowany do zagtéwka. sg dwa przyciski Piko.

1. Nacisng¢ krotko przetgcznik jajkowy, aby zmienic karte funkcji. 1. Nacisngc krotko czarny przycisk Piko ®), aby

2. Dtuzej naciska¢ przetacznik jajkowy, aby zmienic¢ profil. zmieni¢ karte funkcji.
2. Dtuzej naciska¢ czarny przycisk Piko ®, aby
zmienic profil.
Wiaczanie/wytgczanie elektrycznego woézka
inwalidzkiego
1. Nacisnaé¢ czerwony przycisk Piko ®, aby
wytgczy¢/wiaczyc elektryczny wozek
inwalidzki.
2  Rdznice miedzy kartg funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3 Ogdlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.
n Obstuge funkcji elektrycznej regulacji siedziska opisano w rozdziale 4.16.1 Przez karty siedziska, strona 57.

Przesuwanie elementéw sterujgcych do wewnatrz/na zewnatrz Przesuwanie elementéw sterujgcych do wewnatrz/na zewnatrz

Joystick na tgczniku stuzy do sterowania ruchem
systemu Chin Control.

1 Naci’ansf urzz%dzenie !:)llt?kujq.ce © (za 1. Przesuwad joystick na tgczniku w zagdanym
zagiowklgm_) |_odchy||c joystick lub ® kierunku, az system Chin Control osiagnie
przetacznik jajkowy do wewnatrz lub na 5ad toseni
zewnatrz, az kliknie na wiasciwym miejscu. ’zq ane po ozenle: ..

w goére (®)--> przenosi do gory i na zewnatrz

w dot (®)--> przenosi w dot i do $rodka
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4 Uzytkowanie

4.21.2 Korzystanie z kompaktowego joysticka dla dzieci 4.21.3 Korzystanie z mikrojoysticka sterowanego koriczyna

A OSTRZEZENIE!
Ryzyko obrazen ciata lub zgonu
Pozostawione luzem niewielkie czesci mogg powodowac ryzyko zadtawienia prowadzgce do obrazen ciata lub zgonu.
— Nie wyjmowac zadnych niewielkich czesci z wyjatkiem wymiany pokretta joysticka.

— Nie pozostawiac¢ wyjetego pokretta joysticka bez nadzoru.
— Nalezy $cisle monitorowaé dzieci, zwierzeta lub osoby z niepetnosprawnoscia fizyczng/umystows.

Jazda Jazda

Zmiana potozenia tego odpowiedniego joysticka
1. Odchyli¢ joystick z potozenia neutralnego wymaga uzycia niewielkiej sity.

w zadanym kierunku. 1. Odchyli¢ joystick z potozenia neutralnego

w zgdanym kierunku.

ﬁ Wiecej informacji dotyczacych jazdy znajduje sie w rozdziale 4.8 Tryb jazdy proporcjonalnej/nieciggtej, strona 40.

Zmiana kart funkgcji Zmiana kart funkgcji
1. Nacisngc¢ krétko joystick ®, aby zmieni¢
Wiecej informacji na temat zmiany kart funkcji znajduje sie =) karte funkcji.

=

w rozdziale 4.3 Wybieranie funkcji, strona 28.

) 2. Naciska¢ dtugo joystick @, aby zmieni¢
u profil.

Réznice miedzy kartg funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3 Ogdlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.
Obstuge funkcji elektrycznej regulacji siedziska opisano w rozdziale 4.16.1 Przez karty siedziska, strona 57.

=
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4.21.4 Korzystanie z kompaktowego jednoprzetgcznikowego joysticka

Jazda Zmiana kart funkgcji

1. Nacisngé krétko przycisk joysticka ®, aby zmienic¢ karte
funkcji.

2. Naciskaé dtugo przycisk joysticka ®, aby zmieni¢ profil.

1. Odchyli¢ joystick z potozenia neutralnego w zagdanym
kierunku.

o . ) o ) o Réznice miedzy karta funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3

ﬁ Wigcej informacji dotyczacych jazdy znajduje si¢ w rozdziale 4.8 H Ogdlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.
Tryb jazdy proporcjonalnej/nieciqgtej, strona 40. Obstuge funkgji elektrycznej regulacji siedziska opisano

w rozdziale 4.16.1 Przez karty siedziska, strona 57.

4.21.5 Korzystanie z technologii Sip-N-Puff

A PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Nieprawidtowy montaz lub konserwacja sterowania Sip-N-Puff, w tym takze ustnika i rurki oddechowej, moze spowodowac ich
uszkodzenie lub obrazenia u uzytkownika. Woda wewnatrz elementéw modutu interfejsu Sip-N-Puff moze spowodowacé uszkodzenie

zespotu. Nadmierna ilos¢ resztek sliny w ustniku moze pogorszy¢ dziatanie modutu. Zablokowanie lub zatkanie sie kolektora sliny lub
przecieki powietrza w systemie mogg zaktdcic¢ prawidtowe dziatanie modutu Sip-N-Puff.

— Nalezy upewnic sig, ze ruchome elementy wdzka, w tym elektryczna regulacja siedziska, NIE przyciety ani nie uszkodzity przewoddéw
modutu Sip-N-Puff.

— Kolektor sliny MUSI by¢ zamontowany, aby ograniczy¢ ryzyko przedostania sie wody lub sliny do elementéw modutu interfejsu Sip-N-
Puff.

— Co najmniej dwa razy w tygodniu przeptukac ustnik i rurke oddechowa cieptg biezgcg woda. Po oczyszczeniu zdezynfekowac ptynem
do ptukania jamy ustne;j.

— Przed zamontowaniem ustnik MUSI by¢ zupetnie suchy.

— Jedli modut Sip-N-Puff nie dziata prawidtowo, sprawdzi¢ czy system nie jest zablokowany, czy nie zatkat sie kolektor sliny lub czy nie
ma przeciekdw powietrza. W razie potrzeby wymienic¢ ustnik, rurke oddechowsq i kolektor sliny.
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4 Uzytkowanie
ﬁ Dodatkowe instrukcje konserwacji i czyszczenia, patrz 5 Konserwacja, strona 102.

2 System Sip-N-Puff nie jest najbardziej sterowalng ani intuicyjng metoda sterowania, dlatego wymaga dtugotrwatego treningu. Na poczatku
n najlepiej jest robic to na zewnatrz, w otwartym, ale bezpiecznym terenie. Zalecana jest takze obecno$¢ osoby towarzyszgcej.

Jazda

Karty funkcji jazdy do technologii Sip-N-Puff s wstepnie ustawione w trybie blokowania jazdy. Dalsze informacje, patrz 4.10 Tryb blokowania
jazdy, strona 43.

Mocno dmuchaé w ustnik ®, aby jecha¢ do przodu.

Mocno wdychac¢ powietrze z ustnika, aby jechac¢ do tytu.

W trybie blokowania jazdy delikatnie dmuchac w ustnik, aby skreci¢ w prawo.

W trybie blokowania jazdy delikatnie wdychaé powietrze z ustnika, aby skreci¢ w lewo.

i e

ﬁ Wiecej informacji dotyczacych kalibracji ustawiert mocnego i delikatnego wydechu/wdechu znajduje sie w instrukcji serwisowania
systemu LiNX.
Zatrzymywanie

Przetacznik ustny ® jest zamocowany do ustnika. Ten przetgcznik moze by¢ uzywany jako przetacznik zatrzymywania w trybie blokowania jazdy. W
trybie blokowania jazdy nie trzeba przez caty czas wydawac polecen jazdy, ale ustnik musi pozostawac w ustach. Kiedy tylko w czasie jazdy
wcisniety zostanie przetgcznik ustny, woézek inwalidzki zatrzyma sie.

Zmiana kart funkcji

Przetacznik ustny moze by¢ réwniez uzywany jako przetacznik funkcji trybu.

ﬁ Réznice miedzy karta funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3 Ogdlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.
1. Zatrzymac wozek.

2. Nacisngc¢ krétko przetgcznik ustny, aby zmienic karte funkcji.
3. Naciska¢ dtugo przetacznik ustny, aby zmienic¢ profil.
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4.21.6 Korzystanie zagtdwka z uktadem sterowania za pomoca cisnienia i podcisnienia (Sip-N-Puff)

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo powaznych obrazenia ciata

Czujniki zblizeniowe sg wrazliwe na wode. Jesli w poblizu czujnikéw znajduje sie dostateczna ilos¢ wody, moga one zostac¢ aktywowane
i elektryczny wozek inwalidzki moze zaczac sie poruszaé w sposéb niezamierzony.

— Nie nalezy obstugiwaé zagtéwka z uktadem sterowania z mokrymi wtosami.

— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania w czasie deszczu.

— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania w warunkach, w ktérych istnieje mozliwos¢ przedostania sie wody w poblize
czujnikow.

A OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo powaznych obrazenia ciata
Poduszki z czujnikami wykonane sa z wodoodpornego winylu, dzieki czemu woda szybko sptywa z poduszki zanim uaktywni czujnik.
Jesli poduszki z czujnikami sg uszkodzone, woda moze dostac sie do srodka i elektryczny wdzek inwalidzki moze zaczac sie porusza¢ w
sposob niezamierzony. Jesli poduszki z czujnikami sg pokryte materiatem wchtaniajagcym wode, elektryczny wézek inwalidzki moze
zaczgc sie porusza¢ w sposob niezamierzony.
— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania, jesli poduszki na czujnikach sg uszkodzone. Nalezy natychmiast zmienic
poduszki na czujnikach.
— Nie nalezy przykrywac poduszek z czujnikami zadnym materiatem.

A PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia
Nieprawidtowy montaz lub konserwacja sterowania Sip-N-Puff, w tym takze ustnika i rurki oddechowej, moze spowodowac ich
uszkodzenie lub obrazenia u uzytkownika. Woda wewnatrz elementéw modutu interfejsu Sip-N-Puff moze spowodowac uszkodzenie
zespotu. Nadmierna ilos¢ resztek sliny w ustniku moze pogorszy¢ dziatanie modutu. Zablokowanie lub zatkanie sie kolektora Sliny lub
przecieki powietrza w systemie mogg zaktdcic¢ prawidtowe dziatanie modutu Sip-N-Puff.
— Nalezy upewnic sie, ze ruchome elementy wdzka, w tym elektryczna regulacja siedziska, NIE przyciety ani nie uszkodzity przewoddow
modutu Sip-N-Puff.

— Kolektor sliny MUSI by¢ zamontowany, aby ograniczy¢ ryzyko przedostania sie wody lub sliny do elementéw modutu interfejsu Sip-N-
Puff.
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4 Uzytkowanie

é — Co najmniej dwa razy w tygodniu przeptukac ustnik i rurke oddechows cieptg biezagcg woda. Po oczyszczeniu zdezynfekowac ptynem
do ptukania jamy ustnej.
— Przed zamontowaniem ustnik MUSI by¢ zupetnie suchy.
— Jesli modut Sip-N-Puff nie dziata prawidtowo, sprawdzi¢ czy system nie jest zablokowany, czy nie zatkat sie kolektor sliny lub czy nie
ma przeciekow powietrza. W razie potrzeby wymieni¢ ustnik, rurke oddechowg i kolektor sliny.

ﬁ Dodatkowe instrukcje konserwacji i czyszczenia, patrz 5 Konserwacja, strona 102.

o  System Sip-N-Puff nie jest najbardziej sterowalng ani intuicyjng metodg sterowania, dlatego wymaga dtugotrwatego treningu. Na poczatku
H najlepiej jest robic to na zewnatrz, w otwartym, ale bezpiecznym terenie. Zalecana jest takze obecno$¢ osoby towarzyszacej.

We wnetrzu poduszek zagtéwka z uktadem sterowania znajduja sie czujniki zblizeniowe, ktére umozliwiajg sterowanie wézkiem inwalidzkim
w pozgdanym kierunku za pomocg ruchéw gtowy. To znaczy, ze nie trzeba gtowg dotykac poduszek ani naciskac przetacznika, aby wtgczy¢ naped.
Jesli gtowa znajdzie sie w odlegtosci 6 mm od czujnika, nastepuje aktywacja czujnika i wézek inwalidzki zaczyna jechad.

Domyslnie zagtéwek z uktadem sterowania wtgcza sie, gdy tylko zasilanie wdzka inwalidzkiego zostanie wtgczone, a wytacza sie, gdy tylko zasilanie
wozka inwalidzki zostanie wytgczone.

o Nalezy pamietac, ze podczas automatycznego witgczania z poziomu wézka inwalidzkiego gtowa musi znajdowac sie nie dalej niz 6 mm od
H czujnikéw zblizeniowych. W przeciwnym razie wyswietlane jest ostrzezenie OON napedu i wézek nie moze jechaé. Wiecej informacji
dotyczacych OON znajduje sie w rozdziale 6.2 OON (,,Out Of Neutral”), strona 104.

Jazda

Element ten umozliwia jednoczesne sterowanie z uzyciem cis$nienia i podcisnienia oraz ruchami gtowy. Skretami w prawo i w lewo steruja czujniki
umieszczone w poduszkach zagtéwka z uktadem sterowania.

Karty funkcji jazdy do technologii Sip-N-Puff sg wstepnie ustawione w trybie blokowania jazdy. Dalsze informacje, patrz 4.10 Tryb blokowania
jazdy, strona 43.

Dmucha¢ w ustnik ®, aby jechaé do przodu.

Wociggac powietrze przez ustnik ®, aby jechac do tytu.

W trybie blokowania jazdy aktywowa¢ lewa poduszke ®), aby skreci¢ w lewo.

W trybie blokowania jazdy aktywowa¢ prawa poduszke ©), aby skreci¢ w prawo.

e
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o
ﬂ Aby sie obrdci¢, nalezy tylko aktywowac lewg lub prawg poduszke.
Zatrzymywanie

Przetgcznik ustny © jest przymocowany do ustnika. Ten przetagcznik moze by¢ uzywany jako przetacznik zatrzymywania w trybie blokowania jazdy.

W trybie blokowania jazdy nie trzeba przez caty czas wydawac polecen jazdy, ale ustnik musi pozostawaé w ustach. Kiedy tylko w czasie jazdy
wcisniety zostanie przetgcznik ustny, wozek inwalidzki zatrzyma sie.

Zmiana kart funkgcji

Przetacznik ustny moze by¢ réwniez uzywany jako przetgcznik funkcji trybu.

]‘[ Roéznice miedzy kartg funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3 Ogdlne informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.

1. Zatrzymad wozek.

2. Nacisngc¢ krotko przetacznik ustny, aby zmienic karte
funkgji.

3. Naciska¢ dtugo przetacznik ustny, aby zmieni¢ profil.

Funkcje siedziska mogg by¢ obstugiwane jedynie za pomoca
prawej lub lewej poduszki zagtéwka z uktadem sterowania.

4.21.7 Sposéb korzystania z zagtéwka z uktadem sterowania

ﬁ OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenistwo powaznych obrazenia ciata

Czujniki zblizeniowe sg wrazliwe na wode. Jesli w poblizu czujnikéw znajduje sie dostateczna ilos¢ wody, mogg one zostaé aktywowane
i elektryczny wozek inwalidzki moze zaczac sie porusza¢ w sposéb niezamierzony.

— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania z mokrymi wtosami.

— Nie nalezy obstugiwaé zagtéwka z uktadem sterowania w czasie deszczu.

— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania w warunkach, w ktoérych istnieje mozliwos¢ przedostania sie wody w poblize
czujnikow.
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4 Uzytkowanie

é OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo powaznych obrazenia ciata
Poduszki z czujnikami wykonane sg z wodoodpornego winylu, dzieki czemu woda szybko sptywa z poduszki zanim uaktywni czujnik. Jesli
poduszki z czujnikami sg uszkodzone, woda moze dostac sie do srodka i elektryczny wozek inwalidzki moze zaczgc sie porusza¢ w sposob
niezamierzony. Jesli poduszki z czujnikami sg pokryte materiatem wchtaniajgcym wode, elektryczny woézek inwalidzki moze zaczac sie
poruszac¢ w sposéb niezamierzony.

— Nie nalezy obstugiwac zagtéwka z uktadem sterowania, jesli poduszki na czujnikach sg uszkodzone. Nalezy natychmiast zmienic
poduszki na czujnikach.
— Nie nalezy przykrywac poduszek z czujnikami zadnym materiatem.

Zagtoéwek z uktadem sterowania jest trzypozycyjny. We wnetrzu poduszek zagtédwka z uktadem sterowania znajdujg sie czujniki zblizeniowe, ktére
umozliwiajg sterowanie wozkiem inwalidzkim w pozgdanym kierunku za pomoca ruchéw gtowy. To znaczy, ze nie trzeba gtowa dotyka¢ poduszek
ani naciskac przetacznika, aby wiaczy¢ naped. Jesli gtowa znajdzie sie w odlegtosci 6 mm od czujnika, nastepuje aktywacja czujnika i wézek
inwalidzki zaczyna jechac.

Domyslnie zagtéwek z uktadem sterowania wtgcza sie, gdy tylko zasilanie wdzka inwalidzkiego zostanie wtgczone, a wytacza sie, gdy tylko zasilanie
wozka inwalidzki zostanie wytgczone.

o Nalezy pamietac, ze podczas automatycznego witgczania z poziomu wézka inwalidzkiego gtowa musi znajdowac sie nie dalej niz 6 mm od
H czujnikéw zblizeniowych. W przeciwnym razie wyswietlane jest ostrzezenie OON napedu i wozek nie moze jechaé. Wiecej informacji
dotyczacych OON znajduje sie w rozdziale 6.2 OON (,,Out Of Neutral”), strona 104.

1. Aktywowac karte funkcji jazdy do przodu.
Aktywowac $Srodkowa poduszke ®, aby jechaé do przodu.
2. Zmieni¢ na karte funkcji jazdy do tytu.
Aktywowac srodkowa poduszke ®, aby jechaé do tytu.
3. Zmieni¢ z powrotem na karte funkcji jazdy do przodu.
Aktywowac jednoczesnie Srodkowg poduszke ® i prawg poduszke ®, aby skreci¢ w prawo.
4. Aktywowac jednoczesnie Srodkowa poduszke @ i lewa poduszke ©, aby skreci¢ w lewo.
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Na wyswietlaczu pokazujg sie wskazniki jazdy do przodu i do tytu.

Karta funkcji jazdy do przodu Jazda do przodu wtaczona Karta funkcji jazdy do tytu Jazda do tytu wytaczona

37

ﬁ Aby sie obrdci¢, nalezy tylko aktywowac lewg lub prawg poduszke.
Zmiana kart funkgji

ﬂ Roéznice miedzy kartg funkcji a profilem opisano w rozdziale 2.2.3 Ogdine informacje na temat kart funkcji uzytkownika, strona 9.

1. Nacisna¢ krétko przetgcznik trybu, aby zmienic karte ﬂ o 13:37
funkgji. =g
2. Naciska¢ dtugo przetacznik trybu, aby zmieni¢ profil. n Funkcje siedziska moga by¢ obstugiwane jedynie za pomoca

prawej lub lewej poduszki zagtéwka z uktadem sterowania.
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4.21.8 Korzystanie z czteroprzetgcznikowego uktadu zblizeniowego

é OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenistwo powaznych obrazenia ciata
Czujniki zblizeniowe sg wrazliwe na wode. Jesli w poblizu czujnikéw znajduje sie dostateczna ilos¢ wody, moga one zostac¢ aktywowane
i elektryczny wozek inwalidzki moze niechcgcy zaczac sie poruszac.
— Nie uzywac czteroprzetacznikowego uktadu zblizeniowego podczas deszczowej pogody.
— Nie uzywac czteroprzetacznikowego uktadu zblizeniowego w zadnych okolicznosciach, w ktérych woda moze dostac sie w poblize
czujnikow.

Czteroprzetgcznikowy uktad zblizeniowy to operacja trzykwadrantowa. Czteroprzetacznikowy uktad zblizeniowy oferuje cztery czujniki zblizeniowe,
ktére umozliwiajg sterowanie elektrycznym waozkiem inwalidzkim lub zmiane kart funkcji. Czujniki zostajg wtaczone, gdy tylko sygnat wejsciowy
znajdzie sie nie dalej niz 6 mm od czujnikow.

Domyslnie czujniki zostaja wtgczone, gdy tylko wdzek inwalidzki zostanie wtgczony, a zostajg wytaczone, gdy tylko wézek inwalidzki zostanie
wytgczony.

o Nalezy pamietac, ze podczas automatycznego wigczania za pomocg wozka inwalidzkiego nie wolno zakrywac czujnikéw zblizeniowych,
H W przeciwnym razie wyswietlane jest ostrzezenie OON napedu i uniemozliwiona zostaje jazda wézka. Wiecej informacji dotyczgcych OON
znajduje sie w rozdziale 6.2 OON (,,Out Of Neutral”), strona 104.

Ponizszy rysunek przedstawia przyktad konfiguracji w potaczeniu z Eclipse Tray. W celu indywidualnego wyregulowania skontaktowac sie
z dostawca.

=X

1. Zakryé czujnik ®, aby jecha¢ do przodu.

2. Aby jechac do tytu, zakry¢ czujnik ©, aby zmienic kierunek.
Zakry¢ czujnik ®, aby jechac do tytu.

3. Zakry¢ czujniki ® i ®), aby skreci¢ w lewo.

4. Zakry¢ czujniki © i ®, aby skreci¢ w prawo.

5. Zakry¢ czujnik ©, aby zmieni¢ karte funkcji.
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Na wyswietlaczu pokazujg sie wskazniki jazdy do przodu i do tytu.

Karta funkcji jazdy do przodu Jazda do przodu wtaczona Karta funkcji jazdy do tytu Jazda do tytu wytaczona

Poie 13:37
Drive

ﬁ Aby sie obrdcié, trzeba tylko zakry¢ czujniki ® lub ©.

4.21.9 Uzywanie przetacznika zatrzymywania pulpitu sterowniczego

Przetacznik zatrzymywania pulpitu sterowniczego umozliwia zatrzymanie wozka inwalidzkiego w zakresie okoto szesciu metrow (20 stop).

1. Nacisng¢ przycisk STOP ®, aby zatrzymac wézek inwalidzki.
2. Nacisng¢ przycisk GO ®, aby umozliwi¢ ponowne przemieszczanie wozka inwalidzkiego.

W przypadku zgubienia pulpitu sterowniczego, gdy nie mozna obstugiwac¢ wdzka inwalidzkiego, nalezy odtgczy¢ wtyczke jack
ﬁ skrzynki przetacznika zatrzymania pulpitu sterowniczego od modutu zasilania.

95 1654699-K



4 Uzytkowanie

4.21.10 Korzystanie z emulatora myszy bezprzewodowej

Wiaczy¢ Bluetooth na skrzynce interfejsu, naciskajac przetgcznik zewnetrzny az do ustyszenia dtugiego sygnatu.
Podtaczy¢ z komputerem emulator myszy bezprzewodowej poprzez port USB.

Emulator myszy i uktad gtowy zostajg potgczone automatycznie.

Domyslne ustawienie:

PwnNE

e Podktadka tylna: e Podktadka prawa: o Podkfadka lewa:
Mysz porusza sie w gore i w dot Mysz porusza sie w lewo i w prawo wybér

Przesuwanie i zachowanie myszy mozna zmieni¢ poprzez przetaczniki znajdujace sie z tytu emulatora myszy
bezprzewodowej.

Przetaczniki , dip switch” 1i 2: poczagtkowy ruch myszg

> il I L L

powoli Srednio powoli $rednio szybko szybko

Jest to mniejsza predkosé, na poczatku, w celu precyzyjnego namierzania. Ustawia sie jg i uzywa w potgczeniu z opdznieniem kursora, aby dac
uzytkownikowi mozliwos¢ przemieszczania myszy najpierw powoli, a nastepnie przyspieszenia po ustawionej ilosci czasu, w celu wydajnego
przemieszczania sie na ekranie.

Przetaczniki ,,dip switch” 3 i 4: maksymalna predkos¢ kursora lub myszy

L il Ji! il

wytgczony 2x predkos¢ podstawowa | 4x predkos¢ podstawowa 8x predkos¢ podstawowa

To ustawienie stuzy do sterowania maksymalng predkoscig kursora i jest to predkos¢, ktérg mysz uzyska po predkosci poczatkowej. Uwaga:
predkos¢ podstawowa jest ustawiona w panelu sterowania ustawienn myszy komputera.

Przetaczniki , dip switch” 5 i 6: opdznienie kursora

© il

wytgczony

i

1,0s

1L

2,0s

L

4,0s
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Jest to poczatkowa ilos¢ czasu, przez ktdrg trzeba nacisnac i przytrzymac przetacznik, zanim mysz przyspieszy. Tego ustawienia uzywa sie
w potfaczeniu z ustawieniami poczgtkowego przemieszczania myszy i maksymalnej predkosci kursora.

Przetaczniki , dip switch” 7 i 8: opdznienie przetacznika

©

il Il

wytaczony 0,5s

il

1,0s

L

2,0s

To ustawienie stuzy do sterowania ilo$cig czasu, przez ktorg przetaczniki kierunkowe muszg by¢ wtgczone, zanim kursor sie przemiesci. Stuzy to
uwzglednieniu niezamierzonych zamknie¢ przetgcznika. Uwaga: dotyczy to wyfacznie przetgcznikdéw kierunkowych.

Przetaczniki ,,dip switch” 9i 10: opdznienie blokowania

®

il i

wytaczony 1,0s

L

2,0s

L

4,0s

wytaczy¢ blokade.

To ustawienie stuzy do sterowania iloscig czasu, przez ktorg trzeba przytrzymac przetacznik lewego i prawego przycisku myszy, zanim zostanie
zablokowany. Gdy blokada nie jest juz wymagana, naciska¢ przetacznik prawego lub lewego przycisku myszy przez te sama dtugosc¢ czasu, aby

Przetaczniki , dip switch” 11 i 12: opcje ruchu kursora

®

il i

3-przetgcznikowa 4-przetacznikowa

il

4-przetacznikowa

L

5-przetgcznikowa

Przetacznik 11i 12 powinie

n by¢ w pozycji W DOt podczas uzywania z uktadem gtowy, do 3-przetacznikowej emulacji myszy.

©@

] I

WYL, ON (Wt.)

WYL.: pierwotna predkos¢ myszy, lepsza w przypadku komputera PC.
Wt.: powoduje zwiekszenie predkosci myszy o 1/3, lepsze w przypadku komputera MAC.

97
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4 Uzytkowanie

Liczby od 0 do 6 oznaczajq dziatania, ktére ma wykonaé mysz.
Litery od ® do (P oznaczaja kierunek danych wejsciowych, ktéry prowadzi do dziatania myszy.

Liczba Dziatanie myszy Kierunek danych . .
iy . Dziatanie myszy
wejsciowych
0 Brak zmian ® Do tytu Brak zmian
1 W dt W lewo !(lerunek myszy w lewo
i w prawo
2 W lewo © Dobrze !(lerupek myszy W gore
i wdot
3 Dobrze © Do przodu Klikniecie lewym przyciskiem
. Klikniecie lewym .
4 W gore ® prayciskiem Brak zmian
5 K|Ian.QCI.e prawym ® KI|kn|.QC|.e prawym Brak zmian
przyciskiem przyciskiem
6 Klikniecie lewym
przyciskiem

Ponizsze regulacje to tylko przyktady; regulacji zgodnych z potrzebami uzytkownika moze dokona¢ dostawca.

ﬁ Kierunku danych wejsciowych/dziatari myszy (0—6) nie mozna duplikowa¢ w dowolnych dwdch przetgcznikach, wyjatek stanowi zero.

1654699-K 98



Invacare® LiNX

4.22 Woytaczanie funkcji Bluetooth

Whbudowang funkcje Bluetooth mozna wytgczy¢ podczas wtgczania systemu.

1. Nacisngc¢ klawisz Wt./WYt. i przytrzymac go przez ponad trzy sekundy.

Wytaczenie funkcji Bluetooth jest wskazywane przez ikone na pasku stanu oraz wskaznik LED stanu wewnatrz klawisza Wt./WYt., ktéry miga przez
sze$¢ sekund. Funkcja Bluetooth zostanie wznowiona przy nastepnym wtgczaniu systemu.

4.23 tadowanie akumulatorow

OSTRZEZENIE!

Ryzyko obrazen ciata, uszkodzenia produktu lub zgonu

Nieprawidtowe poprowadzenie przewoddéw tadowarki moze spowodowac niebezpieczenstwo potkniecia sie, zaplgtania sie lub

uduszenia, a w nastepstwie obrazenia ciata, uszkodzenie produktu lub zgon.

— Nalezy sie upewnic, ze wszystkie przewody tadowarki sg prawidtowo poprowadzone i przymocowane.

— tadowanie wdzka inwalidzkiego w obecnosci dzieci, zwierzat lub oséb z niepetnosprawnoscia fizyczng lub intelektualng wymaga
uwagi i Scistego nadzoru.

Jesli wozek inwalidzki nie byt uzywany w ciggu ostatnich 24 godzin, przed tadowaniem nalezy wtaczy¢ zasilanie. Dzieki temu ulepszony
wskaznik poziomu natadowania akumulatoréw zarejestruje proces tadowania, aby potem zapewnic rzetelne odczyty poziomu natadowania
w trakcie uzywania wozka.

=X

1. Podtaczy¢ tadowarke akumulatora do gniazda tadowarki pulpitu sterowniczego ®.

Jezeli pulpit sterowniczy jest wtgczony, wskaznik poziomu natadowania akumulatora sygnalizuje, ze system jest podtgczony do tadowarki,
wyswietlajgc sekwencje tadowania, a nastepnie przyblizony poziom natadowania akumulatora na koniec sekwencji tadowania.
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RN Pasek stanu akumulatora
T —W._ jest czerwony, gdy poziom  Synchronizacja akumulatora
natadowania wynosi < 20%

Pasek stanu akumulatora H
e e—— j€St pOomararnczowy, gdy

poziom natadowania

wynosi od 20% do 60%.

Pasek stanu akumulatora

Tylko NOWE akumulatory — podczas tadowania zasilanie wézka
inwalidzkiego musi by¢ wigczone, aby zapewnié¢ wyswietlanie doktadnych
wartosci natadowania na pulpicie sterowniczym. Nowe akumulatory nalezy
natadowac do petna. Procedura synchronizacji akumulatora MUSI by¢
przeprowadzana w ciggu 24 godzin po wiaczeniu zasilania wozka
inwalidzkiego. Procedure synchronizacji akumulatora mozna znalez¢

— .~ =gm Jestzielony, gdy poziom w instrukcji serwisowania LiNX. Procedure musi przeprowadzi¢ dostawca

natadowania wynosi lub wykwalifikowany technik serwisu.
od 60% do 100%.

4.23.1 Alarmy dotyczgce stanu akumulatora

Po prawej stronie paska stanu wyswietlane s3 trzy alarmy dotyczgce stanu akumulatora:

o
oroie 12:00 & Lo Nadmierne napiecie

Ten alarm jest wyswietlany, gdy akumulatory sg przetadowane. Nalezy niezwtocznie odtgczy¢ tadowarke akumulatoréw.

Profile Ce2 Niskie napiecie

Ten alarm jest wyswietlany, gdy akumulatory s3 roztadowane. Wytgczy¢ zasilanie wdzka inwalidzkiego i niezwtocznie natadowac¢ akumulatory.

orofle 12:00 3 @ Gtebokie roztadowanie

Ten alarm jest wyswietlany, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej ustalonego napiecia odciecia. Oznacza to, ze akumulator jest roztadowany
i dojdzie do jego uszkodzenia, jesli bedzie sie dalej roztadowywat. W trakcie aktywnego stanu gtebokiego roztadowania co dziesie¢ sekund jest tez
emitowany sygnat dzwiekowy. Wytaczy¢ zasilanie wézka inwalidzkiego i niezwtocznie natadowac akumulatory.
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4.24 Korzystanie z tadowarki USB

é PRZESTROGA!
Ryzyko obrazen ciata
W przypadku korzystania z telefonu komdrkowego podczas obstugiwania elektrycznego wozka inwalidzkiego moze dojs¢ do wypadkow

prowadzacych do obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.
— W trakcie obstugiwania elektrycznego woézka inwalidzkiego i jazdy telefonu komdrkowego mozna uzywac wytgcznie z zestawem

gtosSnomowigcym.

NOTYFIKACJA!
Z tadowarka USB nalezy obchodzic¢ sie ostroznie, aby nie doszto do uszkodzenia.
— tadowarke USB nalezy zawsze chroni¢ przed wilgocia. Jesli tadowarka USB ulegnie zawilgoceniu, przed jej uzyciem nalezy odczekad,

az wyschnie.
— Nie uzywac ani nie przechowywac tadowarki USB w zakurzonych lub zabrudzonych miejscach.

— Nie wktadac ostrych przedmiotéw do portéw USB.

Za pomocg tadowarki USB mozna tadowac¢ akumulator telefonu komoérkowego lub innego zgodnego urzadzenia, gdy nie ma dostepu do zwyktego
Zrédta zasilania. Mozna uzywac obu portéw USB jednoczesnie. Kazdy port USB zapewnia prad tadowania do 1 A.

1. Otworzyé zatyczke ®.
2. Podtaczy¢ urzadzenie z portem USB.

ﬁ Gdy porty USB nie sg uzywane, zatozy¢ zatyczke.

o Uzywanie tadowarki USB wptywa na zakres jazdy elektrycznego wdzka inwalidzkiego. Wiecej informacji na temat zakresu jazdy zawiera
H rozdziat ,,Dane techniczne” w instrukcji obstugi elektrycznego wdzka inwalidzkiego.
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5 Konserwacja

5 Konserwacja 1

| NOTYFIKACJA!

o Nieprawidtowy montaz lub konserwacja sterowania Sip-N-
Puff moze spowodowac uszkodzenie modutu wejscia przez
wode lub Sline.

— Przed instalacjg ustnik i rurka oddechowa MUSZA by¢
zupetnie suche.

Wykrecié¢ srube / pokretto ® i zdjgé
ostone oparcia ®.

2.
5.1 Wpymiana ustnika
Wyjac¢ kolektor $liny © z rurki.
1. Wyjac¢ ustnik ® z przewodu ®.
Pozostawic¢ przetacznik ustny ©
w koszulce termokurczliwej utrzymujacej 3. Wiozy¢ nowy kolektor $liny w taki sposéb, aby znak INLET byt
ze sobg przetgcznik ustny i ustnik. skierowany do modutu wejscia.

2. Zamontowa¢ nowy ustnik.

5.3 Konserwacja Sip-N-Puff
5.2 Wymiana kolektora sliny.

Zaleca sie czyszczenie co najmniej dwa razy w tygodniu.

NOTYFIKACJA!

I ® 1. Wyjaé ustnik ® i przetacznik
o Jesli kolektor $liny zostanie zamontowany odwrotnie, moze €5 yiaé ustnik ® i p;rze aczn!
to spowodowac uszkodzenie modutu wejscia przez wode lub © ustny © z przewodu ®.
sline. L . o 2. Wyjac¢ rurke oddechowa z kolektora $liny, patrz 5.2 Wymiana
— Nalezy sie upewnic, ze kolektor sliny jest montowany i
A o . kolektora sliny., strona 102.
w prawidtowej orientacji. e e . . L
— Kolektor &liny MUSI byé zamontowany, aby ograniczy¢ 3. Umiesci¢ zbiornik ponizej rurki oddechowej, aby zbiera¢ wode
ryzyko przedostania sie wody lub $liny do modutu i ptyn.
wejscia. 4. Woyptukad ustnik i rurke oddechowsg cieptg biezacg woda.
5. Wyptukac ptynem do jamy ustnej, aby zdezynfekowac.
6. Przed instalacjg poczeka¢, az elementy catkowicie wyschna.
7. Zainstalowac ustnik, przetacznik ustny i rurke oddechowa.
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6 Rozwigzywanie probleméw

6 Rozwiazywanie problem()w lkona Opis usterki Mozliwe dziatanie
usterki
6.1 Diagnostyka usterek « Sprawdzié przewody
Jezeli system elektroniczny wskazuje wystapienie usterki, w celu jej Usterka Pulpitu i ztacza. _
zlokalizowania nalezy postepowa¢ zgodnie z ponizszymi wskazéwkami. sterowniczego * Skontaktowac sig
. . . o . z dostawca.
2  Przed rozpoczeciem diagnostyki upewnic sie, ze elektroniczny
H system napedowy jest wiaczony. e Sprawdzi¢ przewody
. L. . i Ztacza.
Jesli wyswietlacz stanu jest WYLACZONY: Usterka dotyczaca « Ponownie natadowac
e Sprawdzi¢, czy elektroniczny system napedowy jest witgczony. sieci lub akumulatory.
e Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sg prawidtowo podtgczone. konfiguracji o Sprawdzi¢ fadowarke.
e Sprawdzi¢, czy akumulatory nie s3 roztadowane. o Skontaktowac sie
Jesdli na wyswietlaczu stanu wyswietlany jest numer usterki: z dostawca.
e Przejs¢ do nastepnej sekgji. Usterka silnika 11 e Sprawdzi¢ przewody
i ztgcza.
6.1.1 Kody usterek i kody diagnostyczne E Usterka silnika 21 « Skontaktowac¢ sie
0 . . sterka stnika z dostawca.
Jesli w systemie wystgpi usterka podczas

PP Wigczania, na pasku stanu pokazuje sie ikona
@ usterki ®. Numer wewnatrz tréjkata wskazuje
rodzaj usterki.

NG Stosownie do tego, dioda LED statusu wewnatrz
‘,/(D\: klawisza Wt./WYt. miga na czerwono. Liczba btyskow
jest taka sama, jak numer na pasku stanu.

Ponizsza tabela opisuje wskazanie usterki i kilka mozliwych dziatan,
ktére mozna wykona¢ w celu usuniecia problemu. Dziatania nie sg
wymienione w zadnej okreslonej kolejnosci i sg jedynie sugestiami.

Zamierzeniem jest, ze jedna z sugestii moze pomaoc usungc problem. W
razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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Invacare® LiNX

lkona
usterki

Opis usterki

Mozliwe dziatanie

Usterka lewego
hamulca
magnetycznego

Usterka prawego
hamulca
magnetycznego

e Sprawdzi¢ przewody
i ztacza.

e Sprawdzi¢, czy
aktywowany jest
hamulec magnetyczny.

e Patrz ,Pchanie
elektrycznego wodzka
inwalidzkiego w trybie
toczenia” w instrukcji
obstugi elektrycznego
wozka inwalidzkiego.

o Skontaktowac sie
z dostawca.

Usterka modutu
(innego niz modut
pulpitu
sterowniczego)

e Sprawdzi¢ przewody
i ztacza.

e Sprawdzi¢ moduty.

e Ponownie natadowat¢
akumulatory.

o Jezelisie nie
przemieszcza, nalezy
wycofac sie lub usunaé
przeszkode.

o Skontaktowac sie
z dostawca.

1 Konfiguracja silnikéw zaleznie od modelu wézka inwalidzkiego
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6.2 OON (,,Out Of Neutral”)

Funkcja OON (,,Out Of Neutral”) jest zabezpieczeniem chronigcym
przed przypadkowym uruchomieniem funkcji elektrycznego wozka
inwalidzkiego w czasie, gdy podstawowe urzadzenie wejscia znajduje
sie w potozeniu innym niz neutralne.

Joysticki proporcjonalne sg poza potozeniem neutralnym wtedy, gdy
joystick znajduje sie poza oknem potozenia neutralnego lub wychylony
jest bardziej niz okno potozenia neutralnego. Joysticki nieciggte (z
przetgcznikiem) sg poza potozeniem neutralnym wtedy, gdy joystick
znajduje sie poza wartoscig progowa przetgcznika lub wychylony jest
bardziej niz wartos$¢ progowa przetgcznika. Przetaczniki znajduja sie
poza potozeniem neutralnym w przypadku aktywowania jednego lub
wiecej przetacznikow.

Informacja OON jest wyswietlana, gdy podstawowe urzadzenie wejscia
znajduje sie poza potozeniem neutralnym i wystapi jedno
z nastepujacych zdarzen:

o gdy system jest wigczany,

e po zmianie funkgcji,

e gdy system wychodzi z trybu zatrzymania lub zablokowania
napedu,

e po wyjsciu z menu ustawien,

e po wyjsciu z nawigacji posredniej,

e po wyjsciu z funkcji Spoczynek lub

e podczas Live Handover.
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ﬁ Sposob aktywacji OON jest troche rézny dla funkcji jazdy i
funkcji innej niz funkcja jazdy w przypadku kwadrantéw bez
zaprogramowanego urzadzenia wyjscia.

e W odniesieniu do funkcji innych niz funkcje jazdy, na
przyktad siedziska, informacja OON nie jest aktywowana
w sytuacji, gdy podstawowe urzadzenie wejscia znajduje
sie poza potozeniem neutralnym w kwadrancie, ktéry nie
zostat zaprogramowany dla urzadzenia wyjscia. Jest to
szczegblnie przydatne na przyktad dla uzytkownikéw
zagtéwka z uktadem sterowania, ktérzy mogag mieé
zaprogramowane lewe i prawe poduszki jako urzadzenia
wyjscia, a dzieki temu mdc potozy¢ gtowe na srodkowej
poduszce bez aktywowania OON.

e W odniesieniu do funkcji jazdy, niezaleznie od sposobu
zaprogramowania kwadrantéw, informacja OON jest
aktywowana zawsze w sytuacji, gdy podstawowe
urzadzenie wejscia znajduje sie poza potozeniem
neutralnym podczas sekwencji wigczania lub wybudzania
systemu z uspienia.

Ostrzezenie OON napedu

Gdy aktywne jest ostrzezenie OON napedu, wyswietlana
jest naktadka OON, a wdzek nie porusza sie. Po
powrocie podstawowego urzgdzenia wejscia do
potozenia neutralnego, ostrzezenie znika, a wdzek
inwalidzki jezdzi normalnie.

1654699-K

6 Rozwigzywanie probleméw

Ostrzezenie OON regulacji siedziska

Profle 1

Recline

W

=2

Gdy ostrzezenie OON regulacji siedziska jest aktywne,
wyswietlana jest naktadka OON, a regulacja siedziska
nie dziata. Po powrocie podstawowego urzadzenia
wejscia do potozenia neutralnego, ostrzezenie znika,

a ruchy siedziska dziatajg normalnie.
ANNAN\\\\\)

Ostrzezenie OON dotyczace funkcji uzytkowych

Gdy ostrzezenie OON dotyczace funkcji uzytkowych jest
aktywne, wyswietlana jest naktadka OON, a funkcje
uzytkowe nie dziatajg. Po powrocie podstawowego
urzadzenia wejscia do potozenia neutralnego,
ostrzezenie znika, a funkcje uzytkowe dziataja
normalnie.
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7 Dane techniczne

7.1 Specyfikacje techniczne

7 Dane techniczne

Dane mechaniczne

Dopuszczalne warunki pracy, przechowywania i wilgotnosci

ISO 7176-9:

Zakres temperatury otoczenia podczas pracy urzadzenia zgodnie z normg

e 0d-25°Cdo +50°C

Zalecana temperatura przechowywania:

o 15°C

znorma ISO 7176-9:

Zakres temperatury otoczenia podczas przechowywania urzgdzenia zgodnie

e 0d-40°Cdo +65°C

Zakres wilgotnosci podczas pracy urzgdzenia zgodnie z normg I1SO 7176-9:

o 0-90% wilgotnosci wzglednej

Stopien ochrony:

o IPX41

1 Klasyfikacja IPX4 oznacza, ze uktad elektryczny jest odporny na rozpryskiwang wode.

Sity robocze
Joystick « 19N
Przycisk zasilania ¢« 25N
Dane elektryczne
Parametr Min. Nominalnie Maks. Units (Jednostki)
Napiecie robocze (Vbatt) o 17 o 24 e 34 o V

. e mA przy

- ° 70 -

Prad bierny 4\
Prad spoczynkowy (brak zasilania) - - ¢ 0,23 * ;ﬁ4AVprzy
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