Tento navod k pouziti MUSI byt poskytnut kazdému uZivateli tohoto vyrobku.
PRED pouzitim vyrobku si ndvod prostudujte a poté ho uschovejte pro
budouci poutziti.

Invacare® Modulite

Dodatek k uzivatelské pfirucce pro elektricky invalidni vozik

cs Sedaci systém
UZivatelska prirucka

Yes, you can.
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1 Obecné

1.1 O této pfirucce

Tento dokument dopliuje uZivatelskou dokumentaci k vyrobku.

Tato soucastka neni opatfena oznacenim CE a UKCA, avsak je soucasti
vyrobku, ktery spliiuje poZadavky nafizeni o zdravotnickych
prostfedcich 2017/745, ttidy |, a ¢asti Il UK MDR 2002 (v platném
znéni) tykajici se zdravotnich prostredkl. Z toho dlvodu se na ni
vztahuje oznaceni CE a UKCA vyrobku. Vice informaci naleznete v
uzivatelské dokumentaci k vyrobku.

PouzZivejte tuto soucdstku pouze tehdy, kdyz jste si precetli tuto
prirucku a porozuméli ji. Vyzadejte si dalsi rady od zdravotnika, ktery je
obezndmen s vasim zdravotnim stavem a vyjasnéte si veskeré otdzky
ohledné spravného pouzivani a nezbytného nastaveni se
zdravotnikem.

Pamatujte, Ze nékteré Casti tohoto dokumentu se nemusi vztahovat na
vasi soucastku, nebot tato pfirucka plati pro vsechny dostupné modely
vyrabéné v dobé jejiho tisku. Neni-li uvedeno jinak, jednotlivé ¢asti
tohoto dokumentu se tykaji vSech modell soucastky.

Spolecnost Invacare si vyhrazuje pravo zménit specifikace soucastky
bez dalSiho upozornéni.

NeZ zacnete tento dokument ¢ist, zkontrolujte, Ze se jedna o jeho
nejnovéjsi verzi. Nejnové;jsi verzi naleznete ve formatu PDF na
webovych strankach spolecnosti Invacare.

Predchozi verze vyrobku nemusi byt popsany v aktudlni revizi této
prirucky. Pokud potfebujete pomoc, obratte se na spole¢nost Invacare.

Pokud je pro vas velikost pisma v tisténé verzi dokumentu hire Citeln3,
muZete si ji z webu stdhnout ve formatu PDF. Stazeny soubor si
muUZete na obrazovce pfribliZit tak, aby byl pro vas Iépe Citelny.

1656516-G

1 Obecné

Dalsi informace o soucdstce, napf. bezpecnostni tidaje o soucastce i
informace o stazeni soucastek, vam poskytne zastupce spolecnosti
Invacare. Adresy jsou uvedeny na konci tohoto dokumentu.

V pripadé vazného incidentu souvisejiciho se soucastkou informujte
vyrobce a pfislusny organ ve vasi zemi.

1.2 Symboly pouzité v tomto navodu

V tomto ndvodu jsou pouzity symboly a signdlni slova k oznaceni
0sob nebo Skodu na majetku. Definice téchto signdlnich slov jsou
uvedeny nize.

NEBEZPECI!
Oznacuje nebezpecnou situaci, v jejimz disledku dojde
k vaZznému poranéni nebo usmrceni.

VAROVANI!
Oznacuje nebezpecnou situaci, v jejimz disledku by mohlo
dojit k vaZnému poranéni nebo usmrceni.

UPOZORNENI!
Oznacuje nebezpecnou situaci, v jejimz dUsledku mize dojit
k drobnému ¢i méné zavaznému poranéni.

> B P

| OZNAMEN;!
. Oznacuje nebezpecnou situaci, v jejimz dlsledku by mohlo
dojit k poskozeni majetku.



Modulite

S Tipy a doporuceni
H Poskytuje uzitecné rady a doporuceni pro ucelné a
bezproblémové pouZivani vyrobku.

) Nastroje
0] Oznatuje potiebné nastroje, soucasti a polozky, které jsou
potfebné pfi provadéni urcité pracovni ¢innosti.

Dalsi symboly
(Neplati pro vsechny pfirucky)

Odpovédna osoba v UK

Oznaceni, pokud vyrobek neni vyrabén ve Velké Britanii.

- Triman
@ Uvadi pravidla recyklace a tfidéni (plati pouze pro Francii).
1.3 Informace o zaruce

Poskytujeme zaruku vyrobce na vyrobek v souladu s nasimi

vSeobecnymi obchodnimi podminkami platnymi v jednotlivych zemich.

Zarucni reklamace lze uplatiiovat pouze prostirednictvim
poskytovatele, od néhoz byl vyrobek zakoupen.

”

1.4 Bezpecnostni informace k pouZivani
sedaciho systému

Tento sedaci systém byl pred dodanim specialné konfigurovan

a sestaven na zakladné invalidniho voziku. Upozorfiujeme, Ze za
konecnou konfiguraci a kupni objednavku tykajici se celého systému
invalidniho voziku zodpovida uZivatel elektrického invalidniho voziku,
ktery je zpUsobily takova rozhodnuti ucinit, a kvalifikovany zdravotnik,
ktery o tohoto uZivatele pecuje. Obsah této pfirucky predpoklada, ze
odbornik na invalidni voziky vybavil elektricky invalidni vozik podle
pozadavk( uZivatele a poskytl predepisujicimu kvalifikovanému
zdravotnikovi pomoc s pokyny a pouzivanim tohoto voziku.

UZivatelska prirucka k elektrickému invalidnimu voziku obsahuje
vsechny nezbytné bezpecnostni informace tykajici se pouzivani
elektrického invalidniho voziku vcetné sedaciho systému. Tyto
bezpecnostni informace si prectéte a dodrzujte je.

é VAROVANI!
Nebezpedi prevraceni

Elektricky invalidni vozik se miZe prevrhnout, pokud
zménite jeho vlastnosti stability pfi zméné polohy sezeni.
— Nez zacnete invalidni vozik aktivné pouzivat, ovérte
a stanovte si osobni bezpecnostni limity tim, Ze si
vyzkousite predklanéni, natahovani rukou
a premistovani v pfitomnosti kvalifikovaného
zdravotnika.
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— Sedaci systém lze upevnit na zakladnu do rzné polohy

v podélném sméru. Zajistéte, aby zvolena poloha
poskytovala maximalni stabilitu v celém rozsahu
moznych poloh sezeni.

Zohlednéte vsechny osobni pomcky a doplriky (batoh,
dychaci systémy, nahradni baterie apod.), které budete
na invalidnim voziku prevazet. Napfriklad tézky batoh
zavéseny na opéradle sedaciho systému muze vyznamné
sniZit stabilitu invalidniho voziku ve sméru dozadu.
Dévejte pozor na pouzité opéradlo. Napfiklad posunuti
dozadu a vyznamné snizit stabilitu invalidniho voziku ve
sméru dozadu. Naopak tlusté calounéni opéradla
presune tézisté dopredu a snizi stabilitu invalidniho
voziku pfi ndklonu dopredu.

Vzdy premistéte svoji hmotnost ve sméru, kterym
zatacite. Pokud svoji hmotnost premistite v opacném
sméru, nez zatacite, mize to snizit stabilitu zakladny
invalidniho voziku a mlze dojit k prevraceni.

Davejte pozor na pouzité calounéni sedadla. Tlusté
Calounéni sedadla zveda tézisté a snizuje stabilitu
invalidniho voziku ve vSech smérech.

Vsechny sedaci systémy jsou vybaveny prvky pro
zablokovani jizdy. Tyto prvky musi byt nastaveny tak, aby
nenarusovaly stabilitu béhem jizdy (viz ¢ast 2.4 Omezeni
jizdy a sezeni (systém LiNX), strana 9).

1 Obecné

Invalidni vozik je vybaven programovatelnym ovladacem,
ktery umoznuje sefizeni maximalniho zrychleni

a zpomaleni invalidniho voziku. Tyto hodnoty musi byt
nastaveny na uroven vhodnou pro systém i pro
uzivatele.

PFi provozu se sniZzenou rychlosti nebo zablokovanou
zabranou proti prevraceni vidy jezdéte po hladkém
povrchu, aby nedoslo k naruseni stability invalidniho
voziku.

Béhem nastavovani invalidniho voziku dbejte na to, aby
byl zohlednén celkovy zdravotni stav. Nekontrolované
svalové pohyby, napf. kiece, mohou ovlivnit stabilitu
invalidniho voziku, zejména pokud je sedaci systém

v naklonéné ci sklopené poloze.

KdyZ je systém zcela naklonén ¢i sklopen, nesmi predni
kola invalidniho voziku ztratit kontakt s podlahou. Pokud
k tomu dochazi, pozadejte autorizovaného prodejce
vyrobkd Invacare, aby tento problém co nejdrive
odstranil.
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VAROVANI!

Nebezpeci poskozeni, zavazného trazu nebo umrti

Nebezpedi zachyceni a uskrceni, pokud se volné osobni véci

(napf. Sperky, saly) zachyti o pohyblivé nebo vycnivajici ¢asti.

— Dbejte na to, aby se volné polozené predméty nedostaly
do blizkosti pohyblivych ¢asti elektrického invalidniho
voziku, napf. kol nebo soucasti elektrického sedadla.

— Kdyz jsou kola nebo elektrické soucasti sedadla v
pohybu, nepfiblizujte k nim ruce, odév ani zadné jiné
predméty.

— Okamyzité vypnéte elektricky vozik, abyste zastavili
jakykoli pohyb.

1656516-G



2 Soucasti
2.1 Popis vyrobku

o
ﬂ Nasledujici konfigurace se mohou v jednotlivych zemich lisit.

Sedaci systém Modulite se nabizi s riznymi druhy sedadel.

Jednodilna deska sedadla

Jednodilna deska sedadla je dodavana v riznych sifkach (380 mm nebo
430 mm). Individualni nastaveni sitky mdze byt ovlivnéno vybérem
opérek rukou.

Jednodilnd deska sedadla je dodavéana v riiznych hloubkach (410 mm,
460 mm nebo 510 mm). Hloubku sedadla u jednodilné desky sedadla
Ize nastavit ru¢né. Informace naleznete v ¢asti 3.11.2 Nastaveni
hloubky sedadla, strana 31.

Jednodilnd deska sedadla je dodavana v rliznych prednastavenych
vyskach (435 mm, 460 mm nebo 485 mm). Rucni nastavené vysky musi
provést kvalifikovany pracovnik. Dalsi informace o nastaveni vysky
naleznete v servisni pfirucce k invalidnimu voziku.

Teleskopicky ram sedadla

Teleskopicky ram sedadla je nabizen s riznymi variantami: s deskou
sedadla, zadvésnou sedackou nebo univerzalnim adaptérem.

Sitku teleskopického ramu sedadla Ize nastavit ru¢né. Informace
naleznete v Casti 3.11.1 Nastaveni Sitky sedadla, strana 31.

Teleskopicky ram sedadla je dodavan v rtznych hloubkach (410 mm,
460 mm, 510 mm nebo 580 mm). Hloubku teleskopického ramu
sedadla Ize nastavit rucné. Informace naleznete v ¢asti 3.11.2
Nastaveni hloubky sedadla, strana 31.
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Teleskopicky ram sedadla je dodavan v rliznych prednastavenych
vyskach (435 mm, 460 mm nebo 485 mm). Individualni nastaveni vysky
Ize provést zveddkem, je-li zveddk soucasti konfigurace. Ru¢ni
nastavené vysky musi provést kvalifikovany pracovnik. Dalsi informace
o nastaveni vysky naleznete v servisni prirucce k invalidnimu voziku.

2.2 Funkce elektrického polohovani

Sedaci systém nabizi nasledujici funkce:

NAKLON KOLEM PEVNE OSY

¢epu, protoze se sedadlo naklani dozadu. Obvykly rozsah naklonu je 0°
az 20°.

NAKLON KOLEM TEZISTE

Funkce naklonu kolem tézisté kompenzuje posun hmotnosti
posunutim osy otaceni a celé sestavy sedadla dopredu, kdyzZ se sedadlo
nakloni dozadu. Obvykly rozsah naklonu je 0° az 50°. Vice informaci

o specifické konfiguraci naleznete v kapitole 8.1 Technické udaje,
strana 64.

ZAKLONENI

Funkce zaklonéni umoznuje uzivateli plynulou Upravu Uhlu mezi
sedadlem a opéradlem v ramci nastaveného rozsahu. Obvykly rozsah
Uhlu zaklonéni je 90° az 120°.

MODUL ZVEDAKU

Modul zvedaku umoznuje uzivateli zvednout elektricky polohovaci
systém az 300 mm nad nejnizsi vysku sedadla systému nad podlahou.
Funkce zvedaku je kombinovéana s funkci naklonu.
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OPERKY NOHOU

Nas Siroky sortiment elektricky a ru¢né ovladanych opérek nohou je
k dispozici v rliznych velikostech a provedenich, véetné jednotlivych
opérek nohou a podlozek pro nohy montovanych uprostred, které
pomahaji pfi umisténi a zajisténi bezpecnosti nohou uzivatele.
Nabizime rovnéz radu drzak( opérek nohou, které Ize se zvolenymi
opérkami nohou pouZzit. Elektricky ovladané opérky nohou lze
naprogramovat tak, aby fungovaly v jedné ze dvou nasledujicich
konfiguraci:

o jednotlivé (opérky nohou funguji samostatné),
o spolecné (funkce opérek nohou je synchronizovana).

2.3 Funkce rucniho polohovani

Sedaci systém nabizi nasledujici funkce:

NAKLON KOLEM PEVNE OSY

Pti funkci pevného naklonu je tézisté posunuto dozadu pevnou osou

Cepu, protoze se sedadlo naklani dozadu. Obvykly rozsah naklonu je 0°

az 15°.
ZAKLONENI{

Funkce zaklonéni umoznuje uzivateli plynulou Upravu Ghlu mezi
sedadlem a opéradlem v rdmci nastaveného rozsahu. Obvykly rozsah
Uhlu zaklonéni je 90° az 120°.

OPERKY NOHOU

Nas Siroky sortiment elektricky a ru¢né ovladanych opérek nohou je
k dispozici v rliznych velikostech a provedenich, véetné jednotlivych
opérek nohou a podlozek pro nohy montovanych uprostred, které
pomahaji pfi umisténi a zajisténi bezpecnosti nohou uzivatele.
Nabizime rovnéz radu drzak( opérek nohou, které Ize se zvolenymi
opérkami nohou pouZzit.

2.4 Omeazeni jizdy a sezeni (systém LiNX)

NEBEZPECi!

Nebezpeci vazného nebo smrtelného urazu

Uhel nastaveni koncovych spinacti / bezpeénostnich

blokovani je klicovy k zajisténi bezpe¢ného provozu systému.

— Spolecnost Invacare nenese odpovédnost za zranéni ani
poskozeni vznikld z dlvodu Uprav presahujicich
nastaveni doporucena z vyroby.

— Aby bylo nastaveni provedeno spravné, doporucujeme
svérit Upravy blokovéni a limit kvalifikovanému
technikovi.

— Neprekracujte maximalni doporucené limity. Blokovani
a koncové spinace musi byt nastaveny tak, aby co
nejlépe odpovidaly potfebam uZivatele a nenarusily
celkovou stabilitu invalidniho voziku.

— Po jakémkoli nastaveni limitt nebo blokovani vzdy
vyzkousejte sedaci systém v plném rozsahu pohybu (tj.
naklon, sklon, zvednuti), abyste ovéfili, ze upravené
nastaveni funguje spravné, a ujistili se, Ze z toho
nevyplyvaji Zadné problémy se stabilitou nebo kolizemi.

Slozitéjsi/specializované sedaci systémy mohou vyZadovat
pouZiti dalsich koncovych spinacl a blokovani. Potfebujete-li
jakékoli dalsi informace k limitdm/blokovani, které nejsou

v této pfirucce uvedeny, obratte se dodavatele.

=

U TDX SP2 se omezeni jizdy a sezeni aktualizuji pouze pfi stani.
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U modeld AVIVA RX a AVIVA FX Ize omezeni pro jizdu a sezeni sefidit
béhem jizdy i pfi stani.

2.4.1 Omezeni pro jizdu

Sedaci systémy maji nakonfigurovanou/naprogramovanou funkci
zpomaleni jizdy. Funkce zpomaleni jizdy pouZivd mikrospinace
k pfepnuti systému do rezimu jizdy omezenou rychlosti.

Vsechny sedaci systémy s ndklonem a zaklonénim jsou vybaveny funkci
zablokovani jizdy, ktera zabrani invalidnimu voziku v jizdé, pokud
naklon nebo zaklonéni sedaciho systému piekroci predem stanoveny
celkovy bezpeény Uhel a/nebo predem stanovenou vysku. Celkovy thel
mUze predstavovat kombinaci Ghlu sedadla, Uhlu opéradla a/nebo Ghlu
povrchu.

AVIVA RX se zvedakem

130°

> 50m™ @

I

<som™

1656516-G

2 Soucasti

Omezeni

PFri¢ina omezeni

Jestlize je zveddk

® Zpomaleni jizdy zdvizeny
e >50mm
JestliZe je zvedak
zdvizeny
Zpomaleni/zablokovani e >50mm
jizdy nastavitelné iestlise thel
poskytovatelem aJ%St 'ze uhe
opéradla je
e >130a%<140°1
Jestlize je zveddk
zdviZzeny
¢ >50mm
© Zablokovani jizdy

a jestlize uhel
opéradla je
e >140°

na blokovani jizdy.

1 Poskytovatel muze urcit uhel, kdy se ma zpomaleni jizdy prepnout




Modulite

AVIVA FX a TDX SP2 se zvedakem

¥ _) |

Do 600

Omezeni PFicina omezeni
. Jestlize je zveddk zdviZzeny
® Zpomaleni jizdy
e >100 mm

AVIVA RX, AVIVA FX a TDX SP2 bez zvedaku

Pro AVIVA RX, AVIVA FX a TDX SP2 bez zvedaku nejsou Zadna omezeni
jizdy.

11

2.4.2 Omezeni pro sezeni

AVIVA RX se zvedakem

/50

Omezeni Pricina omezeni
oL Jestlize je zveddk zdvizeny
® Branéni naklonu >20°
e >50mm
oL . Pokud je uhel naklonu
Branéni zvedani 20°
o >

AVIVA FX a TDX SP2 se zvedakem

Pro AVIVA FX a TDX SP2 se zvedakem nejsou Zadna omezeni sezeni.

AVIVA RX, AVIVA FX a TDX SP2 bez zvedaku

Pro AVIVA RX, AVIVA FX a TDX SP2 bez zvedaku nejsou Zzadna omezeni
sezeni.

1656516-G



3 Nastaveni

3.1 Vseobecné informace tykajici se nastaveni

1656516-G

VAROVANI!

Nebezpeci poskozeni, zavazného trazu nebo umrti

Pouzivani invalidniho voziku s nespravné nastavenymi

parametry mlze vést k nestabilnimu chovani elektrického

invalidniho voziku, které mlze mit za nasledek poskozeni,
zavazny Uraz nebo umrti.

— Nastaveni vykonu smi provadét pouze kvalifikovani
zdravotnici nebo osoby, které jsou pIné obeznameny
s timto postupem a schopnostmi pacienta.

— Po nastaveni nebo Upravé elektrického invalidniho
voziku ovérte, Ze se vozik chova podle parametr
zadanych béhem postupu nastaveni. Pokud chovani
elektrického invalidniho voziku neodpovida
parametrim, vozik OKAMZITE vypnéte a zadejte
parametry znovu. Pokud chovani elektrického
invalidniho voziku nadéle neodpovida spravné zadanym
parametrim, obratte se na spole¢nost Invacare.

VAROVANI!

Nebezpeci poskozeni, zavazného urazu nebo umrti
Chybéjici nebo nedostatecné zajisténé montazni
prislusenstvi mGze zpGsobit nestabilitu, ktera mize mit za
nasledek skody na majetku nebo vazné ci smrtelné poranéni
osob.

AN\

3 Nastaveni

— Po provedeni JAKYCHKOLI sefizeni, oprav nebo
servisnich Ukont a rovnéz pred kazdym pouzitim se
ujistéte, Ze je veskeré montazni prislusenstvi na svém
misté a je dostatecné zajisSténé.

VAROVANI!

Nebezpeci trazu nebo poskozeni

Nespravné nastaveni tohoto elektrického invalidniho voziku
provedené uZivateli, pecCovateli nebo nekvalifikovanymi
techniky mdze mit za nasledek poranéni osob nebo
poskozeni zafizeni.

— NEPOKOUSEIJTE SE provadét nastaveni tohoto
elektrického invalidniho voziku sami. Poc¢atecni
nastaveni tohoto elektrického invalidniho voziku MUSI
provadét kvalifikovany technik.

— Doporucujeme, aby uZivatel provadél nastaveni aZ poté,
co obdrzi odpovidajici pokyny od kvalifikovaného
zdravotnika.

— NEPROVADEITE pracovni ¢innosti, nemate-li k dispozici
nastroje uvedené v seznamu.

UPOZORNENI!

Nebezpeci urazu nebo poskozeni

Elektricky invalidni vozik je vybaven individudlnim sedacim
systémem s mnoha moznostmi nastaveni, véetné
nastavitelnych opérek nohou, opérek rukou, opérky hlavy a
dalsich doplnkl pouzivanych k pfizptsobeni sedadla
fyzickym pozadavkim a stavu uzivatele. V dlsledku pou?ziti

12



Modulite

é raznych kombinaci doplrikd a jejich prislusnych nastaveni Stupatka
méze mezi jednotlivymi sou¢astmi elektrického invalidniho Vsichna stupdtka nabizend spolecnosti Invacare lze slozit smérem
nahoru.

voziku dochazet ke kolizim a mistdm uskripnuti.

PFi upravé sedaciho systému a funkci sezeni pro uzivatele:

— Ddavejte pozor na body uskripnuti pfi nastavovani
komponent elektrického invalidniho voziku a

L X R UPOZORNENI!
— zajistéte, aby nedochazelo ke kolizi zadnych komponent .. . . . . .
L , Pokud pfi nastavovani polohy dalkového ovladace
elektrického invalidniho voziku.

nebudou vSechny Srouby zcela dotazeny, hrozi pfi
neumyslné kolizi s pfekazkou (napfiklad ramem dvefi

3.2 Nastaveni dalkového ovladace

I OZNAMENI! nebo stolem) zatlaceni dalkového ovladace dozadu
* Elektricky invalidni vozik je vyrabén a konfigurovdn a zaklinéni joysticku o podlozku ruky.
individualné podle parametrd objednavky. Kvalifikovany V takovém pripadé se elektricky invalidni vozik
zdravotnik musi provést zhodnoceni dle konkrétnich nekontrolované rozjede dopfedu a hrozi poranéni jeho
pozadavki a zdravotniho stavu uZivatele. uzivatele nebo osob, které mu stoji v cesté.
— Pokud chcete upravit konfiguraci elektrického — PFi nastavovéni polohy délkového ovladace nikdy
invalidniho voziku, obratte se na zdravotnika. nezapomerite Fadné dotahnout véechny $rouby.
— Veskeré Gpravy smi provadét pouze kvalifikovany — Dojde-li k této nechténé situaci, neprodlené VYPNETE
technik. elektroniku elektrického invalidniho voziku

prostrednictvim dalkového ovladace.
Prvotni nastaveni by mél vidy provddét kvalifikovany

=3

zdravotnik. Doporucujeme, aby uZivatel provadél nastaveni az

. . e . . UPOZORNENI!
té, co obdr3i odpovid kyny od kvalifik h A e
poté, co obdrzZi odpovidajici pokyny od kvalifikovaného Nebezped trazu

Pokud se oprete o dalkovy ovladac, napriklad pri
Elektricky nastavitelné doplriky pfemistovani na invalidni vozik nebo z néj, jeho drzak se
muze zlomit a mdZete z voziku vypadnout.
— 0O délkovy ovladac se nikdy neopirejte (napriklad pfi
premistovani).

zdravotnika.

2 Informace o obsluze elektricky nastavitelnych doplnkd
n naleznete v uZivatelské prirucce dalkového ovladace.

13 1656516-G



3.2.1 Nastaveni standardniho drzaku dalkového ovladace

Pfizptisobeni dalkového ovladace délce paze uZivatele

1. Povolte kridlaty Sroub ®.

2. Nastavte soucdst do
pozadované polohy.

3. Utdhnéte kfidlaty Sroub.

Nastaveni vysky dalkového ovladace

3 Nastaveni

3.2.2 Nastaveni vykyvného drzaku dalkového ovladace

Nastaveni vysky dalkového ovladace

19 L s
il e Imbusovy kli¢ 6 mm

o
lill « Imbusovy kli¢ 3 mm

1. Povolte Sroub ®.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.

3. Utdhnéte Sroub.

Nastaveni ddlkového ovladace smérem do stran

Polohu dalkového ovladace smérem do stran Ize upravit 0 20 mm.

1. Povolte $rouby ®.
2. Nastavte soucast do

pozadované polohy.
3. Utdhnéte Srouby.

1656516-G

|©
il e Imbusovy kli¢ 3 mm

1. Povolte Srouby ®.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

3. Utdhnéte Srouby.

14



Modulite

Nastaveni polohy dalkového ovladace

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 3 mm

1. Povolte Srouby ®.
Nastavte soucast do poZadované
polohy.

3. Utdhnéte Srouby.

3.2.3 Nastaveni vykyvného drzaku dalkového
ovladace Maxx Resolve

Nastaveni hloubky dalkového ovladace

[0)
l{l | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolenim kfidlového Sroubu
® nastavte hloubku trubky
®.

Po dosazeni pozadované
polohy Srouby utdhnéte.
a/nebo

2. Povolenim kridlového Sroubu
© nastavte hloubku trubky
O.

Po dosazeni pozadované

polohy paku utahnéte.

15

Nastaveni vysky a uhlu

Vyska/uhel drzaku dalkového ovladae Maxx Resolve se nastavuje
pomoci dvou sestav svorek na vykyvném mechanismu. Sestava zadni
svorky je pfipojena k trubce dalkového ovladace, na sestavé predni
svorky je namontovan dalkovy ovladac. Obé sestavy svorek Ize
nezavisle nastavit tak, aby se dalkovy ovlada¢ nachazel ve vysce
a/nebo pod uhlem, ktery vyhovuje potfebdm uZivatele.

\ I
(. o | | - )

Sestavy svorek namontované Sestavy svorek namontované

nahoru dold

S Pfi sefizovani Uhlu sestav svorek namontovanych nahoru se

n télo vykyvného mechanismu nakloni smérem nahoru. Tento
vzestupny Uhel znamena, Ze kdyz se dalkovy ovladac vysune
ven (pfi montazi na pravou loketni opérku) nebo dovnitf (pfi
montaZi na levou loketni opérku), posune se do nizsi polohy.
Opak plati, kdyzZ je Uhel sestav svorek nastaven dold.

1656516-G



3 Nastaveni

o o
Iill e Imbusovy kli¢ 5 mm ['ll ¢ Imbusovy kli¢ 6 mm

Nastaveni thlu | Nastaveni vysky

1. Pomoci vackového kola ® nastavte mezni napéti na jednu ze Cty¥
moznosti nastaveni:

tézké
© stredni
O lehkeé
1. Uvolnéte Srouby ® v kazdé sestavé svorky. ® velmilehké
2. Otocte sestavy svorek do pozadovaného uhlu/vysky.
3. Po dosaZeni poZadované polohy $rouby utdhnéte. 3.3 Nastaveni zakladniho stfedového drzaku
Uprava nastaveni mezniho napéti .
Vykyvny drzak dalkovéh ladace Maxx Resol zZivéa inaci UL
ykyvny drzak dalkoveho ovladate Maxx Reso vipf)uzwavnaplpau Nebezpeti tirazu nebo pokozeni
nastavitelny femenovy pohon k ovladani ,,mezni“ sily potiebné k . v , .
o . M L. . P . Uvolnéné malé ¢asti mohou byt vdechnuty, nasledkem
premisténi dalkového ovladace. Napéti Ize nastavit pomoci vackového s » s
kola ve stfedu vykyvného mechanismu. K dispozici jsou ¢tyfi moznosti cehoz maze dojit k poranéni ¢i umrti.

nastaveni napéti, které vyhovi sile a mobilité uzivatele. Mezni napéti
by mélo byt nastaveno tak, aby vyhovovalo potifebam uzivatele.

1656516-G 16



Modulite

A — Neodstrafiujte zadné malé &sti. Vyjimku piedstavuje
vymeéna knofliku joysticku.
— Neponechdvejte odpojeny knoflik joysticku bez dozoru.
— V blizkosti déti, domdcich zvitat ¢i osob
s télesnym/mentélnim postizenim je vyzadovan neustaly
dohled.

é UPOZORNEN!
Nebezpedi trazu nebo poskozeni

Ponechané otrepy a chybéjici koncové kryty po Upravach na

tyCich, napriklad po zkraceni tyce, mohou zpUsobit poranéni

nebo poskozeni.

— Po odrezani nadbytecné délky odstrante pritomné
otrepy.

— Po odstranéni otfepl opét nainstalujte koncovy kryt.

— Zkontrolujte, zda koncovy kryt dobre sedi.

3.3.1 Nastaveni hloubky zakladniho stfedového drzaku

Povolte packu ®.

Posunte zakladni stfedovy drzak do
pozadované polohy.

Utahnéte packu.

3.3.2 Nastaveni vysky zakladniho stfedového drzaku

Nastaveni vysky zakladniho stfedového drzéku lze provést dvéma
zpusoby:

17

« Nastavte jeho vysku spolecné s vyskou opérky rukou. Postupujte
dle pokyn( v odpovidajicich kapitolach o opérkach rukou, 3.8.1
Nastaveni vysky opérek rukou, strana 22.

o Nastavte pouze vysku zékladniho stfedového drzaku. Informace
naleznete v ¢asti nize.

[}li o Imbusovy kli¢ 5 mm (3/16 in)

1. Povolte Sroub ®.

2. Nastavte zékladni
drzak do pozadované
vysky.

3. Utdhnéte Sroub.

3.3.3 Nastaveni polohy dalkového ovladaée / displeje

|9 e Imbusovy kli¢ 4 mm
ol o Montazni kli¢ 8 mm

Naklopeni dalkového ovladace (DLX-REM110, DLX-REM2XX, DLX-
REMA400)

1. Povolte srouby ®.

2. Umisténi dalkového ovladace na
drzék.

3. Utdhnéte Srouby.

Obr. 3-1 Priklad nastaveni modelu DLX-REM400. Modely DLX-REM110,
DLX-REM211 a DLX-REM216 se upravuji stejnym zptisobem.

1656516-G



Otoceni dalkového ovladace (DLX-REM110, DLX-REM2XX, DLX-
REM400)

Povolte Sroub ®.

Otocte dalkovy ovladac ve svorce
do pozadované polohy.

Utahnéte Sroub.

Obr. 3-2 Priklad nastaveni modelu DLX-REM400. Modely DLX-REM110,
DLX-REM211 a DLX-REM216 se upravuji stejnym zplisobem.

Naklopeni dalkového ovladace (DLX-CR400 a DLX-CR400LF)

1. Povolte Srouby ®.

2. Nastavte polohu dalkového ovladace
na drzéku.

3. Utdhnéte Srouby.

Otoceni dalkového ovladace (DLX-CR400 a DLX-CR400LF)

1. Uvolnéte Sroub ® (neni znazornén na
obrazku).

2. Otocte dalkovy ovladac ve svorce do
pozadované polohy.

3. Utdhnéte Sroub.

1656516-G

3 Nastaveni

DLX-REM500

I}Ii ¢ Imbusovy kli¢ 5 mm (3/16 in)

1. Povolte sroub ®.
2. Nastavte polohu displeje na drzaku.
3. Utdhnéte Sroub.

I}Ii ¢ Imbusovy kli¢ 5 mm (3/16 in)

1. Povolte Sroub ®.
Nastavte polohu podnosu na
drzéku.

3. Utdhnéte Sroub.

Obr. 3-3 Obrdzek je pouze ilustracni.

18



Modulite

Soucasti ASL pouze na zakladnim stfredovém drzaku

|=| i' e Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in)

1. Povolte sSroub ®.
2. Umistéte soucast ASL na drzak.
3. Utahnéte Sroub.

Obr. 3-4 Obrdzek je pouze ilustracni.

3.4 Nastaveni vykyvného mechanismu

é VAROVANI!
Nebezpedi urazu nebo poskozeni

Uvolnéné malé ¢asti mohou byt vdechnuty, nasledkem
¢ehoz muze dojit k poranéni ¢i umrti.
— Neodstranujte zadné malé ¢asti. Vyjimku predstavuje
vyména knofliku joysticku.
— Neponechdvejte odpojeny knoflik joysticku bez dozoru.
— V blizkosti déti, domdcich zvitat ¢i osob
s télesnym/mentélnim postizenim je vyzadovan neustaly
dohled.

19

UPOZORNEN:I!

Nebezpedi urazu nebo poskozeni

Ponechané otrepy a chybéjici koncové kryty po Upravach na

tycich, napriklad po zkraceni tyce, mohou zpUsobit poranéni

nebo poskozeni.

— Po odrezéni nadbytec¢né délky odstrarite pritomné
otrepy.

— Po odstranéni otfepll opét nainstalujte koncovy kryt.

— Zkontrolujte, zda koncovy kryt dobre sedi.

Vykyvny mechanismus lze pouzivat s rGznymi moznostmi, napfiklad:

o kridélka hlavové sestavy PROTON,
o joystick pro ovladani koncetinami k ovladani bradou,
e ovalny spinac.

[}li o Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in)

Nastaveni hloubky

1. Povolte Sroub ®.

2. Nastavte ty¢ do pozadované
hloubky.

3. Utdhnéte Sroub.

Nastaveni polohy
Vykyvny mechanismus lze otacet
0 360 stupnd.
1. Povolte sroub ®.
Nastavte pozadovanou
polohu.
3. Utdhnéte Sroub.

1656516-G



3 Nastaveni

Nastaveni orientace displeje
3.5 Nastaveni vykyvného drzaku displeje Displej Ize otacet o 360 stupfid.
| Q . |9
il e Imbusovy kli¢ 3 mm 0 ] e Montazni kli¢c 18 mm

Nastaveni vysky drzaku
1. Povolte Srouby ®.
2. Posurite drzak do poZadované vysky.

3. Utadhnéte Srouby. 1. Povolte upinaci pouzdro ®.

2. Nastavte orientaci displeje.
3. Utahnéte upinaci pouzdro.

Nastaveni orientace drzaku
Drzak Ize otacet o 360 stupnd.

1. Povolte Srouby ®.

2. Nastavte orientaci drzaku.
3. Utdhnéte Srouby.

3.6 Uprava manualniho ovladaée pro ovladani
bradou Chin Control

é VAROVAN;!

Nebezpedi tirazu nebo poskozeni

Uvolnéné malé ¢asti mohou byt vdechnuty, nasledkem

¢ehoz muze dojit k poranéni ¢i umrti.

— Neodstranujte zadné malé ¢asti. Vyjimku predstavuje
vyména knofliku joysticku.

— Neponechavejte odpojeny knoflik joysticku bez dozoru.
— V blizkosti déti, domacich zvirat ¢i osob

s télesnym/mentalnim postizenim je vyZzadovan neustaly
dohled.

1656516-G
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Modulite

é UPOZORNENiI!
Nebezpeci urazu nebo poskozeni

Ponechané otrepy a chybéjici koncové kryty po Upravach na

tyCich, napriklad po zkraceni tyce, mohou zpUsobit poranéni

nebo poskozeni.

— Po odrezani nadbytecné délky odstrante pritomné
otrepy.

— Po odstranéni otfeptll opét nainstalujte koncovy kryt.

— Zkontrolujte, zda koncovy kryt dobre sedi.

3.6.1 Nastaveni joysticku pro ovladani koncetinami

Nastaveni orientace joysticku

Joystick Ize otacet o 360 stupfiti. Stérbina na boku umoZiiuje nastavit
joystick v Ghlu 90 stupnid.

=

Rukou povolte sroub ®.

2. Natocte spodni ¢ast joysticku do
stejné polohy jako drazku.

3. Nastavte orientaci joysticku. Je-li to
vhodné, zajistéte joystick v drazce
v Uhlu 90 stupnd.

4. Rukou utdhnéte Sroub.

21

Nastaveni polohy na drzaku

I}Ii ¢ Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in)

1. Povolte Srouby ®.
2. Nastavte polohu joysticku na drzaku.
3. Utahnéte Srouby.

Nastaveni hloubky a vysky

Informace naleznete v ¢asti 3.4 Nastaveni vykyvného mechanismu,
strana 19.

3.6.2 Nastaveni ovalného spinace

Nastaveni orientace spinace

Ovidlny spinac lze otacet o 360 stuprid.

o
[’l i « Monta#ni kli¢ 11 mm (7/16 in)

1. Povolte matici ®.

0 Q 2. Nastavte orientaci ovalného
([ spinace.
3.

Utahnéte matici.

1656516-G



3 Nastaveni

Nastaveni hloubky a vysky .
3.8 Opérky rukou

Informace naleznete v ¢asti 3.4 Nastaveni vykyvného mechanismu,

strana 19. P v
3.8.1 Nastaveni vysky opérek rukou

3.7 Nastaveni hlavové sestavy Standardni opérka rukou

Nastaveni polohy podlozky

1. Povolte k¥idlaty Sroub ®.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.

3. Utdhnéte kridlaty Sroub.

lil Ll, e Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in)

1. Povolte Sroub ®.

2. Nastavte polohu
podlozky.

3. Utdhnéte Sroub.

1. Povolte kfidlaty Sroub ®.

2. Nastavte soucéast do poZzadované
polohy.

3. Utdhnéte kiidlaty Sroub.

Nastaveni kfidélek PROTON

Informace naleznete v Casti 3.4 Nastaveni vykyvného mechanismu,
strana 19.
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Modulite

Posuvna opérka rukou

|9 e Imbusovy kli¢ 5 mm
il « Montazni kli¢ 13 mm

1. Odstrarite Sroub ® a matici ®.
Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

23

3. VlozZte a utdhnéte Sroub a matici.

3.8.2 Nastaveni Sifky opérky rukou

(=1
m—C

e Imbusovy kli¢ 8 mm

Sroub je pFistupny zepiedu nebo zezadu (v zavislosti na
strané).

=

1. Povolte Sroub ®.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

3. Utadhnéte Sroub.

|©
il e Imbusovy kli¢ 6 mm

1. Povolte Srouby ®.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

3. Utdhnéte Srouby.
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3.8.4 Zména odporu (skladaci/posuvna opérka rukou)

Odpor, ktery skladaci a posuvna opérka rukou kladou pti pohybu, je
mozné nastavit.

3 Nastaveni

3.8.6 Uprava polohy podloiky ruky (sklddaci opérka rukou)

|19 ey
il e Imbusovy kli¢ 5 mm

o
lil | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Chcete-li, aby se opérka rukou

2. Chcete-li, aby opérka rukou pfri
pohybu kladla vétsi odpor, Sroub ®
utdhnéte.

3.8.5 Nastaveni Uhlu podloZky ruky (skladaci/posuvna
opérka rukou)

pohybovala volnéji, povolte Sroub ®.

[T
lil | ¢ Imbusovy klic 5 mm

1. Povolte srouby ®.
o

ﬂ Srouby ® nevyjimejte.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.
3. Utahnéte Srouby.

1656516-G

1. Umistéte soucast do svislé polohy.

2. Povolte vnitini Srouby ®.

3. Nastavte soucast do pozadované
polohy.

4. Utadhnéte Srouby.
Nezapomerite znovu nasadit pouzité
podlozky Nordlock.

3.9 Nastaveni opérky hlavy

UPOZORNENI!
Nebezpeci poranéni pii pouziti elektrického
invalidniho voziku jako sedadla ve vozidle, pokud
jsou opérky hlavy nespravné nastaveny nebo nejsou
pouzity
V pfipadé kolize mGze dojit k hyperextenzi krku.
— Opérky hlavy musi byt nainstalovany. Opérky hlavy
doddvané spolecnosti Invacare jako volitelny doplnék
k elektrickému invalidnimu voziku jsou vhodné pro
pouziti béhem prepravy.
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Modulite

é — Opérky hlavy je tfeba nastavit podle Urovné usi
uZivatele.

Q e Je mozné, Ze kvuli pristupu k montdznim otvordm

H v kostfe opéradla pro opérku hlavy budete muset
sejmout a upravit potah calounéni opéradla.

eV nabidce je doplrikova vymezovaci deska. Lze ji umistit

mezi sestavu upinace a kostru opéradla, a zajistit tak
dodatecny prostor/vili u modell Posture Back
(polohovatelné opéradlo) nebo Deep Back (hluboké
opéradlo).

Montazni prvky upinace opérky hlavy se zasazuji do stavajicich
montaznich otvord v kostre opéradla.

3.9.1 Nastaveni polohy opérky hlavy nebo opérky krku Rea

Postup pfi Upravé polohy je pro vSechny opérky hlavy a opérky krku
Rea identicky.

25

o
| e Imbusovy kli¢ 5 mm

R wWNE

Povolte srouby ®, ® nebo upinaci packu ©.

Nastavte opérku hlavy nebo opérku krku do poZzadované polohy.
Opét utahnéte Srouby a upinaci packu.

Povolte Sroub s vnitfnim Sestihranem ©.

Posunite opérku hlavy nebo opérku krku doleva nebo doprava do
pozadované polohy.

Sroub s vnitfnim $estihranem znovu utdhnéte.
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3 Nastaveni

3.9.2 Nastaveni vysky opérky hlavy nebo opérky krku Rea 3.9.4 Nastaveni montaznich prvkl opérky hlavy Elan
Postup pfi Upraveé vysky je pro vsechny opérky hlavy a opérky krku Rea Montdazni prvky opérky hlavy Elan jsou nastavitelné v Sirokém rozsahu.
identicky. Obrazek nize uvadi pfipustné rozsahy nastaveni kloub.

1. Rukou povolte sroub ®.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.

3. Rukou utdhnéte Sroub.

3.9.3 Nastaveni opér tvari

‘fﬁ

PR , - e 360° rotace
Horni viceuhlovy rotacéni ¢ep "

e 80° naklon

|Horn|’ spojeni ” o 180° rotace |
} o . ) L 5 ) |StFedn|’spojen|’ ” « 100° rotace |
1. iz‘?;:;c.e soucasti dovnitf nebo je vytdhnéte ven do poZadované |Do|ni spojent ” 180" rotoce |
Montazni sloupek . zgo;or?tace, v pfirlstcich
Dolni viceuhlovy rotacni ¢ep : z((j?;;itlz:]e
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Modulite

Montaz 6. Jakmile nastavite konecnou vysku, nastavte dolni vymezovaci
krouzek ® tak, aby byl v jedné roviné s dolni stranou sestavy
| e Imbusovy kli¢ 2,5 mm upinace (a zabranoval tak proklouzavani).
ol * Imbusovy klic 4 mm Nastaveni hloubky a uhlu

e Imbusovy kli¢c 5 mm
U opérky hlavy Ize déle nastavovat hloubku a Uhel, a to

prostrednictvim kloubovych montaznich prvkd.

1. Pomoci dodanych montéaznich prvkad

vyrovnejte a namontujte sestavu ™
upinace opérky hlavy do stavajicich 0 |
montaznich otvor( v kostfe opéradla

e Imbusovy klic 4 mm
e Imbusovy klic 5 mm

@

®.
/. 2. Pomoci dodanych montaznich prvk

s ok © namontujte podlozku opérky hlavy 1. Povolte Srouby a upinaci packy
== i Bl © (neni vyobrazena) k montazni tyéi. dvoudilné polohovaci soustavy ®
L ﬁ Pomoci kulového kloubu na a Srouby hornich a dolnich rotaénich
® konci montazni ty¢e opérky Cepl ®.
hlavy je moZné nastavit 2. Nastavte soucdst do pozadované
libovolny poZadovany uhel polohy.

sklonu opérky hlavy, a to 3. Utdhnéte Srouby a upinaci packy.

povolenim a utazenim
montaznich prvkd.

3. Uvolnéte a sejméte vymezovaci krouzek ® z montazniho prvku.

4. Zasunte vertikdIni montazni sloupek ® do sestavy upinace
a nastavte podlozku opérky hlavy do pozadované vysky.
Utahnéte knoflik ©. Opérku hlavy nastavte do Urovné usi
uZivatele.

5. Dle potfeby nastavte horni vymezovaci krouzek ©.
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3.10 Nastaveni opéradla

A UPOZORNEN!

Kazda zména sklonu sedadla nebo opéradla méni
symetrii elektrického invalidniho voziku a pfimo
ovliviiuje jeho jizdni stabilitu!

— Podrobnosti tykajici se dynamické stability, prekonavani
stoupani a prekazek a spravného nastaveni sklonu
sedadla nebo Uhlu opéradla naleznete v pfislusnych
kapitolach uzivatelské prirucky k motorovému voziku.

3.10.1 Uprava vysky opéradla

Nasledujici ¢ast popisuje postupy pfi sefizovani vysky desky opéradla.

o
H Popruhové opéradlo je dostupné pouze v pevnych vyskach
48 cm a 54 cm.

1656516-G

3 Nastaveni

1. Povolte srouby ® a ®.
o
ﬂ Srouby ® a ® nevyjimejte.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.
3. Utdhnéte Srouby.

3.10.2 Nastaveni Sifky opéradla

Sitku desky opéradla maZete v uréitém rozsahu nastavit Gpravou
polohy predni desky, napf. je-li zapotfebi prizptsobit desku opéradla
poloze ¢alounéni sedadla. Servisni technik musi provést pomérné
rozsahlé Upravy nastaveni zadni desky, které jsou popsany v servisni
priruéce k tomuto elektrickému invalidnimu voziku.
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Modulite

o Popruhové opéradlo je dostupné pouze ve dvou rozsazich Sifek

H ¢inicich 38-43 cm a 48-53 cm a za uréitych okolnosti je pred 3.10.3 Nastaveni Ghlu sklonu opéradla
nastavenim Sitky opéradla nutné jej vyménit. Popis tohoto
postupu je uveden v servisni ptiru¢ce k tomuto elektrickému UPOZORNENI!
invalidnimu voziku. Servisni pfiru¢ku si miZete objednat Kazda zména nastaveni Ghlu sklonu sedadla
u spolecnosti Invacare. Obsahuje vSak pokyny, které jsou i opéradla zméni geometrické parametry
urceny pro specidlné vyskolené servisni techniky. Popsané elektrického invalidniho voziku a ovlivni jeho

Ukony nesmi provadét sdm koncovy uZivatel.
Po provedeni Upravy Sitky popruhového opéradla je nutné
vymeénit také ¢alounéni opéradla.

dynamickou stabilitu.

— Dalsi informace tykajici se stability, spravného
prekonavani prekazek, jizdy po svazujicich se
a stoupajicich povrsich a spravného nastaveni Ghld
sklonu opéradla a sedadla naleznete v uzivatelské
pfirucce k elektrickému invalidnimu voziku.

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Uvolnéte Sroub ® a vyjméte jej. A UPOZORN’EN,” . . ;
2. Povolte $rouby ®. Nebezpeci padu z invalidniho voziku

o Opéradlo se pfi sefizovani mize neocekdvané presunout
ﬂ Srouby ® nevyjimejte. dozadu, v ddsledku ¢eho? mizete vypadnout z invalidniho
voziku.

3. Nastavte soucdst do poZzadované o . .
— Neopirejte se o opéradlo, kdyz je sefizujete.

polohy.
4. Vloite $roub ®. R . . i L A
5. Utahnéte &rouby. H Pokud je opéradlo vybaveno knofliky namisto Sroubt
s vnitfnim Sestihranem, nebudete potrebovat Zadné nastroje.
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Opéradlo s nastavitelnou Sitkou

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 6 mm

1. Demontujte horni sroub ®
opéradla na obou stranach.

2. Nastavte pozadovany tGhel
opéradla v krocich po 3,8°.
K tomuto ucelu poufZijte stupnici
na opéradle. Ujistéte se, Ze jste
na obou strandch nastavili stejny
Uhel sklonu.

3. Namontujte Sroub a utdhnéte jej.
Dbejte na to, abyste Sroub vloZili do jednoho z otvoru v drzaku
opéradla. Sroub musi byt viditelny na vnitini strané drzaku
a hlava Sroubu musi byt zarovnana s drzakem.

Jednoduché opéradlo

o
lil | e Imbusovy kli¢ 6 mm

Demontujte prostfedni Sroub ® opéradla na obou
strandch.

Nastavte pozadovany uhel opéradla v krocich po 7,5°.
Ujistéte se, Ze jste na obou stranach nastavili stejny
Uhel sklonu.

Namontujte Sroub a dotdhnéte jej.

1656516-G

3 Nastaveni

3.10.4 Nastaveni opéradla s pfizplsobitelnym
calounénim opéradla

Odstranite ¢alounéni
opéradla (pripevnéné pasky
se suchym zipem) zatazenim
smérem nahoru a dopredu
tak, abyste uvolnili
nastavovaci popruhy.

Pomoci jednotlivych
popruht dle potreby
nastavte napnuti.

3. Umistéte calounéni opéradla zpét na misto.
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3.11 Nastaveni sedadla

3.11.1 Nastaveni Siiky sedadla

Teleskopickou opéru sedadla Ize nastavit ve ¢tyiech stupnich. Sitku
sedadla je mozZné nastavovat spolecné s nastavitelnou deskou sedadla
nebo nastavitelnym popruhovym sedadlem.

Popis postupu nastaveni Sirky je uveden v servisni pfirucce k tomuto
invalidnimu voziku. Servisni pfirucku si mizZete objednat u spole¢nosti
Invacare. Obsahuje vsak pokyny, které jsou urceny pro specialné
vyskolené servisni techniky. Popsané ukony nesmi provadét sam
koncovy uZivatel.

3.11.2 Nastaveni hloubky sedadla

ﬁ Hloubka sedadla ma zasadni vliv na polohu tézisté sedadla.
Poloha tézisté ovliviiuje dynamickou stabilitu sedadla.
Provedete-li vyznamnéjsi zménu nastaveni hloubky sedadla,

polohy tézisté sedadla” v servisni pfirucce k tomuto
elektrickému invalidnimu voziku. Servisni pfirucku si mGzete
objednat u spolecnosti Invacare. Obsahuje vsak pokyny, které
jsou urceny pro specidlné vyskolené techniky. Popsané ukony
nesmi provadét sam koncovy uZivatel.

Jako voditko pouzijte Cisla na stupnici nachdzejici se na

=

sedadle. Tato ¢isla vSak nepredstavuji Zadné rozméry, jako
napfiklad hloubku sedadla v centimetrech. Dalsi informace o
stupnici a nastaveni hloubky sedadla naleznete v servisni
pfirucce.
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|©
il e Imbusovy kli¢ 6 mm

1. Uvolnéte spodni Srouby opéradla ®
na obou stranach.

o
ﬂ Srouby ® nevyjimejte.

2. Nastavte soucast do pozadované
polohy.
Hloubku sedadla miZete nastavovat
plynule. Jako voditko pouzijte stupnici
na sedadle.
Ujistéte se, Ze jste na obou stranach
nastavili stejnou hloubku sedadla.

3. Utdhnéte Srouby.

3.11.3 Nastaveni uhlu sedadla

UPOZORNENI!

Kazda zména sklonu sedadla nebo opéradla méni
symetrii elektrického invalidniho voziku a pfimo
ovliviiuje jeho jizdni stabilitu!

— Podrobnosti tykajici se dynamické stability, prekondvani
stoupani a prekazek a spravného nastaveni sklonu
sedadla nebo Uhlu opéradla naleznete v prislusnych
kapitolach uZivatelské prirucky k motorovému voziku.

Uhel sedadla se nastavuje pomoci vietena, které se nachazi v predni
Casti pod ramem sedadla.
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3 Nastaveni

PFi nastavovani uhlu sedadla musi vZdy alespon 1 cm zavit(i Sroubu PfizplUsobeni vysky
zGstat uvnitf vietena a Sroub se nesmi zcela vySroubovat z vietena.

2 Uhel sedadla se nastavuje snadnéiji, pokud na invalidnim voziku I;ILI, ¢ Imbusovy kli¢ 5 mm

H nikdo nesedi.

1. Povolte srouby ®.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

3. Utahnéte Srouby.

1. Povolte Srouby ®.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.

3. Utahnéte Srouby.

Obréazek zndzorfuje umisténi vietena ® pro ruéni nastaveni Ghlu
sedadla.

3.12 Nastaveni bocnich opér trupu

1. Povolte knofliky ®.
Nastavte soucdst do pozadované

polohy.
3. Utdhnéte knofliky.

1656516-G 32



Modulite

3.13 Nastaveni kycelni opérky s rychloupinanim

Nastaveni polohy

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte Sroub ®.
Nedemontujte jej.

2. Nastavte kycelni opérku do
pozadované polohy.

3. Utdhnéte Sroub.

Nastaven

_.
"¢
4N
=
~

<

[0)
l{l | e 2 ximbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte Srouby ®.
2. Nastavte kycelni opérku do
pozadované Sirky.
S Maximalni nastavitelna
n Sirka odpovida Sifce
sedadla.
3. Utdhnéte Srouby.
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Nastaveni uhlu

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 5 mm

Povolte $rouby ®.
Nastavte kycelni opérku do
pozadovaného uhlu.
Utahnéte Srouby.

Povolte dva $rouby ®.
Nastavte pozadovanou hloubku
kycelni opérky.

Utahnéte Srouby.
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Nastaveni vysky kycelni opérky
Nastaveni vysky kyCelni opérky Ize provést dvéma zpUsoby:

e Pomoci jejich montaznich drazek.
e Pomoci jejiho drzaku.

Pomoci montaznich drazek

3 Nastaveni

Pomoci drzaku

o
Iil I o Imbusovy klic 5 mm

(9]
lil | « Monta#ni ki€ 10 mm

Povolte dva $rouby ®.

Vyjméte drzak kycelni opérky z montazni
drazky pres vyrez ®.

3. Zasunte drzdak kycelni opérky do druhé montazni drazky.

4. Utahnéte Srouby.

1656516-G

Demontujte kycelni opérku s drzakem,
prevratte ji a znovu ji namontujte.

4. Vlozte treci ¢lanek, treci hlavu a Sroub a poté provedte utazeni.
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3.14

35

Nastaveni/demontaZ podnosu

VAROVANI!

Nebezpeci urazu nebo poskozeni

Pokud je elektricky invalidni vozik vybaven podnosem nebo

jinym pridavnym zatizenim, muZe se toto zarizeni odlomit
pri presunu do vozidla a zpUsobit poskozeni nebo poranéni
uzivateld v pripadé kolize.

— Pokud je to mozné, pridavna zafizeni elektrického
invalidniho voziku musi byt za jizdy ve vozidle
pripevnéna k elektrickému invalidnimu voziku nebo z
voziku odstranéna a zajisténa.

— Podnos je tieba pred kazdou prepravou elektrického
invalidniho voziku ve vozidle demontovat.

A || _F1 ¢

1. Povolte kfidlaty 3roub ®.

2. Nastavte soucast do poZzadované
polohy.

3. Utdhnéte kridlaty Sroub.

3.14.2 Uprava hloubky podnosu / odstranéni podnosu

Povolte kfidlaty Sroub ®.
Upravte podnos do pozadované
polohy (nebo jej zcela odpojte).
Utahnéte kridlaty Sroub.

3.14.3 Otoceni podnosu ke strané

Podnos lze otodit nahoru a smérem na stranu, aby se uzivatel mohl
posadit do elektrického invalidniho voziku ¢i z néj vysednout.

A UPOZORNENI!
Nebezpedi trazu! Po zvednuti se podnos v dané

pozici nezajisti!

— Podnos nelze sklopit nahoru a ponechat jej naklonény
v této pozici.

— Za zadnych okolnosti se nepokousejte jezdit s podnosem
otocenym nahoru.

— Podnos vzdy spustte kontrolovanym zpGsobem.
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3.15 Rucné nastavitelné prostiedni opérky nohou

3.15.1 Odnimatelné opérky nohou

Stfedovou ruéné nastavitelnou opérku nohou lze zcela odstranit.

Demontujte vyjimatelnou osu ®.

@ __ Pevné drite opérku nohou a zatdhnéte
(o v, ¢ zapaku ®.
% ﬁ \“‘\.
3. Vytahnéte opérku nohou z drzdku ©.
3.15.2 Nastaveni Ghlu opérky nohy
ﬁ UPOZORNENI!
Nebezpedi trazu
Pokud neni pfi zatazeni packy ® opérka nohou zajisténa,

muZe prudce poklesnout a zpUsobit Uraz.
— Pred zataZzenim za paku opérku nohou zajistéte.

1656516-G

3 Nastaveni

1. Drzte opérku
nohou pevné.

2. Zatahnéte za packu
®.

3. Zatlacte opérku
nohy do
pozadované
polohy.

3.15.3 Nastaveni délky opérky nohy

o
|=| | e Imbusovy kli¢ 5 mm (3/16 in)

Délku opérek nohou je moZné nastavovat nezavisle na sobé.

1. Uvolnéte Srouby ® na zadni strané
opérky nohou.

2. Nastavte pozadovanou délku.

3. Srouby opét utdhnéte.
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3.15.4 Nastaveni Ghlu stupatka 3.16 Opérka nohou LNX

[“' e Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in) 3.16.1 Nastaveni délky opérky nohy

Opérku nohou Ize podle potieby pfedem nastavit do Uhlu 83° nebo 97°
namisto 90°. Obratte se na dodavatele vyrobkd Invacare.

| © e Imbusovy klic 4 mm
ol « Plochy kli¢ 10 mm

Délku opérek nohou je mozné nastavovat nezdvisle na sobé.
1. Vyklopte stupatka nahoru, aby byl zajistén volny pfistup
k sefizovacimu Sroubu ®.
2. Nastavte sefizovaci Srouby.
3. Sklopte stupatka dold.

1. Vysroubujte Srouby ® na predni
strané opérky nohou.

2. Sejméte kryt a lytkové opérky.

3. Uvolnéte matice ® na boku
opérky nohou.
MUze byt nutné, abyste matice

3.15.5 Nastaveni lytkovych podpér

1o B )
ol ¢ Imbusovy kli¢ 5 mm (3/16 in) zcela sundali a premistili je do

jiné drazky.

37

Vyklopte lytkovou opérku dopredu,
aby byl zajistén volny pfistup ke
Sroubu ®.

Uvolnéte Sroub a nastavte
pozadovany uhel a vysku lytkové
opérky.

Sroub opét utdhnéte.

Sklopte lytkovou opérku zpét.

Nastavte pozadovanou délku.
Matice opét utahnéte.

Vratte lytkové opérky a kryt na
misto a Srouby opét utdhnéte.
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ﬁ Sklon opérky nohou a stupatka musi byt stejny.

3.16.2 Nastaveni Uhlu stupatka

3 Nastaveni

e Pro zvétseni Sirky nastavte distancni podlozky na vnitfni stranu.

e Pro zmenseni Sifky nastavte distancni podlozky na vnéjsi stranu.
Kazda distan¢ni podlozka zvétsuje nebo zmensuje Sitku o 1/4" (6,35
mm).

19 .
[III e Imbusovy kli¢ 6 mm

v
|{| | o Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in)

1. Vyklopte stupatka nahoru, aby byl zajistén volny pfistup
k sefizovacimu Sroubu ®.

2. Nastavte sefizovaci Srouby.

3. Sklopte stupatka dold.

3.16.3 Prizpasobeni Sifky stupatka
Sitka stupatka se nastavuje pomoci distan¢nich podlozek:

1656516-G

1. Demontujte Sroub ®.

2. Demontujte distanéni podlozky ® a
sejméte.

3. Nastavte distancni podlozky na
vnitini stranu podle potieby.

4. Pridejte stupatko.

5. Nastavte distanc¢ni podlozky na
vnéjsi stranu podle potreby.

6. Znovu utdhnéte Sroub.
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Modulite

3.16.4 Nastaveni thlu stupatka Nastaveni lytkové opérky — vzorové konfigurace
| o s . i . o
il o Imbusovy kli¢ 4 mm (5/32 in) - “ ‘ B .
Q: == r | ==Y ==
ﬁo-'L ﬁt == ==
1. Vyklopte podloZzku na nohy nahoru, abyste Vysunutd e Ped
e . A 3 B
ziskali prlstuvP k serllzvovaamu Sroubu ®. uprostied pozice ) ' Eikmi
2. Nastavte sefizovaci Srouby. (max.) odsazena Odsazend
3. Sklopte podloZzku na nohy opét dold. ’
19 .
il e Imbusovy kli¢ 4 mm

1. Vyklopte lytkovou opérku dopredu, aby byl zajistén volny pfistup
3.16.5 Nastaveni lytkovych podpér ke Sroubdm.
Uvolnéte Srouby a v pripadé potreby je vyjméte.
Nastavte lytkovou opérku do poZzadované vysky a Sirky.
Srouby opét utdhnéte.
Sklopte lytkovou opérku zpét.

Nebezpeci poskozeni elektrického invalidniho voziku

— Po zméné konfigurace lytkovych opérek ovérte, Ze se
kolecka ani deska sedadla pfi Upravé uhlu opérky nohou
nedotykaji lytkovych opérek.

Wb

Lytkové opérky Ize nastavit nezdvisle na jejich pfislusném montaznim
drzéku, a to pomoci upevriovacich Sroubl na zadni strané lytkovych
opérek. Lytkové opérky (jejich hloubku, vysku a Ghel) Ize nastavit pro
rtzné konfigurace. Nezdavislym nastavenim opérek Ize dosahnout
optimalni polohy a pohodli uZivatele voziku — vzorové konfigurace jsou
znazornény nize.
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3 Nastaveni

3.17 0pérka nohou Vari-F 2. Pokud nelze po povoleni Sroubu opérkou

‘@ nohou pohybovat, vloZte do urceného
otvoru ® kovovy spendlik a lehce na néj
poklepejte kladivem. Tak dojde k uvolnéni
upinaciho mechanismu uvnitf opérky nohou.
V pripadé potieby zopakujte postup z druhé

strany opérky nohou.
§] 3
<o : 1. Stisknéte tlacitko pro odblokovani ®

3.17.1 Otoceni opérky nohou smérem ven a jeji demontaz

V horni ¢asti opérky nohou se nachazi malé tlacitko slouzZici k jejimu
odblokovani. Kdyz je opérka nohou odblokovana, lze ji pfi nasedani na
invalidni vozik otocit dovnitt ¢i ven nebo ji zcela demontovat.

a otoCte opérku nohou smérem ven.
2. Chcete-li opérku nohou odstranit, ™
zvednéte ji smérem nahoru.

Povolte Sroub ©.

3.17.2 Nastaveni uhlu 4. Nastavte pozadovany uhel.

A UPOZORNENT 5. Sroub znovu utdhnéte.
Riziko poranéni v disledku nespravného nastaveni
podnozek a opérek nohou
— Pred kaZzdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolec¢ky nebo se zemi.

o
lil | e Imbusovy kli¢ 6 mm

1. Pomoci imbusového kli¢e povolte sroub ®.
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Modulite

3.17.3 Nastaveni dorazu opérky nohy 4.
|9 e Imbusovy klic 6 mm Povolte pojistnou matici ®.
il « Monta#ni kli¢ 10 mm

1.

Koncova poloha opérky nohy je

stanovena pryZovym dorazem ®. Pryzovy doraz presunte do pozadované

o polohy.

6. Pojistnou matici opét utdhnéte.
PryZovy doraz Ize zadroubovat nebo 7.

vySroubovat ®), pfipadné jej mlzete
vysunout nebo zasunout ©.

Umistéte opérku nohy do pozadované
polohy.

Povolte Sroub © a opérku nohy otocte
nahoru, abyste se dostali k pryzovému

8. Sroub znovu utdhnéte.
dorazu.
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3 Nastaveni

3.17.4 Nastaveni délky opérky nohou

UPOZORNENI!
Riziko poranéni v disledku nespravného nastaveni

podnozek a opérek nohou
— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda

podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

1. Stisknéte tlacitko pro odblokovani ®
a otocte opérku nohou smérem ven.

2. Chcete-li opérku nohou odstranit,
zvednéte ji smérem nahoru.

o
lil | e Imbusovy kli¢ 5 mm

3.18.2 Nastaveni uhlu

UPOZORNEN:I!
Riziko poranéni v dlsledku nespravného nastaveni

1. Povolte §r°”vb ®. ) podnoZek a opérek nohou
Nastavte pozadovanou délku. — Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda

I
a/
a 3. Sroub znovu utdhnéte. podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

N

Povolte pojistné kolecko @ alespon
o jednu otacku proti sméru hodinovych
rucicek.

3.18 Opérky nohou Vari-A

3.18.1 Otoceni opérky nohou smérem ven a jeji demontaz

V horni ¢asti opérky nohou se nachazi malé tlacitko slouzici k jejimu
odblokovani. Kdyz je opérka nohou odblokovang, Ize ji pfi nasedani na
invalidni vozik otocit dovnitt ¢i ven nebo ji zcela demontovat.
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Modulite

2. 3.18.3 Nastaveni dorazu opérky nohy
| @ P,
] | e Montdzni kli¢ 10 mm
1.

Stisknutim kolecka uvolnéte zdmkovy
mechanismus.

Koncova poloha opérky nohy je
stanovena pryzovym dorazem @

PryZovy doraz lze zasSroubovat nebo
| vysroubovat ®, pfipadné jej mizete
vysunout nebo zasunout ©.

Nastavte poZadovany Uhel.

Povolte pojistné kolecko © alespon
o jednu otacku proti sméru hodinovych
rucicek.

Utahnéte kolecko otocenim ve sméru
hodinovych rucicek.
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3 Nastaveni

4, 7.
" PryZovy doraz pFesuiite do poZzadované
polohy.
%} Stisknutim kolecka uvolnéte zdmkovy
» mechanismus.
8. Pojistnou matici opét utahnéte.
9.
5.
Umistéte opérku nohy do pozadované
polohy.
Opérku nohy otocte nahoru, abyste se
dostali k pryzovému dorazu.
10. Pojistné kolecko opét utdhnéte.
6.

Nastrénym klicem uvolnéte pojistnou
| matici ®.
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Modulite

3.18.4 Nastaveni délky opérky nohou

A UPOZORNENI!
Riziko poranéni v disledku nespravného nastaveni
podnozek a opérek nohou
— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

o
lil | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte Sroub ®.
Nastavte pozadovanou délku.

I
af
a 3. Sroub znovu utdhnéte.

N

45

3.18.5 Nastaveni lytkovych podpér

Pfizplisobeni vysky

19 L s
il e Imbusovy kli¢ 4 mm

1. Povolte srouby ®.
Nastavte pozadovanou polohu.
3. Srouby znovu utahnéte.

N

Nastaveni hloubky

Hloubku lytkové podpéry lze upravit pomoci upeviovaci desky.
Kombinace otvorll v upevriovaci desce umoziiuje 5 rliznych nastaveni

hloubky.
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Montazni kli¢ 10 mm

1656516-G

Demontujte matici ®.

Nastavte poZzadovanou hloubku.
Vsimnéte si, Ze kulaté otvory jsou
uréeny pro upevriovaci sroub lytkové
opérky a ovalné otvory jsou uréeny
pro koncovky bez zavitu.

Matici nasroubujte zpét a utahnéte ji.

Zatlacte lytkovou podpéru rovné
dold.

3 Nastaveni

Odblokujte opérku nohou a otocte ji smérem ven.

Lytkova podpéra se sama otoci dozadu.

Zvednéte nohu pres pdasku pro
paty a postavte ji na zem.
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Modulite

3.18.6 Nastaveni podnozek

Nastaveni Uhlu nastavitelnych podnozek

o
lil | e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte oba stavéci Srouby na
podnoZce.

2. Nastavte poZadovany uUhel.

3. Srouby znovu utahnéte.

Nastaveni Uhlu a hloubky nastavitelnych podnozek

o
lil | e Imbusovy kli¢ 5 mm

Povolte stavéci Sroub na podnozce ®.
Nastavte pozadovany uhel a hloubku
podnozky.

Sroub znovu utdhnéte.

a7

3.19 Opérky nohou ADM

3.19.1 Otoceni opérky nohou smérem ven a jeji demontaz

V horni ¢asti opérky nohou se nachazi malé tlacitko slouzici k jejimu
odblokovani. Kdyz je opérka nohou odblokovang, Ize ji pfi nasedani na
invalidni vozik otocit dovnitf ¢i ven nebo ji zcela demontovat.

' 5 ~~ 1. Stisknéte tlacitko pro odblokovani @

a otocCte opérku nohou smérem ven.
2. Chcete-li opérku nohou odstranit,
zvednéte ji smérem nahoru.

3.19.2 Nastaveni Uhlu

UPOZORNENI!

Riziko poranéni v diisledku nespravného nastaveni

podnozek a opérek nohou

— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.
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3 Nastaveni

UPOZOR':{EN” ) 3.19.3 Nastaveni délky opérky nohou

Nebezpedi rozdrceni

— Nevkladejte ruce do prostoru otdceni opérky nohou. UPOZORNENI!

i Riziko poranéni v disledku nespravného nastaveni
Zvednuti

podnozek a opérek nohou
— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

1)
A . . |=| | e Imbusovy kli¢ 5 mm
1. Tahnéte opérku nohy smérem

dopredu, dokud nedojde k nastaveni
pozadovaného uhlu.

1. Povolte Sroub ®.
Nastavte pozadovanou délku.

)
af
: 3. Sroub znovu utdhnéte.
Snizeni

1. Ponechte opérku nohy v oblasti
stupdtka, zatahnéte bocni sefizovaci
packu ® a pomalu snizte opérku
nohy.

N
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Modulite

3.19.4 Nastaveni lytkovych podpér

PfizpUsobeni vysky

)
lil | e Imbusovy kli¢ 4 mm

1. Povolte Srouby ®.
Nastavte pozadovanou polohu.
3. Srouby znovu utahnéte.

g

Nastaveni hloubky

Hloubku lytkové podpéry Ize upravit pomoci upeviovaci desky.
Kombinace otvor( v upevriovaci desce umozriuje 5 rliznych nastaveni
hloubky.

49

o
[EI | e Montézni kli¢ 10 mm

1. Demontujte matici ®.

2. Nastavte pozadovanou hloubku.
Vsimnéte si, Ze kulaté otvory jsou
uréeny pro upevnovaci Sroub lytkové
opérky a ovalné otvory jsou uréeny
pro koncovky bez zavitu.

3. Matici nasroubujte zpét a utdhnéte ji.

Zatlacte lytkovou podpéru rovné
dold.
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3 Nastaveni

3.19.5 Nastaveni podnozek

Nastaveni Uhlu nastavitelnych podnozek

19 ey
il e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte oba stavéci Srouby na
podnozce.

2. Nastavte pozadovany Uhel.

3. Srouby znovu utdhnéte.

Odblokujte opérku nohou a otocte ji smérem ven.
Lytkova podpéra se sama otoci dozadu.

Zvednéte nohu pres pasku pro
paty a postavte ji na zem.

Povolte stavéci Sroub na podnozce ®.
Nastavte poZadovany uhel a hloubku
podnozky.

Sroub znovu utdhnéte.
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Modulite

3.20 Elektrické zvedaci opérky nohou (opérky
nohou ADE)

3.20.1 Otoceni opérky nohou smérem ven a jeji demontaz

V horni ¢asti opérky nohou se nachazi malé tlacitko slouzici k jejimu
odblokovani. Kdyz je opérka nohou odblokovang, Ize ji pfi nasedani na
invalidni vozik otodit dovnitf ¢i ven nebo ji zcela demontovat.

1. Stisknéte tlacitko pro odblokovani ®
a otocCte opérku nohou smérem ven.

2. Chcete-li opérku nohou odstranit,
zvednéte ji smérem nahoru.

3.20.2 Nastaveni Ghlu
UPOZORNENI!

Nebezpeci rozdrceni
— Nevkladejte ruce do prostoru otaceni opérky nohou.

51

UPOZORNEN:I!

Riziko poranéni v dlsledku nespravného nastaveni

podnozek a opérek nohou

— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

K ovladani opérek nohou s elektrickym nastavenim vysky slouZzi
dalkovy ovladad. Dalsi informace o dalkovém ovladaci naleznete
v samostatném navodu k pouZziti.

3.20.3 Nastaveni délky opérky nohou

UPOZORNENI!

Riziko poranéni v dlsledku nespravného nastaveni

podnozek a opérek nohou

— Pred kazdou jizdou je nezbytné nutné zkontrolovat, zda
podnozky nejsou v kontaktu s kolecky nebo se zemi.

e Montazni kli¢ 10 mm

(=1
m—C

1. Povolte Sroub ®.
2. Nastavte pozadovanou délku.
3. Sroub znovu utdhnéte.
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3 Nastaveni

- . « °
3.20.4 Nastaveni lytkovych podpér [II i « Montasni ki€ 10 mm

PfizpUsobeni vysky

| © L ex
ol * Imbusovy kli¢ 4 mm Demontujte matici @.

1

2. Nastavte pozadovanou hloubku.
Vsimnéte si, Ze kulaté otvory jsou
uréeny pro upevnovaci Sroub lytkové
opérky a ovalné otvory jsou uréeny
pro koncovky bez zavitu.

3. Matici nasroubujte zpét a utdhnéte ji.

1. Povolte Srouby ®.
Nastavte pozadovanou polohu.
3. Srouby znovu utahnéte.

g

Nastaveni hloubky Odjisténi a otaceni lytkové podlozky smérem dozadu

Hloubku lytkové podpéry Ize upravit pomoci upeviovaci desky.
Kombinace otvor( v upevriovaci desce umozriuje 5 rliznych nastaveni
hloubky.

Zatlacte lytkovou podpéru rovné
dold.
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3.20.5 Nastaveni podnozek

Nastaveni Uhlu nastavitelnych podnozek

19 ey
il e Imbusovy kli¢ 5 mm

1. Povolte oba stavéci Srouby na
podnozce.

2. Nastavte pozadovany Uhel.

3. Srouby znovu utdhnéte.

Odblokujte opérku nohou a otocte ji smérem ven.
Lytkova podpéra se sama otoci dozadu.

Zvednéte nohu pres pasku pro

paty a postavte ji na zem.

Povolte stavéci Sroub na podnozce ®.
Nastavte poZadovany uhel a hloubku
podnozky.

Sroub znovu utdhnéte.
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3.21 Nastaveni standardni 80° opérky nohou

Otaceni a/nebo demontai

1. Zatlacte na uvolriujici packu ® dovnit¥
nebo ven.

2. Nastavte soucéast do poZzadované
polohy.

3. ZataZenim nahoru soucdst odstrante.

1. Povolte Sroub ®.

]g[ Sroub ® nevyjimeite.

2. Nastavte soucdst do pozadované
polohy.
3. Utédhnéte Sroub.

1656516-G

3 Nastaveni
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4 Pouiiti
4 Pouziti 4.2 Zasunuti/demontaz kycelni opérky
4.1 Demonta? opérek rukou za Géelem pfemisténi S rychlym upinanim

uzivatele do strany Demontaz kyéelni opérky

Skladaci opérka rukou

1. Presunte packu ® smérem nahoru.
2. Vytahnéte kycelni opérku z drzaku.
1. SloZte opérku rukou za Gcelem

Zasunuti kycelni opérky
premisténi uzivatele do strany.

1. Zasunte kycelni opérku do drzaku.

2. Zatlacte packu ® smérem dold.
Ovérte, zda se kycelni opérka zajisti
se zietelnym cvaknutim.

Zatahnéte za knoflik @ a uvolnéte podpéru
opérky rukou ® z nosné desky ©.

2. Slozte opérku rukou za Gcelem premisténi
uZivatele do strany.

ﬁ Dalsi informace o pfemisténi uzZivatele do strany naleznete

v uzivatelské prirucce k elektrickému invalidnimu voziku.
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Modulite

4.3 Vyména calounéni opéradla

pouze pro ¢alounéni Matrix Elite

Odstranéni ¢alounéni opéradla

1. Uvolnéte suché zipy na
spodku opéradla.

2. Zdvihnéte calounéni nahoru.

3. Uvolnéte suché zipy na
rukojeti opéradla.

56

Instalace ¢alounéni opéradla

e - S
_——— *4___*

1. Upevnéte suché zipy na
spodek opéradla.

2. Prelozte ¢alounéni nahoru.

3. Nasadte suché zipy na
rukojet opéradla.
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4.4 Pouziti elektricky ovladané prostiedni opérky
nohou LNX s teleskopickou podnozkou

Nastaveni uhlu

VAROVANI!

Misto s rizikem priskFipnuti

Pti nastaveni Uhlu opérky nohou hrozi nebezpeci

priskFipnuti.

— Béhem nastavovani thlu opérky nohou nezasahujte do
prostoru v horni ¢asti opérky.

Spusténi podnozky

Teleskopickou podnozku muzete spustit az do prednastaveného bodu.

OZNAMENI!

Pri spusténi podnozky az do prednastaveného bodu muze
dojit k poskozeni podlahy.

— Jakmile se podnozka dotkne podlahy, spousténi zastavte.

V zavislosti na konfiguraci invalidniho voziku nemusi tento bod zcela

odpovidat vySce sedadla nad podlahou, ale skon¢it o nékolik milimetrd

vyse nebo zasahovat nékolik milimetrd do podlahy.

1656516-G

4 Pouiiti
Zablokovani jizdy
| OZNAMENI!
* Pfi jizdé s invalidnim vozikem se spusténou podnozkou muze
dojit k poskozeni opérky nohou.

— Jakmile za¢nete podnozkou pohybovat, dojde
k zablokovani jizdy.

1. Chcete-li zablokovani jizdy zrusit, zasunte podnozku do horni
polohy.
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Modulite
5 Plan udrzby

Chcete-li zajistit optimalni bezpecnost a spolehlivost svého
elektrického polohovaciho systému, dodrzujte harmonogram/tabulku
udrzby nize. Kromé harmonogramu udrzby vénujte pozornost
nasledujicim postuplm udrzby a bezpeénostnim pokyndm, které byste
méli pfi kazdodenni praci respektovat.

VAROVANI!

Jakékoli ndhlé nebo postupné zhorseni

funkce/vykonu vaseho polohovaciho systému (napf.

zvy$eny hluk motoru pohonu/pfevodovky, chrasténi,

Spatny chod atd.) je nutné okamZité nahlasit vaSemu

prodejci

— Doporucujeme nechat provést kompletni prohlidku
invalidniho voziku u kvalifikovaného technika a zjistit,
zda nedoslo k nadmérnému opotrebeni nebo fyzickému
poskozeni, které by vyZzadovalo servisni zdsah ci opravu.

Chcete-li zajistit spravnou a bezpecnou funkci elektrického
polohovaciho systému, spolecnost Invacare doporucuje
provadét kompletni prohlidky systému u kvalifikovaného
technika dodavatele kazdych Sest (6) mésicu.

=

Prectéte si vSechny informace k udrzbé a bezpecnosti tykajici
se napajeci zakladny invalidniho voziku a dodrZujte je. Pfectéte
si uzivatelskou pfirucku k invalidnimu voziku (prodava se
samostatné).

=3
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Kazdodenni udrzba:

o Zkontrolujte, zda vSechny spinace (tlacitka, prepinace), které
slouzi k ovladani elektrického polohovaciho systému, funguji
spravné.

o Dobijte baterie. (V uzivatelské prirucce k invalidnimu voziku
naleznete dllezité informace k dobijeni baterii a spravné péci
o baterie.)

Kontrolni seznam pro mésicni kontroly:

o Elektrické zapojeni / kabely:

B Zkontrolujte, zda nedochazi k pfiskfipnuti nebo
nadmérnému napnuti kabell (v celém rozsahu polohy
sedaciho systému)

B Zkontrolujte opotrebeni a poskozeni vodicu

B Zajistéte bezpecné pripojeni

o Calounéni:

B Prohlédnéte vsechny ¢alounéné soucasti, zda nejsou
poskozené a opotiebené

B Prohlédnéte vSechny potahy, zejména v blizkosti kovovych
Casti, zda nejsou poskozené a opotiebené

e Montazni prvky a soucasti:
B Zkontrolujte montdazni prvky (upevnéni sedaciho systému
k zakladné)
e Koncové spinace:
B Zkontrolujte nastaveni koncovych spinaci
®  Zkontrolujte, zda funkce zablokovani jizdy funguje spravné
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6 Po pouiziti

6.1 Repase

Tento vyrobek je vhodny k opakovanému poutziti. Chcete-li vyrobek
repasovat pro nového uZivatele, postupujte nasledovné:

* Kontrola
o (iSténi a dezinfekce,
e PrizpUsobeni novému uzivateli

Podrobné informace najdete v ¢asti a servisni prirucce tohoto
vyrobku.

Zajistéte, aby byla uzivatelska prirucka predana spolecné s vyrobkem.
Pokud zjistite jakékoli poskozeni nebo poruchu, vyrobek znovu
nepouzivejte.

6.2 Likvidace

Budte zodpovédni k Zivotnimu prostfedi a tento vyrobek po skonceni
Zivotnosti recyklujte.

Vyrobek a jeho soucasti rozeberte, aby bylo mozné jednotlivé
materiadly oddélit a recyklovat samostatné.

Likvidace a recyklace pouzitych vyrobkl a obald musi odpovidat
mistnim zakondm a predpisim pro nakladani s odpady. Dalsi

informace vam poskytne spoleénost zabyvajici se zpracovanim odpadd.
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7 Odstrafiovani potizi
7 Odstranovani potizi

7.1 Odstranovani potizi s funkci

ﬁ Dalsi informace tykajici se odstraniovani potizi s elektrickym invalidnim vozikem a elektronickym systémem naleznete v ¢astech vénovanych
odstranovani potizi v samostatné doddvanych prislusnych uZivatelskych priruckach k elektrickému invalidnimu voziku a dalkovému

ovladadi.
Problém Pravdépodobna pficina Reseni
Systém je naklonény a/nebo zvednuty nad dhel, ktery Vratte sedaci systém do neutralni
Elektrické napajeni invalidniho aktivuje zablokovani jizdy (vychozi) polohy.
voziku je zapnuto, ale invalidni vozik Hnaci elektromotory nejsou zapojeny. Zapojte hnaci elektromotory.

nejede. Elektricky ovladana prostredni opérka nohou LNX

s teleskopickou podnozkou je spusténa dol Zasuiite podnozku do horni polohy.

Zkontrolujte/dobijte/vymérite baterie.
Baterie jsou slabé.
Obratte se na dodavatele.

Zkontrolujte pfipojeni kabell / kabelové
Uchyty (zda nejsou pfFilis utazené / pfilis
volné).

Obratte se na dodavatele.

Elektrické pFipojeni je uvolnéné/vadné.

Sedaci systém nefunguje.

Zkontrolujte/vymérite pojistku.

Pojistka je spalend. Obratte se na dodavatele.

Zkontrolujte mozZné zdroje naruseni Ci
Dochazi k naruseni pohybu / prekazkam, vodice jsou prekazky; zkontrolujte, zda kabely nejsou
priskfipnuté priskfipnuté.

Obratte se na dodavatele.
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Modulite

Problém

Pravdépodobna pficina

Reseni

Sedaci systém funguje nestabilné
(kazdy den jinak, pfi naklonu, pfi
zaklonéni apod.).

Elektrické pfipojeni je uvolnéné/vadné

Zkontrolujte pfipojeni kabelt / kabelové
Uchyty (zda nejsou pfFilis utazené / pfilis
volné).

Napajeci kabeladz je vadna.

Zkontrolujte/vymérite napdjeci kabeldz.
Obratte se na dodavatele.

Koncovy spinac je vadny.

Zkontrolujte/vymeénte koncovy spinac.
Obratte se na dodavatele.

Baterie je témér vybita (Uroven nabiti kolisa).

Zkontrolujte/vyménte baterii.
Obratte se na dodavatele.

Zablokovani jizdy nefunguje.

Elektrické pfFipojeni je uvolnéné/vadné

Zkontrolujte pripojeni.
Obratte se na dodavatele.

Koncovy spina¢ / mechanicky spina¢ zablokovéni jizdy
neni spravné nastaven

Obratte se na dodavatele.

Koncovy spinac zablokovani jizdy je vadny.

Obratte se na dodavatele.

Elektrické pfipojeni je uvolnéné/vadné

Zkontrolujte pripojeni.
Obratte se na dodavatele.

Koncovy spina¢ nefunguje spravné.

Koncovy spinac je vadny.

Zkontrolujte/vymérte koncovy spinac.
Obratte se na dodavatele.

Koncovy spinac neni spravné nastaven.

Obratte se na dodavatele.
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7 Odstrafiovani potizi

Problém

Pravdépodobna pficina

Reseni

Systém funguje pouze jednim
smérem.

Byl prekrocen limit (pro zablokovani jizdy (DLO), jizdu
omezenou rychlosti (RDS), Uhel opéradla, zablokovani
zvednuti sedadla).

Vratte nastaveni do rozsahu limitu.

Koncovy spinac je vadny.

Zkontrolujte/vymérte koncovy spinac.
Obratte se na dodavatele.

Koncovy spinac neni spravné nastaven.

Obratte se na dodavatele.

Nizké napéti

Obratte se na dodavatele.

Baterie neni nabita.

Dobijte baterie.

Dalkovy ovladac nefunguje.

Dalkovy ovladac neni pfipojen.

Zkontrolujte pripojeni kabelu.

Délkovy ovlada¢ nenfi zapnuty.

Pomoci klavesnice zapnéte napajeni
dalkového ovladace.
Obratte se na dodavatele.

Pojistka v zakladné je spalena.

Zkontrolujte/vymérite pojistku.

Ovladaci zafizeni zGstava aktivni.

Kabel spinace je priskripnuty.

Zkontrolujte/upravte polohu kabelu tak,
aby nedochazelo k priskripnuti.
Obratte se na dodavatele.
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8 Technické udaje

8.1 Technické udaje

8 Technické udaje

Nize uvedené technické udaje se tykaji standardni konfigurace nebo predstavuji maximalni dosazitelné hodnoty. Pokud namontujete pfislusenstvi,
mohou se tyto technické Gdaje zménit. Konkrétni zmény hodnot technickych Udajd jsou podrobné popsany v ¢astech vénovanych odpovidajicimu

prislusenstvi.

ﬁ Namérené hodnoty se v nékterych pripadech mohou lisit az o0 £10 mm.

Dalsi technické udaje o elektrickém invalidnim voziku naleznete v uZivatelské prirucce k invalidnimu voziku.

Rozméry a hmotnosti sedaciho systému Modulite

Rozméry podle
normy ISO 7176-5

Elektricky invalidni vozik

TDX SP2 (Standard)

AVIVA RX (Standard)

AVIVA RX (HD)

AVIVA FX

Sitka sedadla [mm] (rozsah
nastaveni opérek rukou je uveden
v zavorkach)

« 380 (380-430
o 430 (430-480
« 480 (480-530
« 530 (530-580

—_——_—= =

« 330 (330-380)
« 380 (380-430)
« 430 (430-480)
« 480 (480-530)
« 530 (530-580)

e 620 (620-670)
650 (650-700)

« 380 (380-430)
430 (430-480)
« 480 (480-530)
530 (530-580)

Hloubka sedadla [mm] e 410-560 e 410-510 e« 510-580 e« 410-510
Tloustka ¢alounéni sedadla [mm] e 50/75/90/100 e 90 e 50/75/90/100
Uhel opéradla o +90a7+120°
Vyska opéradlal [mm]
Popruhové opéradlo e 480/540 e 540 e 480/540
Teleskopicky rdm sedadla ¢ 560-610 e — ¢ 560-610
Matrx Back ¢ — e 400/500 s — e 400/500
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Modulite

Rozméry podle Elektricky invalidni vozik
i e e TDX SP2 (Standard) AVIVA RX (Standard) AVIVA RX (HD) AVIVA FX

Vyska opérky rukou s teleskopickym ramem sedadla [mm)]

T-opérka rukou e 245-310/295-360

Sklddaci opérka rukou o 230-360 °« — e 230-360

Posuvné opérka rukou o 230-300/300-360 « — ‘ gggjgg/
Vyska opérky rukou s jednodilnou deskou sedadla [mm]

T-opérka rukou e 275-340/325-390 « — . —
Hloubka opérek rukou? [mm] e« max. 440 e 325-397
Max. hmotnost opérky rukou [kg] o 1,7
Max. hmotnost opérky hlavy [kg] e 1,4
Uhel sedadla, elektrické nastaveni (naklon pouze modulu 50° [T] / néklon se zvedanim 45° [T / L])

Standardni zavés e 0°az50°(T)/0°az45°(T/L) « — « —

Pevny predni zavés 5° e -5°az45°(T)/-5°az40°(T/L) « — . —

Pevny predni zavés 10° e -10°az40°(T)/-10°az35°(T/L) « — . —

Pevny zadni zavés 5° e 5°az55°(T)/5%°az50°(T/L) « — . —
Uhel sedadla, elektrické nastaveni (30°)

Standardni zavés e 0az+30°

Pevny predni zavés 5° e -5a7+25° « —

Uhel sedadla, elektrické nastaveni (20°)
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8 Technické udaje

Rozméry podle
normy ISO 7176-5

Elektricky invalidni vozik

TDX SP2 (Standard) | AVIVA RX (Standard) | AVIVA RX (HD) AVIVA FX
Standardni zavés e 0az+20° « —

Uhel sedadla, ru¢ni nastaveni e 0ai+8° | o 0a?+15° .« —
Podnozky a opérky nohou

Délka [mm] * 290 az 460° Délka [mm] « 290-460
Vari F Uhel e +70a%0° Standard 80° Uhel . 8023 0°

Max. hmotnost . 16 Max. hmotnost . 31

(kg] [kel

Délka [mm] e 290 az460° Délka [mm] o 280-385
Vari A Ohel T 0wy Uprostred (rucni) Uhel  t90az0”

Max. hmotnost . 27 Max. hmotnost . 54

(kel [kel

Délka [mm] e 290 az 460° Délka [mm] e 340 az 410°
ADM (ruéni) Uhel - +80az0” g :If:;iiy - Uhel . 497a347°

Max. hmotnost .31 ovladanim LNX3 . 490230°

[kel

Délka [mm] o 290-460 e +83az-7°
ADE (elektricky Uhel o +80a%0°
nastavitelné) Max. hmotnost . 4s

(kg]
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Modulite

1 Meéreno bez ¢alounéni sedadla.

2 Vzdalenost mezi referencni rovinou opéradla a nejprednéjsi ¢asti sestavy opérky rukou
3 Opérka nohou neodnimatelnd, proto nelze stanovit hmotnost komponenty
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